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Danifi

AME 23, AME 23 SU, AME 33
DIP switch settings @ Actuator can operate in modulating (DIP 6 to
” | OFF) orin “simple” 3-point mode, if the 3-point
Safety Note vy om0y v function is selected (DIP 6 to ON).
R Di I

To avoid injury of persons and et ﬁ:g sequential Connect power supply on terminals SN and SP

damages to the device, it is absolutely 0256V |\ | 5610V terminals.

necessary to read and observe these Proportional | M) | 3 point/RL
instructions careful);y L%i‘f‘okw ;‘E ;‘END-”:V‘/ Factory set DIP 6 to OFF for operating actuator

' reser | oM | Reset in Modulating mode.

Necessary assembly, start-up, and maintenance

work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do notremove the cover before the
power supply is fully switched off.

N

Disposal instruction

This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or
disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Mounting

Admissible Installation Positions @
Fix the AME 23, AME 23 SU, AME 33 on the valve.

2]

Wiring @
Do nottouch anything on the PCB!
A Switch offthe power line before wire
the actuator! Lethal voltage!
Wire the actuator according to the wiring
diagram.

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and SN
(common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be used
for indication of the current position. Range
depends on the DIP switch settings.

Supply voltage
Supply voltage (24 V~ -15 to +10 %, 50/60 Hz)
must be connected to the terminals SN and SP.

h Factory settings:
ALL switches are on OFF position! @)

Note: All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional/3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW1: U1 @2
h Factory settings:
Voltage control signal (0-10 V).
SW2:2-10 V/0-10 V @O
h Factory settings:
2-10 V.
SW3: Direct/Inverse @@
h Factory settings:
DIRECT

SW4:---/Sequential @5

Two actuators can be set to work parallel with
one control signal. If the SEQUENTIAL is set then
an actuator responds to split control signal (see
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

Note: This combination works in combination
with switch No.5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V @®

&q Note: This function is available if switch No.4:
---/Sequential is set.

SW6: Proportional/3 point @@

Actuator needs to perform Self
stroking prior changing DIP 6 to ON.
Outputsignal depends on DIP 2, 3&5
setting.

Actuator’s stem will run to its totally extended
or retracted position by bridging SN signal to
terminals 1 or 3 and will remain in this positron
as long as potential is present.

Set DIP 6 to ON for operating actuator in 3 point
mode.

Look carefully wiring diagram as wiring is
different for controllers with triac output (ECL)
in comparison to controllers with relay output.

Return signal X indicates the correct position.

Note: If 3 point function is selected actuator
does not respond to any control signal on
port Y. It only rises and lowers spindle if power
is supplied on port 1 or 3.

SW7: LOG/LIN - Not in use.
SW8: 100% k,,,/Reduced k,, - Not in use.

SW9: Reset @(®

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and will
normally last a few minutes. The stroke length
of the valve is stored in the memory after self
adjustment has been completed. To restart
self adjustment, change the position of RESET
switch (switch No.9). If the supply voltage is
switched off or falls below 80 % in more than
0.1 s, the current valve position will be stored
in the memory and all data remain saved in the
memory also after a power supply cut-out.

Function test
The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover, the
indicator shows the control status and faults.
Constant light

- normal operation
No light

- no operation or no power supply
Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode
Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.

Dimensions @

Hazardous Substances Table
PartName Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Housing X (0] (0] (0] (0] o
Electromagnet X (o} o (o} [e] O
Nut X o o o [¢] o
Bush X (] ] o ¢} (0]
Brake weights X [0} o (o} [e] O

O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;

X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;
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Danifi

Sikkerhedsbestemmelser
For at undga skader pa personer og
udstyr, er det absolut nedvendigt at
gennemlzse fglgende vejledning.
Montering, opstart og vedligeholdelse ma kun

foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

Folg fabrikantens eller operatgrens
instruktioner.

Fjern ikke deekslet, for
stremforsyningen er helt koblet fra.

Bortskaffelsesinstruktion

Dette produkt skal, om muligt,
adskilles og sorteres i dets forskellige
materialegrupper, for det genbruges
eller bortskaffes.

Folg altid de lokale regulativer for bortskaffelse.

Montering
Tilladelige installationspositioner @
Fastger AME 23, AME 23 SU, AME 33 pa ventilen

(2}
Elektrisk tilslutning @

Ror ikke ved PCB!
Sluk for stremmen inden elektrisk
tilslutning af motoren! Kan vaere
livsfarlig!

Tilslut motoren iht. ledningsdiagrammet.

* El-tilslutning for modulerende styring
(Wiring for modulating mode)

** El-tilslutning for 3-punkts styring med
releeudgang i regulator (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

*** El-tilslutning for 3-punkts styring med
triacudgang i regulator (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (faelles) pa
AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes til
indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Forsyningsspanding
Forsyningsspaendingen (24 V~ —15/+10 %,
50/60 Hz) skal tilsluttes klemme SN og SP.

Indstilling af DIP kontakter @

Ul-moQ| !
2V_—-V | omm2| ov--v
Direkte | W) Sekventiel
e EN ) Proportional
02)V_5(6)V |\l 5(6)V_10V
Omvendt (o] 3-punkt/RL
LOG. flow | N LIN. flow
100 % Kvs | coll] Red. Kvs
Reset | O] Nulstil

hl Fabriksindstilling:
Alle kontakter er | OFF position! @Q)

&q Bemaeerk: Alle kombinationer af
kontaktindstillinger er tilladelige. Alle
funktionsvalg er tilfajet en efter en. Der er kun
en logisk overskridelse af funktionaliteten:
Kontakt Nr. 6 Proportional/3-punkt styring,
som saetter aktuatoren i stand til at ignorere
reguleringssignalet og arbejde som en
“simpel” 3-punkt motor.

SW1: U100

hl Fabriksindstilling
Spaendingssignal (0-10 V).

SW2:2-10V/0-10 VAR

hl Fabriksindstilling:
2-10V.

SW3: Direkte/Indirekte @@

hl Fabriksindstilling:
DIREKTE

SW4: ---/Sekvens @B

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal. | SEKVENS indstilling reagerer
aktuatoren pa delt styresignal (se 0(2)-5(6)
V/5(6)-10 V).

Bemaerk: Denne kombination
arbejder sammen med kontakt Nr. 5:
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V @®

Bemeerk: Denne funktion er tilgeengelig hvis
kontakt Nr. 4:---/ekvens er indstillet.

SW6: Proportional/3-punkt @

NarDIP 6 er pa Aktuator skal udfaore
automatiske kalibrering forud at
DIP-6.

Udgangssignal afthaenger af DIP-2, 3 &5
Indstilling.

Aktuator kan kare i modulerende (DIP 6 til OFF)
eller i “simple” 3-punkts funktion, hvis 3-punkt
funktionen er valgt (DIP 6 til ON).

Tilslutte forsyningsspaending pa klemme SN og

SP terminaler.

Fabriksindstillet DIP 6 til OFF for at drive
Aktuator i modulerende tilstand.

Aktuator’s stem lgber frem til dens fuldt
udstrakt eller tilbagetrukne position ved at
bygge bro mellem SN signal til klemme 1
eller 3 og forbliver i denne positron sa leenge
potentiale er til stede.

Indstil DIP 6 pa ON for Aktuator kerer i 3 punkts
funktion.

Se ngje ledningsdiagram som ledningsfering er
forskellig for requlatorer med triacudgang (ECL)
i caparison til regulatorer med releeudgang.

éq Bemaerk: Hvis 3-punkt funktionen er valgt,
reagerer aktuatoren ikke pa signaler pa
klemme Y. Motorspindelen bevaeger sig kun
opad eller nedad ved signaler pd klemme 1
eller 3.

SW7: LOG/LIN - anvendes ikke.
SW8: 100% k,,,/Reduceret k  — anvendes ikke.

SW9: Reset @®

Efter tilslutning af forsyningsspaending,

vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er feerdig. Varigheden afhaenger
af spindelvandringen og tager normalt nogle
fa minutter. Ventilens spindelvandring lagres i
hukommelsen efter selvjusteringen er feerdig.
For at starte selvjustering, skiftes positionen

af RESET kontakten (kontakt Nr. 9). Hvis
forsyningsspaendingen svigter eller falder til
under 80 % i mere end 0,1 sekund, vil den aktuelle
ventilposition lagres i hukommelsen og alle data
bliver bevaret i hukommelsen, ogsa efter at
forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test
Lysdioden indikerer, om aktuatoren er i drift,
ligesom den viser driftsstatus og eventuelle fejl.
Konstant lys

- normal drift
Intet lys

- ikke i drift, ingen stremforsyning
Interval blink (1 Hz)

- selvjusteringsmodul
Interval blink (3 Hz)

- stremforsyning for lav

- ventil slagleengde utilstraekkelig

- endestilling kan ikke nas

Mal@

EL.96.G4.3N
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AME 23, AME 23 SU, AME 33
DEUTSCH Der Bereich hangt von der Briicke ab. 3-Punkt, wenn die 3-Punkt Funktion ausgewdhlt
ist (DIP-6, um auf).
Sicherheitshinweise Spannungsversorgung ( )

Um Verletzungen an Personen und
& Schaden am Gerat zu vermeiden, ist

diese Anleitung unbedingt zu
beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefihrt
werden.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Entfernen Sie die Abdeckung nicht,
bevordie Stromversorgung komplett

ausgeschaltetist.

Anweisung zur Entsorgung

Dieses Produkt sollte ausgebaut und

in dessen Bestandyteile zerlegt werden.

Sortieren Sie die einzelnen

Bestandteile entsprechend der
Entsorgungsgruppen zur Wiederverwertung
oder Entsorgung.

Beachten sie dabei immer die lokalen
Entsorgungsrichtlinien.

Montage

Zulissige Einbaulagen @

AME 23, AME 23 SU, AME 33 am Ventil ansetzen
(2}

Elektrischer Anschlu3 @

Bittedie Platine nicht direkt
bertihren!
Trennen Sie das Netzkabel vor

der Verdrahtung des Stellantriebs! Todliche
Spannung!

SchliefBen Sie den Stellantrieb gemdf

dem Verdrahtungsplan an.

* Verdrahtung fiir die modulierende
Regelung (Wiring for modulating mode)
** \erdrahtung fiir die 3-Punkt-Regelung mit
Relaisausgang (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)
*** Verdrahtung fir die 3-Punkt-Regelung mit
Triac-Ausgang (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschlief3en.

Ausgangssignal
Das Ausgangssignal von Klemme X kann zur
Anzeige der aktuellen Position benutzt werden.

Die Spannungsversorgung (24 V~ -15 bis
+10 %, 50/60 Hz) ist an Klemme SN und SP
anzuschliefen.

Einstellung der DIP Briicke @

Ul-mQ| !
2V_-V [ omm 2| ov-v
Direkte | Wl Sekventiel
R Proportional
02V 56)V (v 56)V_10V
Omvendt (o] 3-punkt/RL
LOG. flow | N LIN. flow
100 % Kvs | coll ] Red. Kvs
Reset |\OE] Nulstil

h Werkseinstellung:
ALLE Schalter sind in der Position OFF! @)

&q Bemerkung: Alle Kombinationen von DIP
Schalter sind erlaubt. Gewdhlte Funktionen
sind hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen: Briicke
Nr.6 proportional/3-Punkt. Dadurch wird
der Antrieb so umgeschaltet, dass das Signal
ignoriert wird und arbeitet als “liblicher”
3-Punkt Anrieb.

SW1: U100

h Werkseinstellung:
Spannungsregelsignal (0-10V).

SW2: 2-10 V/0-10 V @G

h Werkseinstellung:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @@

h Werkseinstellung:
DIRECT

SW4: ---/Sequentiell ®®

Zwei Antriebe kénnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2)-5(6) V/5(6)-10V).

éq Bemerkung: Diese Kombination funktioniert
mit dem Schalter No.5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5:0(2)- 5(6) V/5(6)-10 V@®®

&q Bemerkung: Diese Funktion ist wirksam,

wenn der Schalter No.4: --- /Sequentiell
eingestellt ist.

SW6: Proportiondl/3-Punkt @@
Wenn der DIP-6 ist auf Stellmotor
muss Ventilhub vordem Andern der
DIP6 aufON.

Ausgangssignal istabhdngig von DIP-2, 3 &5
Einstellung.

Stellmotor kann bei jeglichen arbeiten
modulierend (DIP-6, um AUS) oder in “einfacher”

AnschlieBen Spannungsversorgung an den
Klemmen SN und SP-Klemmen.

Werkseitig eingestellte DIP 6 auf OFF fiir den
Betrieb in Stellmotor modulierend Modus.

Stellmotor Antriebsstange ausgefiihrt

werden soll, der vollkommen erweitert oder
eingefahrener Stellung Audio-Bestandskunden
SN Signal an den Klemmen 1 oder 3 und bleibt
in diesem Elektron-Positron -so lange wie
Potenzial vorhanden ist.

Stellen Sie DIP-Schalter 6 auf EIN flr den
Stellmotor in 3 Punkt.

Bitte schauen Sie Schaltplan als Verdrahtung
ist anders flr Regler mit Tricausgang (ECL) in
Prachtdecke durch Controller mit Relaisausgang.

éq BEMERKUNG: Wenn die 3-Punkt Funktion
gewdbhlt wird, reagiert der Antrieb nicht auf
irgendwelche der Steuersignale Y Klemme. Der
Antrieb bewegt die Motorenspindel nach oben
oder nach unten bei dem Steuersignal auf Klemme
1 oder 3.

SW7: LOG/LIN - wird nicht verwendet

SW8: 100 % k /reduzierter k ¢ — wird nicht
verwendet

SW9: Reset @(®

Nach Einschalten der Stromversorgung startet
der Regelantrieb den Selbstanpassungsvorgang.
Die Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert normaler-

weise einige Minuten, abhangig von der

Distanz der Spindelbewegung. Die Hubldnge
des Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert. Der
Selbstanpassungsvorgang kann durch Driicken
der RESET-Taste wiederholt werden (Schalter No.
9). Bei Ausfall der Versorgungsspannung - oder
beim Absinken auf einen Wert kleiner 80 % - lan-
gerals 0,1 s, wird die aktuelle Ventilposition im
Speicher gespeichert. Alle Daten sind also auch
im Falle einer Stromunterbrechung gesichert.

Funktionstest
Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb, den
Betriebszustand und eventuelle Fehler an.
Dauerlicht
- normaler Betrieb
Kein Licht
- nicht in Betrieb oder keine
Stromversorgung
Blinklicht (1 Hz)
- Selbstanpassungsmodus
Blinklicht (3 Hz)
- Versorgungsspannung zu niedrig
- Ventilhubldnge ungeniigend (<20 s)
- Endposition nicht erreichbar.

Abmessungen @

6 | © Danfoss | 2017.01
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AME 23, AME 23 SU, AME 33
Réglages du sélecteur de fonction DIP@  surON).
£ el =Tl Alimentation pour alimenter les bornes SN et SP
Sécurité 2VV | OmZ| 0V les bornes.
Pour éviter des blessures des Direct | w3 | nverse
B E ) Séquentiel < Ioed B
& personnes et des dégats au dispositif, 0@V_s@V [nm | s6Vv_iov Reglaggliusme DIP 6 sur gFF pc:jurlla mise en
il est absolument nécessaire de lire Proportionnel | VM | 3 points/RL ceuvre d'Actuateur en mode modulant.
R A X Débit LOG. [ ~MJ | DébitLIN. X X . .
attentivement et de respecter ces instructions. 100%Kys | oM | Red. Kvs Actuateur tige continue de fonctionner a sa
Reset | O] Reset iti A A A i
Le montage, la mise en marche et toute position rétractée en établissant totalement

opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne de
qualification.

Suivre les instructions du fabricant du systeme
ou de son service.

Nepas retirer le capot avant d'avoir
totalement coupé I'alimentation.

A

Indications de mise au rebus

Ceproduitpeut étre démonté et tous
ses composants classés sipossible en
différentes catégories en vue de leur
recyclage ou destruction
Dans tous les cas, suivrela législation locale de
miseaurebus.

Montage

Orientations de montage @

Fixer '’AME 23, AME 23 SU, AME 33 sur la vanne.
(2]

Branchement éléctrique @
Ne pas toucher la carte de circuit
imprimé!

A Couperl'alimentation avant de

raccorder'actionneur! Dangerde mort!
Raccorder'actionneur conformément au
schémade branchement électrique.

* Raccordement pour le mode modulant
(Wiring for modulating mode)

** Raccordement pour mode flottant 3 points -
Régulateur avec sortie relais (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

*** Raccordement pour mode flottant 3 points -
Régulateur avec sortie triac (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché sur
laborneY (signal d’entrée) et la borne SN
(commun) sur la carte imprimée de I'’AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut servir pour
indiquer la position actuelle. La zone dépend
des réglages du sélecteur de fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d’'alimentation (24 V~ -15/+10 %,
50/60Hz) doit étre branchée aux bornes SN et
SP.

hl Réglage d'usine:
TOUTES les commandes sont en position

ARRET! @D

&q Remarque: Toutes les combinaisons des
commandes DIP sont possibles. Toutes les
fonctions sélectionnées sont ajoutées l'une a
I'autre. Il y a seulement un pontage logique
des fonctions: commande 6 Proportionnel/

3 points qui fait le moteur ignorer le signal de
commande et fonctionne comme un »simple«
3-points moteur.

SW1: U1 @2

hl Réglage de I'usine:
Le signal de commande de tension (0-10 V).

SW2:2-10 V/0-10 V @(

hl Réglage de I'usine:
2-10 V.

SW3: Direct/Inverse @@

hl Réglage de I'usine:
DIRECT

SW4: ---/Séquentiel @B

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond au
signal de commande »split«

(voir 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

Remarque: Cette combinaison fonctionne
en combinaison avec lacommande 5:
0(2)-5(6) Vi/5(6)-10V.

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10V ®®

Remarque: Cette fonction est disponible, si la
commande 4: ---/Séquentiel est réglée.

SW6: Proportionnel/3 points @@

Lorsquele DIP 6 est SUR Actuateur
doitexécuter autorégulation avantle

DIPen perpétuelle évolution 6 sur

ON.
Signal de sortie dépend du commutateur DIP 2,
3et5Réglage.

Actuateur permet de fonctionner en modulant
(DIP 6 sur OFF) ou dans “simple” 3-points mode,
si la fonction 3 points est sélectionnée (DIP 6

étendue ou signal de SN a la borne 1 ou 3
et resteront dans cette positon tant que le
potentiel est présent.

Régler le DIP 6 sur ON pour I'exploitation
Actuateur en mode 3 points.

Schéma de raccordement en tant que regarder
attentivement cablage est différente pour

les régulateurs avec sortie triac (ECL) en
comparaison avec les régulateurs avec sortie de
relais.

é[l REMARQUE: Si la fonction 3 points est
sélectionnée, le moteur ne répond a aucun signal de
commande sur la borne Y. Cette fonction seulement
déplace la broche vers le haut et vers le bas, s'ily a
de I'alimentation en courant sur les bornes 1 et 3.

SW7: LOG/LIN - Inutilisé.
SW8: k, a 100 %/k,,¢ réduit - Inutilisé.

SW9: Exploitation @®

Une fois alimenté, le moteur commence un
procédé d'auto-réglage. La diode lumineuse
clignote jusqu’a ce que l'auto-réglage soit
términé. Cela dure normalement env. 2 minutes,
suivant le déplacement de la broche. La course
de la vanne est conservée en mémoire a la fin
de l'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande 9) fera
redémarrer l'auto-réglage. Si I'alimentation est
interrompue - ou chute a une valeur inférieure
a 80 % - pendant plus de 0,1 sec., la position
actuelle de la vanne est mémorisée. Toutes les
données seront donc mémorisées, méme en cas
de coupure de courant.

Test de fonction
La diode lumineuse indique que le moteur est
en fonction. Elle indique aussi I'état de marche
et les erreurs éventuelles.
Lumiére permanente

- marche normale
Pas de lumiere

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20 s)

- lafin de course ne peut pas étre atteinte.

Dimensions @

EL.96.G4.3N

© Danfoss | 2017.01 | 7



Danifi

AME 23, AME 23 SU, AME 33
Las configuarciones del interruptor terminales de los terminales.
N d . DIPO Ajuste de fabrica los interruptores DIP 6 en la
ota de seguridad " . .
v [Cmog) ! posicion OFF para el funcionamiento actuador
A fin de evitar lesiones personales o VY oEZ| 0V modulante en modo.
darios en el dispositivo, es prrecto | T | Secuendal
p 2 — | ~m3 | Proporcional Actuador vastago es totalmente extendida
absolutamente necesario leery e o | S o se ejecutard hasta su posicién retraida
. . . Inverso | o\l 3puntosR/L :
respetar estrictamente estas instrucciones. Fluol0G, | ~m | FlujoLin senal de transicién SN a los terminales 1 o 3
L racion d mont . t n mar h 100% Kvs | col] Red. Kvs . | f, .
as operaciones de montaje, puesta en marcha Restablecimiento | OB | Restablecimiento y permanecerd en tal tomografia mientras
y mantenimiento deben ser realizadas potencial esta presente.

Unicamente por personal cualificado y
autorizado.

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

Noretirela cubierta antes de haber
desconectado el suministro eléctrico

porcompleto.

Instucciones de eliminacion

Esteproducto debe ser desmontadoy

sies posible, sus componentes deben

serseparados en varios grupos antes

desureciclado o destruccion.
Sigasiemprelaregulacion local sobre
eliminacion.

Montaje

Posiciones de instalacion permitidas. @
Montaje del AME 23, AME 23 SU, AME 33 enla
valvula. @

Cableado ©

iNotoque nadaen laplacade circuito
& impreso! jTensién letal!

iDesactive lalinea de suministro
eléctrico antes de conectarel actuador!
Conecteel actuador de acuerdo con el esquema

de cableado.

* Cableado para modo modulante
(Wiring for modulating mode)
** Cableado para modo flotante de 3

puntos, controlador con salida para
relé (Wiring for 3-point floating mode
Controller with relay output)

*** Cableado para modo flotante de 3 puntos,
controlador con salida triacs (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Senal de control

La senal de control proveniente del regulador
debera ser conectada al terminal Y (senal de
entrada) y al terminal SN (comun) en el circuito
impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede usarse
para indicar la posicion actual. El rango
dependera de la configuracion del interruptor
DIP.

Tension de alimentacion

La tension de alimentacion

(24 V~-15/4+10 %, 50/60 Hz) tiene que ser
conectada a los terminales SNy SP.

h Ajuste de fdbrica:
Todos los interruptores tienen que estar en la
posicion OFF! @

&q Importante: Todas las combinaciones de
los interruptores estdn permitidas. Todas las
funciones seleccionadas serdn anadidas una
alaotra.

Solamente hay una sobreposicion de las
funciones: el interruptor No.6 Proporcional/
3vias que hace que el actuador ignore la
sefal y funcione como un “sencillo” actuador
de 3 vias.

SW1: U/l @@

h Ajuste de fdbrica:
serial de control de tensién (0-10 V).

SW2:2-10 V/0-10 V @G

h Ajuste de fdbrica:
2-10 V.

SW3: Directo/Inverso @@

h Ajuste de fdbrica:
DIRECTO

SW4: ---/Secuencial @%

Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan a la misma
sefal de control a la vez. Al elegir SEQUENTIAL
el actuador respondera a la sefial de control
dividida

(vease 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

&q Nota: Esta combinacion funciona en
combinacién con el interruptor No.5:
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V @®

&q Nota: Esta funcién es posible al elegir el
interruptor No.4:---/Secuencial.

SW6: Proporcional/3 vias @@

Cuando los interruptores DIP 6 es de
A actuador deberealizar ajuste

automadtico delalongitud de carrera
antes del conmutador DIP 6 en la posicién ON.

Senal de salida depende de los interruptores DIP
2,3&5 Ajuste.

Actuador puede funcionar en modulante (DIP
6 a OFF) o en modo “simple” 3-puntos, si la
funcién se selecciona 3 puntos (DIP 6 a).

Conectar la corriente de alimentacién SN y SP.

Ajuste los interruptores DIP 6 en
funcionamiento actuador de 3 puntos modo.

Observe atentamente diagrama de
conexionado como cableado es diferente

para los controladores con salida triac (ECL) en
caparison a los controladores con salida de relé.

&q Importante: Al elegir la funcion de 3 vias, el
actuador no responerd a ninguna de las senales de
control en el puerto Y. El vdstago se moverd hacia
arriba o abajo si hay alimentacién en el puerto 16 3.

SW7:LOG/LIN - Sin uso.
SW8: 100 % k,/k,,s reducido - Sin uso.

SW9: Funcionamiento @®

Después de suministrar corriente de
alimentacion al actuador, éste inicia un proceso
de auto ajuste. El diodo LED parpadea hasta
que el proceso de auto ajuste haya llegado a
término. Este proceso dura normalmente un
par de minutos dependiendo del recorrido

del vastago. El recorrido de la vélvula es
almaceneado en la memoria después de
terminado el auto ajuste. Para empezar de
nuevo el auto ajuste pulsar el interruptor
RESET (interruptor No.9). Si se corta la tension
de alimentacion o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80 % durante masdeun 0,1, la
posicién actual de la valvula serd guardada en
la memoria. De esta manera, todos los datos
quedaran guardados en la memoria, incluso en
caso de corte de corriente.

Test de funcionamiento
El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no estd en marcha, no hay alimentacion
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacién demasioado baja
- recorrido de la valvula insuficinete
(<205)
- el recorrido maximo no puede ser
alcanzado

Dimensiones @
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Turvallisuushuomautus!

N

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehda kokoonpano-, kdynnistys-
ja huoltotoita.

Na&ita ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkil6- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Noudata jarjestelmén valmistajan ohjeita.

Ald irrota kantta, ennen kuin
virransyétto on tdysin katkaistu.

Tuotteen hdvittaminen jatteena

Mikdli mahdollista tdmd tuote tulee
purkaajallajitella puretut osatennen
niiden kierrdttdmistd tai havittamistd
jditteend.
Noudata aina paikallista lainsddddntod
jajdtehuoltomddirdyksidi jéitteiden
hdvittdmisestd.

Kiinnittaminen

Sallitut asennusasennot @

Kiinnita AME 23, AME 23 SU, AME 33 venttiiliin.
(2]

Johdotus @

Ald koske mihinkdicin piirilevyllc!
& Kddnndivirta pois pddiltdennen

toimimoottorin kytkemistd!
Hengenvaarallinen jénnite!

Kytke toimimoottorijohdotuskaavion
mukaisesti.

* Jannite- ja virtaohjaus (Wiring
for modulating mode)

**  Kytkentd 3-pisteohjatulle saatimelle, jossa
on releldhto (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)
Kytkenta 3-pisteohjatulle sdatimelle, jossa
on triac-1ahto (Wiring for 3-point floatig
mode Controller with triacs output)

Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettdva painetun
AME-piirin liitdnt6ihin Y (sisddnmenosignaali) ja
SN (tavallinen signaali).

Lahtosignaali

X-liitdnndn lahtdsignaalia voidaan kayttaa
nykyisen sijainnin ilmaisemiseen. Alue
maaraytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.

Kayttojannite
Kayttojannite (24 V~ -15-+10 %, 50/60 Hz) on
yhdistettava SN- ja SP-liitantoihin.

DIP-kytkinasetukset @

Ul-moQ| !
2V_—-V | omm2| ov--v
Suora | W] Kaanteinen
e EN ) Vaiheittainen
02V_5(6)V |\ 5(6)V_10V
Verrannollinen | o\l 3-piste/RL
LOG. virtaus | NIl Lineaarinen virtaus
100 % Kvs | coll] Pien. Kvs
Nollaaminen |‘oE] Nollaaminen

hl Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa! @)

&q Huomautus: Kaikki DIP-kytkinasetusten
yhdistelmdit ovat sallittuja. Kaikki valitut
toiminnot yhdistetddn keskenddn. Vain yksi
logiikka ohittaa toiminnot: kytkimen nro 5
Suhteellinen /kolmipiste -asetus, joka
mdadrittad kdyttdlaitteen jéttdmddn signaalin
huomiotta, jolloin se toimii yksinkertaisena
kolmipistekdyttélaitteena.

SW1: U100

hl Tehdasasetus:
Jénniteohjaussignaali (0-10 V).

SW2:2-10 tai 0-10 VARG

hl Tehdasasetus:
2-10V

SW3: Suora tai kddnteinen @@

hl Tehdasasetus:
SUORA

SW4: ---/vaiheittainen @

Kaksi kdyttolaitetta voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus otetaan
kayttoon, kdyttolaite reagoi jaettuun
ohjaussignaaliin. Lisdtietoja on kohdassa
0(2)-5(6)V/5(6)-10V.

Huomautus: Tdmd yhdistelmd toimii
yhdessd kytkimen 5 kanssa: 0(2)-5(6)
V/5(6)-10V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10V @
Huomautus: Tdmd toiminto on

kdytettdvissd, jos kytkin 4 ---/vaiheittainen on
mdgdiritetty.

SW6: Suhteellinen/3-pisteinen @
Jos DIP 6 on ON-asennossa
moottorille tarvitsee ajaa rajat
uudelleen.

Ohjaussignaali riippuu DIP-kytkimen 2,3 ja 5
asennoista.

Moottori toimii moduloivalla ohjauksella tai
3-piste ohjauksella, jos 3-piste toiminto on

valittu (DIP 6 ON).
Kytke syottd liittimiin SN ja SP.

Tehdasasetus DIP 6 kytkimelle on modulaatio
asennossa (OFF).

Moottori ajaa karan ddriasentoon auki/kiinni
kytkemalla SN signaalin liittimeen 1 tai 3 ja
jaa asentoon niin kauan kuin kytkenta on
paikallaan.

Aseta DIP 6 ON-asentoon halutessasi moottorin
olevan 3-piste ohjauksessa.

Tarkista kytkennat triak (ECL) ja rele tulojen
kytkentdjen osalta. Kytketdan eri tavalla.

&q HUOMAUTUS: Jos 3-pisteinen toiminta valitaan,
kdyttélaite ei reagoi portin Y signaaliin. Se nostaa
ja laskee karaa vain, jos portteihin 1 tai 3 syétetddn
virtaa.

SW?7: Ei kdytossa.
SW8: Ei kdytossa.

SW9: Nollaaminen @®

Kun kayttolaite on yhdistetty virtaldhteeseen,

se aloittaa itsesaatotoimet. LED-merkkivalo
vilkkuu, kunnes itsesadtotoimet on tehty.
Kestoaika maaraytyy karan liikkkeen mukaan,

ja on tavallisesti muutama minuutti. Venttiilin
karan liikkkeen pituus tallennetaan muistiin, kun
itsesaatotoimet on tehty. Voit aloittaa itsesaddon
uudelleen muuttamalla RESET-kytkimen asentoa
(kytkin 9). Jos virransyotto katkeaa tai putoaa alle
80 prosenttiin yli 0,1 sekunnin ajaksi, nykyinen
venttiilin sijainti ja kaikki tiedot tallennetaan
muistiin. Ne sdilyvat sielld sahkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen
Merkkivalo ilmaisee, onko kdyttolaite kdytodssa
vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee ohjaustilan ja
viat.
Palaa jatkuvasti
- normaali toiminta
Eivaloa
- ei toiminnassa tai ei virransyo6ttoa.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- itsesaatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo
- virransyotto ei riita
- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)
- loppusijaintia ei voi saavuttaa.

Mitat @
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NEDERLANDS Uitgangssignaal SW 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 VO®
. . Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem
Veiligheid SN) kan gebruikt worden als indicatie van de Opmerking: Deze funktie is geldig als

Om verwondingen van personen en
& schade aan het apparaat te

voorkomen dient men deze instructies
met aandacht te lezen.

Montage, inbedrijfstelling en
onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel uitgevoerd
worden.

Neem alle instructies betreffende
installatiecomponenten van andere fabrikanten
in acht.

Verwijder de afdekkap niet voordat
devoedingsspanning volledig is

uitgeschakeld

Afvalverwerking
Ditproduct of delen ervan dienen te
worden afgevoerd op een
milieuverantwoorde wijze.
Apparatuur die elektrische onderdelen
bevat, mag niet samen met huishoudelijk afval
worden afgevoerd.
Deze apparatuur moet apart worden
ingezameld samen met ander elektrisch
en elektronisch afval conform de geldende

wetgeving.

Montage

Toegestane montage posities @

Plaats de AME 23, AME 23 SU, AME 33 op de
afsluiter. @

Elektrische aansluiting @

Gevaarlijke spanning, raak niets aan
A op de printplaat! Dodelijke spanning!
Schakel de stroom uit voordat
de bedrading van de servomotor wordt
aangebracht!
Sluit de servomotor aan volgens het
aansluitschema.

Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en op
klem SN (gemeenschappelijke nul) van de AME
printplaat.

klepstand. Het bereik hangt af van de instelling
van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24V~ -15 tot +10 %,
50/60 Hz) wordt aangesloten op de klemmen SN
(nul) en SP (24 VAQ).

DIP schakelaars @
U|l-m3p| !
2V [om32| ov_-v
Direkt [ Wil Omgekeerd
ek ] Volgorde
0@ V56V |\ 5(6)V_10V
Proportioneel | o\l 3 punts/RL
LOG. flow | NI LIN. flow
100 % Kvs | col ] Red. Kvs
Reset | O] Reset

h Fabrieksinstelling:
Alle schakelaars staan in de OFF (uit)

positie! @)

Opmerking: Alle combinaties van DIP
instellingen zijn toegestaan. Alle gekozen
funkties worden bij elkaar opgeteld. Er is
echter één uitzondering:

Schakelaar 6 Proportional/3 point, welke
de motor instelt als “simpele” 3-punts
servomotor.

SW1:U/10Q®

De servomotor kan reageren op een spannings-
stuursignaal (U) of een stroom-stuursignaal (I).
Het spanningsbereik is 0-10 V, het stroombereik
is 0-20 mA.

h Fabrieksinstelling:
0-10 V stuursignaal

SW 2: 2---- V/0----V @B

h Fabrieksinstelling:
2V (4 mA)

SW 3: Direct/Inverse
(Direkt/Omgekeerd) @@

h Fabrieksinstelling:
Direct.

SW 4: ---/Sequential (volgorde) &%

Twee motoren kunnen naar hetzelfde signaal
“luisteren”.

Als Sequential is ingesteld reageert de motor op
een gedeeld signaal.

Deze instelling werkt samen met schakelaar 5.

schakelaar 4 op Sequential staat.

SW 6: Proportional/3 point
(Proportioneel/3punts) @®

De servomotor werkt als een simpele 3-punts
motor als de 3-punts funktie is ingesteld.
Voedingsspanning wordt aangesloten op
de klemmen SN en SP. Op de klemmen 1 en
3 wordt 24 VAC voor “omlaag” en “omhoog”
aangesloten. Uitgangs-signaal X geeft de
werkelijke stand aan.

&q Opmerking: In de 3-punts funktie reageert
de servomotor niet op signalen via klem Y. De
spindel beweegt alleen bij spanning op klem 1
of klem 3.

SW?7: Niet in gebruik.
SW8: Niet in gebruik.

SW 9: Reset @®®

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert tot
de afstelling is beéindigd. De tijdsduur is afhan-
kelijk van de kleplift en bedraagt gewoonlijk
enkele minuten. De slag van de klep wordt in
het geheugen opgeslagen.

Om de afstelprocedure opnieuw te starten dient
de stand van RESET veranderd te worden.
Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder 80 %
daalt, wordt de momentele klepstand in het
geheugen opgeslagen en blijven alle gegevens
bewaard, ook na het uitschakelen van de
voeding.

Funktietest
De LED indicator toont het motorbedrijf, bedrijf-
stoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continue uit

- geen bedrijf of geen voedingsspanning
Knipperend (1 Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3 Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (< 20 s)

- eindpositie onbereikbaar.

Afmetingen @
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Warunki bezpieczenstwa
Aby uniknac obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy

& koniecznie zapoznac sie

z tymi informacjami i przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacjg moga by¢
wykonywane wytacznie przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Prosimy stosowac sie do instrukgcji producenta
lub operatora uktadu.

Niezdejmowac pokrywy przed
catkowitym odtqczeniem zasilania.

A

Instrukcja usuwania odpadow

Ten produkt powinien by¢rozebrany a
Ei jego komponenty posegregowane,
jeslitomozliwe, narézne grupy przed
poddaniem recyklingowi lub utylizacji.
Zawsze stosuj sie do miejscowych przepiséw w

zakresie usuwania odpaddw.

Montaz

Dopuszczalne pozycje montazu @
Zamontowac sitownik AME 23, AME 23 SU,
AME 33 na zaworze. @

Okablowanie @
Niewolno niczego dotykac na ptytce
drukowanej!

A Przed przystqgpieniem do

podtqczania do sitownika przewodoéw
elektrycznych nalezy odtqczyczasilanie
sieciowe! Zagrozenie zycia!

Podtqczyc sitownik zgodnie zpodanym
schematem.

* Potaczenia elektryczne dla sterowania
analogowego (Wiring for modulating mode)
** Pofgczenia elektryczne dla sterowania
3-punktowego, sterownik z wyjsciem
przekaznikowym (Wiring for 3-point floating
mode Controller with relay output)
***  Pofgczenia elektryczne dla sterowania
3-punktowego, sterownik z wyjsciem
na triakach (Wiring for 3-point floatig

mode Controller with triacs output)

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce drukowanej
sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze by¢
uzyty do wskazania biezacej pozycji. Zakres
zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania

(24 V~ =15 do +10 %, 50/60 Hz) musi by¢
podfaczone do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przelacznika DIP @

Ul-mQ| !
2V_—-V | omm2| ov--v
Zgodnie | wl Odwrotnie
e Ey ) Sequential
02V 56)V (vl 56)V_10V
Proporcjonalny | o\l 3-punktowy/RL
LOG. flow | N LIN. flow
100 % Kvs | coll] Red. Kvs
Reset | O] Reset

hl Ustawienia fabryczne: @)
wszystkie przetqczniki sq w potozeniu OFF!

&q Uwaga: Dozwolone sq wszystkie kombinacje
przetqcznikéw DIP. Wszystkie wybierane
funkcje sq sumowane. Istnieje tylko jedno
logiczne ominiecie funkcjonalnosci:
przetqcznik nr 6 Proportional /3 point
(Proporcjonalny/3-punktowy), ktéry
powoduje, Ze sitownik ignoruje sygnat
sterujqcy i dziata jako prosty 3-punktowy
sitownik.

SW1: U1 Q2
hl Ustawienie fabryczne:

sterowanie sygnatem napieciowym (0-10 V).
SW2:2-10 V/0-10 V@B
hl Ustawienie fabryczne:

2-10V.
SW3: Direct/Inverse @@

hl Ustawienie fabryczne:
DIRECT

SW4: ---/Sequential @5

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujgcym. Jesli wybrana jest
opcja SEQUENTIAL, sitownik reaguje na dzielony
sygnat sterujacy (patrz 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

Uwaga: To ustawienie dziata w potqczeniu
z przetqcznikiem nr 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V@®

Uwaga: Ta funkcja jest dostepna, gdy
ustawiony jest przetqcznik nr 4: ---/Sequential.

SW6: Proportional/3 point @®

Gdy przetqcznik DIP 6 jest NA
& Sitownik musiwykonywac

samodostrajania przed zmianq
ustawien przetqcznika DIP6 na ON (Wk. ).

Sygnatwyjsciowy zalezy od DIP 2, 3 &5 nastawa.

Sitownik moze pracowa¢ w modulujacy (DIP 6
do WYLACZONY) lub w “proste” 3-punktowego,
po wybraniu opcji 3-point (DIP 6 ON).
Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciskach SN i

SP zaciskow.

Fabrycznie ustawione na OFF DIP 6 do obstugi
Sitownik w trybie modulujacy.

Sitownik jest catkowicie wysuniety trzpien
bedzie pracowac w jego trakcie wsuwania
trzpienia lub przez mozliwo$¢ przemierzania
SN sygnat do zaciskéw 11 3 i pozostanie w
tym pozytronowa tak dtugo, jak jest obecny
potencjat.

Ustawi¢ Sitownik DIP 6 do pracy w trybie
3-punktowy.

Przyjrzyj sie uwaznie jak potaczenia elektryczne
schemat potaczen elektrycznych jest rézne w
zaleznosci od regulatoréw z wyjscia triakowe
(ECL) w caparison do regulatoréw z wyjscie
przekaznika.

&q UWAGA: Jesli wybrano opcje 3-point, sitownik
nie reaguje na jakikolwiek sygnat sterujqcy na
wyprowadzeniu Y. Sitownik bedzie podnosit i
opuszczat wrzeciono, jesli na wyprowadzenia 1i 3
zostanie podane napiecie.

SW7: LOG/LIN - nie jest uzywany.

SW8: 100 % k,/Zmniejszone k - nie jest
uzywany.

SW9: Reset @®

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.

Dioda LED btyska do momentu zakoriczenia
tego procedury. Trwa to zazwyczaj pare

minut w zaleznosci od skoku wrzeciona. Po
zakoriczonym procesie samoregulacji wartos¢
skoku zaworu jest zachowana w pamieci.
Zmiana pozycji przetgcznika RESET (przetacznik
nr 6) ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajace zostanie odciete lub
przez okres ponad 0,1 sekundy spadnie ponizej
80 %, to aktualna pozycja zaworu jest chowana
w pamieci; zapewnia to, zachowana zachowanie
wszystkich danych-réwniez w przypadku
przerw w zasilaniu.

Test dziatania
Dioda swietlna wskazuje, czy silnik jest aktywny
czy tez nie. Co wiecej, dioda LED wskazuje tez
status sterowania i btedy.
State Swiecenie
- normalna pracaBrak $wiecenia
- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czgstotliwoscig 1 Hz
- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscig 3 Hz
- zbyt niskie napiecie zasilania
- niedostateczny skok zaworu (<20 s)
- nie mozna osiggna¢ potozenia
kraricowego.

Wymiary @
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AME 23, AME 23 SU, AME 33

PYCCKUIA
TexHuKa 6e3onacHocTu

Bo n3bexxaHue nonyyeHna TpaBm unu

NoBpeXKAEHNN yCTPONCTBa

o6A3aTesIbHO NpPoYMTaNTe HaCTOALLYIO
WHCTPYKLMIO U TWaTeNbHO ee cobniofanTe.

Bce Heobxogmmble paboTbl o c6opke, BBOAY

B LENCTBME U TEXHUYECKOMY OOCITYXKNBAHUIO
060pyA0OBaHVA AOMXKHbI BbINOMHATLCA TONIbKO
KBanMdULMPOBaHHbIM NEPCOHANIOM, MeIoL UM
COOTBETCTBYIOLLEE Pa3peLLeHNE.

CrnepynTe yKa3aHvaM NPOU3BOAUTENA CUCTEMbI
UM ONepaTopa CUCTEMbI.

He cHumatime KpbiwiKy 00 moeo, Kak
numaxue 6ydem nosIHOCMbHo
OMKJII0YeHO.

MHCprKI.WIﬂ no yrmnnsauymm

JanHasa npodykyus nodnexum

0eMoHMaxy Ha yacmu, 015

pasdenbHol ymunuzayuu

COCMAsHbIX KOMNOHEeHMO8.
Bcez0a cobntodatime mecmHble npagusia
ymunuzayuu.

YcTaHOBKa

MoHTaKHble nonoxeHus perynatopa @
3akpenuTb anekTponpusog AME 23, AME 23 SU,
AME 33 Ha knanaHe. @

Cxema 3neKTpnUYecKux coeguHeHnin @

He npukacatimecs K omKpbImoim
KoHmakmam!
OmkKno4yame IUHUKO
nuMaxus neped MOHMAxom npo8ooKU
3/1ekmponpusodal BoamoxxeH iemarbHeili
ucxoo!
CmoHmupytime npo8odKy npusood coadacHoO
2/1eKmpuyeckoli cxeme.

YnpaBnawowmin curHan

YnpaBnAwLWmi cMrHan ¢ perynatopa nogaerca
Ha Knemmbl Y (BxoaHow curHan) n SN (Honb)
nnatbl AME.

BbixogHoW curHan

BbIXOAHOW CMrHan ¢ Knemmbl X MOXeT ObITb
MCMONb30BaH ANA NHANKALMN TEKYLLEro
nonoxeHua. [lnanasoH 3aBUCUT OT HACTPOEK
nepekntoyartens DIP.

Hanps)xeHne nutaHuna

HanpsaxeHve nutaHua (24 B nepemeHHOro Toka
oT -15 po +10 %, 50/60 lu) nogaeTca Ha Knemmbl
SN n SP.

Hactpoiikn nepekntouatens DIP @

Ul-mg| !
2V -V [ omZ2| ov_-v
Mpamo | Wil obpatHo
e = nocnenosatenbHo
0 V_56)V | ni] 56)V_10V
AHanorosbiii | O\ 3 umnynbeHbIii/RL
Norapupmnyeckan | ~NE] JInHeiHan xapakTepucTuka
100 9% Kvs | o] Red. Kvs
o] C6poc

Cépoc

h 3asodckue ycmaHosKu:
BCE nepekntodamesnu Haxooamcs
8 nonoxeruu OFF (gbikioyero). @)

&q MpumeyaHue: [puemnemel 8ce
KoM6uHayuu nepeksoyamerneli DIP. Bce
8bI6paHHbIe hyHKYUU 0obasaaomcsa
opye k dpyay. Cywsecmayem mosioko 0OHO
J102u4eckoe nepepezysiuposaHue pyHKyul:
nepekntodamerns N° 6 — (aHano208bil/
UMNY/TbCHBIL) HACMPAUBamMe UCNOJTHU-
meJibHbIl MexaHu3mM maxkum o6pazom
aHanozo8sil, Ymo oH ueHopupyem
ynpasnsowul cueHan u pabomaem kak
UMNYJ1bCHBIU UCNOTHUMETbHbIU MEXAHU3M.

SW1: U/l (HanpsikeHmne/ToK) @2

h 3asodckas ycmaHoska:
ynpasnaouwud cueHan Hanpsaxerus (0-10 B).

SW2:2-10 B/0-10 B @Q

h 3as00ckas ycmaHoeKa:
2-10B.

SW3: Mpamo/o6patHo @@

h 3aso0cKas ycmaHoeKa:
MPAMO.

SW4: ---/nocnepoBatenbHo @5
CyLiecTByeT BO3MOXHOCTb YCTaHOBUTD [Ba
NCMONHUTENBHBIX MEXaHM3Ma TaK, YTO OHM
paboTatoT napannensbHo, C OLHUM yrpaBns-
IoWmUM curHanom. Ecnm HactpoeHa GyHKLmA
NOC/IEOOBATEJIbHO, TO ncnonHUTeNbHbIN
MeXaHW3M pearnpyeT Ha yrnpaBnAoLWmii curHan
«cnnnT» (cm. 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B).

lMpumeyaHnue: [JaHHas cxema pabomaem e
KombuUHayuu ¢ nepexknrodamernem N 5: 0(2)-
5(6) B/5(6)-10B.

SW5: 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B @®

lMpumeyaHnue: [JaHHas ¢pyHKyusA umeem
Mecmo Jluib 8 CJ1yyae, eciu HacCmpoeH
nepekno4yamerns N° 4: ---/nocrnedosamesioHo.

SW6: AHanorosbiii/uMnynbcHbIn @D

Ecnu DIP-6-3mo Ha npugood,
ucnosIHUMesbHbIt MexaHu3m
Heob6xo0UMO 8bINOIHUMb BbIXOOHOU
cueHanzagucum om DIP-2, 3 5 Hacmpolika.a
neped usmeHeHuem DIP 6.
Outputsignal depends on DIP 2, 3&5 setting.

NPVBOA, NCMONHUTENbHBIA MeXaHV3M MOTYT
paboTaTb B MOAYNMPYOLMIA (6 B NONOMXKeHVe
OFF (BbIKN1.)) nu B “npocToin” 3-no3numnoHHoe
pexum, ecnu 3-no3nLMOoHHOE GYHKLMSA
BblGUpaeTca (6).

ceTb NUTaHUA NOAKNYaeTcA Ha Knemmbl SN n
SP. knemmam.

3aBofCcKue HacTpownKkm nepekniovatens DIP
6 B nonoxeHune OFF (BbIkN.) ANnA ynpaBneHna
NPVIBOA, NCMONHUTENbHBIN MeXaHV3M B
MOZYNVPYIOLNIA PEXKUM.

npueog, MNCNONHUTENIbHBIN MeXaHM3M KflanaHa
6y,qu pa60TaTb B €ro CoBepLleHHO npoaneHmne
VNN oTBeeHHOoE NoJioXKeHune, cBA3biBas nx SN
curHan K knemmam 1 vnm 3 n 6y,qu OCTaBaTbCA B
3TOM positron [0 Tex nop, NoKa noteHywuan.

YctaHoBuTe nepekntoyatens DIP 6 Ha npuBog,
MNCMONTHUTENBHBIN MeXaHV3M s paboTbl B 3
pexrma TouUKM.

BHVMaTenbHO NOCMOTPUTE 3eKTpryecKas
CcxemMa Kak MOHTa»K MPOBOAKYM AN1A PerynaTopos
C cummucTopHble Bbixoabl (ECL) B caparison gna
PerynaTopos C pefiefHblil BbIXOA.

&q MPUMEYAHMUE: B cnyuae, ecu 8bibpara
UMNYbCHAA PYHKUYUS, UCNOSIHUMEbHbIL
MexaHu3M He pedaupyem HuU Ha Kakol
aHan0208bIl ynpasnaowuli CueHas Ha exode
Y. UcnonHumenbHubil MexaHu3m noOHUMaem
U onyckaem WmoK MoJIbKO 8 Ciyyae, eciu
3/1ekmponumarue nodaemcs Ha 8xod 1 unu 3.

SW7: He ncnonb3yercs.

SW8: He ncnonb3yerca.

SW9: Reset (C6poc) OB

Mocne nofauv Toka Ha MCMONHUTENbHBIN Mexa-
HV3M NOCNeSHMI HauMHaeT MPoLecc aBTonoa-
cTpoiikun. O6 3TOM CBUAETENbCTBYET MUraHve cBe-
TOAMOLA, KOTOPOE NPOJOIKAETCA O OKOHYAHNA
npoLiecca aBTONOACTPONKM. [TPOACIKUTENBHOCTD
npovecca 06bIYHO COCTABNAET HECKOTBKO

MUHYT, B 3aBUCYMOCTM OT NepeMeLleHUs LTOKa.
BenunumHa xopa KnanaHa nocne OKOHYaHMA aBTo-
NMOACTPOVIKIN PETUCTPUPYETCA B 3aNOMUHaloLEM
ycTporcTse. [poLecc aBTONOACTPONKY BO306-
HOBJIAETCA HaXaTMeM Ha KHOMKy cbpoca «RESET»
(nepekntoyatens N2 9). Mpwu cbpoce HanpsaxeHns
NUTaHVA UK NPV ero nageHuy 6onee yem Ha 80
% B TeyeHue 6onee 0,1 ¢, TEKyLLEE MONOXKEHVE
KnanaHa permcTpmpyeTca B 3anoM1HaoLLem
ycTponcTse. Takum obpazom, Bcs iHGopmMaLms
COXPaHAETCA B 3aMOMUHAIOLLEM YCTPOWCTBE, B TOM
yurcne B cyyasnx coos HaNPAXKEHVs NUTaHWS.

QOyHKLNOHaNbHbIN TECT
CBeTOBOW ANOA HapAay C MHAUKauuen
3aJeMCTBOBaHNA NPUBOAA NPOU3BOAUT TaKxKe
MHAMKaLMo paboyero CoOCTOAHNSA 1 BO3MOXHbIX
OLIMOOK.
MocTosAHHOe cBeueHne
- 06blyHOe paboyee cocTosAHME
JKCnnyaTaunm
OTcyTCTBUE CBEYEHNSA
- BbIKJIOUEHVE, HaNPsXXeHVE OTKITIOYEHO.
MpepbiBucToe ceeyenue (1 My):
- peXunm aBTOMOACTPONKM
MpepbiBucToe ceeyeHne (3 MNy):
- DNEeKTPONUTaHNe CJIMLIKOM Mano
- HeQOCTaTOYHasA BENNYMHA BPEMEHM X0a
KnanaHa (<20 c)
- HEBO3MOXHOCTb BXOJa B UICXO4HOE
NosoXeHue.

Fa6aputHble @
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ROMANA
Nota privind siguranta in functionare
Pentru a evita ranirea persoanelor si
distrugeri ale echipamentului, este
absolut necesar sa cititi si sa respectati
cu atentie aceste instructiuni.

Activitatea necesara de instalare, pornire si
intretinere trebuie executata numai de personal
calificat si autorizat.

Va rugdm sa respectati instructiunile
fabricantului sistemului sau ale operatorului de
sistem.

Nuindepdrtaticapacul pand cand
alimentarea cu electricitate nu este

complet deconectatd.

Scoatere din uz

Acest produs trebuie demontat si,
Ei dacda este posibil, componentele

acestuiasortatein diverse grupe,
inainte dereciclare sau scoatere din uz.
Respectatiintotdeaunareglementdirile privind
eliminarea deseurilor valabile in regiunea
dumneavoastrd.

Montarea

Pozitiile admisibile de montare @

Fixati servomotorul AME 23, AME 23 SU, AME 33,
pevana @.

Cablarea ©

Nu atingetiniciocomponentd de pe
& placacircuitelor integrate!

Deconectatilinia de alimentare
electricd inainte de conectarea prin firea
servomotorului! Tensiune letala!

Conectatiservomotorul prin fire in conformitate
cu schema de conexiuni.

* Cablare pentru modul de control modulant
(Wiring for modulating mode)

** (Cablare pentru modul flotant in 3 puncte
Regulator cu iesire pe releu (Wiring for 3-point
floating mode Controller with relay output)

*** Cablare pentru modul flotant in 3 puncte

Regulator cu iesire triac (Wiring for 3-point
floatig mode Controller with triacs output)

Semnal comanda

Semnalul de comanda de la regulator trebuie
conectat la bornele Y (borna de semnal de
intrare) si SN (borna comuna) de pe placa cu
circuite imprimate AME.

Semnal iesire

Semnalul de iesire de la borna X poate fi utilizat
pentru indicarea pozitiei curente. Domeniul
depinde de setarile comutatorului DIP.

Tensiune de alimentare
Tensiunea de alimentare (24 V~ -15 + +10%,
50/60 Hz) trebuie conectata la bornele SN si SP.

Setarile comutatorului DIP @

U= |_mle) I
2V_--V | om3Z| 0V_---V
Direct | wl] Inverse
B EN ) Sequential
02)_56)V | ] 5(6)_10V
Proportional | o/l ] 3 point/RL
LOG. flow | N LIN. flow
100%k,, | com RED. k
Reset | O] Reset

hl Setdiri din fabricd:
TOATE comutatoarele sunt in pozitia
DECONECTAT!

&q Notd: Sunt permise toate combinatiile de
comutatoare DIP. Toate functiile selectate
sunt addugate consecutiv. Existd o singurd
logicd de supracontrol al functionalitdtilor
sianume, comutatorul nr. 6 Proportional /in
3 puncte, care seteazd servomotorul sd ignore
semnalul de comanda si sa functioneze ca
servomotor ,simplu” i

in 3 puncte.
SW1: U1

hi Setare de fabricd:
semnal de comandd de tensiune (0-10 V).

SW2:2V-10/0V-10 @

hl Setarea de fabricd este:
2-10V.

SW3: Directa/Inversa @3

hl Setarea de fabricd este:
DIRECTA

SW4: ---/Secvential @@

Doud servomotoare pot fi setate sa lucreze in
paralel, cu un singur semnal de comanda. Daca
este setat SECVENTIAL, atunci un servomotor
raspunde la semnalul de comanda distribuit
(vezi 0(2) V-5(6 V) / 5(6) V-10 V).

Nota! Aceastd combinatie lucreazd in
legaturd cu comutatorul nr5: 0(2)-5(6) V/5(6)-
10V.

SW5:0(2) V-5(6 V) / 5(6) V-10 V @B
Notad: Aceastd functie este disponibild in

cazul in care comutatorul nr. 4: este setat --- /
secvential.

SW6: Proportional/in 3 puncte @®

Cand DIP 6 este ON servomotorul
trebuie sa-sifaca capetele de cursa
inainte de schimbarea DIP 6 pe ON.

Semnalul de iesire depinde de setarea DIP 2, 3
si5.

Servomotorul poate functiona in modul
modulant (DIP 6 OFF) sau in modul 3 puncte,
daca functia 3 puncte este selectata (DIP 6 ON).

Conectati alimentarea electrica la terminalele
SN si SP.

Setarea de fabrica la DIP 6 este OFF pentru
functionare in modul modulant.

Tija servomotorului se va duce catre pozitia
complet deschis sau inchis dace se face punte
intre SN si 1 sau 3 si va ramane in aceasta pozitie
atat timp cat potentialul persista.

Setati DIP 6 la ON pentru functionare in modul
3 puncte.

Verificati cu atentie schema electrica deoarece
cablarea este diferita pentru regulatoare
electronice cu iesire tip triac (ECL) fata de cele cu
iesire tip releu.

&q NOTA: Dacd se selecteazd functia in 3 puncte,
servomotorul nu rdspunde la niciun semnal de
comandd de pe portul Y. Doar ridicd si coboard axul,
daca se alimenteazd portul 1sau 3.

SW7: LOG/LIN - Nu este utilizat.
SW8: 100 % k;/k,, redus - Nu este utilizat.

SW9: Resetare @)

Dupa ce servomotorul a fost conectat la sursa

de alimentare, acesta va porni procedura

de autoreglare. LED-ul indicator se aprinde
intermitent pana la terminarea autoregldrii.
Durata depinde de cursa axului siin mod
normal, va dura cateva minute. Lungimea

cursei vanei este stocata in memorie dupa ce
autoreglarea a fost finalizata. Pentru a reporni
autoreglarea, modificati pozitia comutatorului
RESETARE (comutatorul nr. 9). Daca tensiunea de
alimentare este decuplata sau scade sub 80%

in mai mult de 0,1 s, pozitia actuala a vanei va fi
stocata in memorie si toate datele rdman salvate
in memorie si dupa o oprire a alimentarii.

Testul de functionare
Lumina indicatoare arata daca dispozitivul de
pozitionare este sau nu este in functiune. In plus,
indicatorul arata starea comenzii si defectiunile:
Lumina continua

- functionare normala
Nicio lumind

- nu functioneaza sau nu este alimentat
Lumina intermitenta (1 Hz):

- modul autoreglare
Lumina intermitenta (3 Hz):

- alimentarea cu energie de nivel prea scazut

- cursa insuficientd a vanei (<20 s)

- capatul de cursa nu mai poate fi atins.

Dimensiuni @
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ARG KEANBSFIREE, HFHA
FEIEATF

R R, HELFRE WA BT
BEERAHIENRRGIRIEASRRA.

FLIRARTEE X HIRT, 7B T I

VAN

FEE R EFA, K HAR= iR
EDFRF T TYIA

IER AR R E .

X

RIFHIREEE @
4% AME 23, AME 23 SU, AME 33 IR/ 28 % 245 31/ /%]
*r. @

(3]
SEERlb ke BEAR _E AO(E (AT TT !
FRELATHE ST RRIR! AR

iy

BRI

* TR IEL (Wiring for modulating mode)
o YRR BRI A = SRR R AT
#% (Wiring for 3-point floating mode
Controller with relay output)
TR B = SR BN E TS
£% (Wiring for 3-point floatig mode
Controller with triacs output)

MIEHIBSSRAIEHIE SIE2) AME B9 Y 5%
GRS 70 SN 35 (DN3E) .

DIP (4) SWé: / (416
2 | oma| o % DIP6R AW BEEEHITITIZ
T |omo | EeeE B2 BIEX DIP633"ON"
| amD | IEEEE S-S EURTF DIP2, 3FA5I%E.
0V_56)V |\l 5(6)V_10V
EEBliES] | o =i — =g NIRT] sy
el o-=1 B IREN AT RUE(TROVES ( DIP 6357 X" ) %
i =R 75" EEM” =87 Bk, IR =S8 (DIP
eset eset 6?\3” ON ”) .
h FEFEE R R F L SP A0 SN i FiEskimiEE.
WIigE "~ . .
A E T OFF [ 8. JH?J‘ 1% & DIP 65 OFF Riz{TIREN=STEAHIE

§

: SRV DIP R ENFF R TERLE S
FRAGIE E RIThREAF (ORI

RE—H1p

REIZAEIRIT, BIRENTT 5B 6 fIELflizsl/
=228, ERRIRERRR ATESIESIE
=, MEIEA B2 = REERIZRER. .

SW1: U100

h HTRE:
BEESIES

SW2:2-10 V/0-10 V @@

h R E:
2-10V.

SW3: /
l .
Ef

SwW4: ---/

(4 ©)

1210
I IRENER AT A — M
S T, IR
{EThRERIEHMESIF I E
(0(2)-5 (6) V/5 (6) -10V) &

§

: WWIIhRESHRENFT K58 5 B & 1%

. 0(2) V-56V) /5 (6) V-10V,
SW5: 0(2) V-5(6) V/5(6)-10 V@5

: WL RE SR BN FF K5 4 (O AR FF

o

REFREFENEETREET REFEVEN
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