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AME 25 SU, AME 25 SD
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MAINTENANCE 5-95 % RH 4—smmximm | 10 3 /4 mm
FREE no condensing
AME 25 SD
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VRG =]
VF =

Blue Red |y (J

T2 = 200°C AME 25 SD/SU & VFS

Adapter for VFS
(Code N0.065Z7548)
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AME 25 SU, AME 25 SD
Min 100
| — [
\ |
‘ o
‘ @© g m—
\ i
/ \ &
o ‘ :
| ClE
I
Adapter 06527548
VFS (DN 15-50) T >150°C o) 52
Adapter 065Z0311 "
VRG, VRB, VF, VL (DN 15-50) min. 160
85
123
Connection L ‘ H ‘ H,
Type DN
R, G mm
15 Y2 1 80 25 216
20 2 1/a 80 29 218
VRB 2 25 1 12 | 95 | 29 | 222
AME 25 SD/SU + AME 25 SD/SU +
VRB 2, VRG 2 VRB 3, VRG 3 VRG2 32 14 2 12 35 226

40 12 2'a 132 43 237

50 2 | 2% | 160 | 47 | 242
15 14 1 80 | 40 | 216
20 % | 1va | 80 | 45 | 218
VRB3 |25 1 | 1% | 95 | 50 | 222

VRG3 32 1a 2 12 | 58 | 226
40 2 | 2va | 132 | 75 | 255

50 2 | 2% | 160 | 83 | 268
AME 25 SD/SU + AME 25 SD/SU +
VRB 2 VRB 3
L w |, Ll wlw
Type DN Type DN
mm mm
15 | 130 | 475 | 216 15 | 130 | 63 | 216
20 | 150 | 52,5 | 218 20 | 150 | 70 | 218
25 | 160 | 575 | 222 25 | 160 | 75 | 222
VF2 VF3
32 | 180 | 70 | 226 32 | 180 | 80 | 226
40 | 200 | 75 | 237 40 | 200 | 90 | 255
50 | 230 | 82,5 | 242 T 50 | 230 | 100 | 267
15 | 130 | 40 | 216 B = 15 | 130 | 63 | 216
L 20 | 150 | 45 | 218 L 20 | 150 | 70 | 218
AME 25 SD/SU + AME 25 SD/SU +
VF 2,VL 2 (DN 15-50) VL2 25 | 160 | 50 | 222 VF 3,VL 3 (DN 15-50) VL3 25 | 160 | 75 | 222
32 | 180 | 60 | 226 32 | 180 | 80 | 226
40 | 200 | 65 | 237 40 | 200 | 90 | 255
50 | 230 | 70 | 242 50 | 230 | 100 | 267
L H
Type DN
mm
15 | 130 | 237
20 | 150 | 237
25 | 160 | 237
L VFS 2
32 | 180 | 259
AME 25 SU/SD
VFS 2 (DN 15-50) + 40 | 200 | 259
50 | 230 | 259
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Danifi

Safety Note
To avoid injury of persons and
damages to the device, it is absolutely

& necessary to read and observe these

instructions carefully.

Necessary assembly, start-up, and maintenance
work must be performed by qualified and
authorized personnel only.

Please comply with the instructions of the
system manufacturer or system operator.

Do notremovethe cover before the
power supplyis fully switched off.

A

Disposal instruction

This product should be dismantled
and its components sorted, if possible,
invarious groups before recycling or
disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Mounting

Fix the actuator on the valve. @
Admissible Installation Positions. @

Wiring ©@
Do nottouch anything on the PCB!
A Switch offthe power line before wire
the actuator! Lethal voltage!
Wirethe actuator according to the wiring
diagram.

Control signal

Control signal from the controller must be
connected to terminals Y (input signal) and SN
(common) on the AME printed board.

Output signal

Output signal from the terminal X can be used
for indication of the current position. Range
depends on the DIP switch settings.

Supply voltage

Supply voltage

(24 V~ =15 to +10 %, 50/60 Hz) must be
connected to the terminals SN and SP.

DIP switch settings @

h Factory settings:
ALL switches are on OFF position! @)

Note: All combinations of DIP switches are
allowed. All functions that are selected are
added consecutively. There is only one logic
override of functionalities i.e. the switch No.6
Proportional/3 point, which sets actuator to
ignore control signal and works as a “simple”
3-point actuator.

SW1: U100

h Factory setting:
voltage control signal (0-10 V).

SW2:2-10 V/0-10 VAR

h Factory setting is:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @@

h Factory setting is:
DIRECT

SW4:---/Sequential @5

Two actuators can be set to work parallel with
one control signal. If the SEQUENTIAL is set then
an actuator responds to split control signal (see
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

Note: This combination works in combination
with switch No. 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V @®

Note: This function is available if switch No. 4:
---/Sequential is set.

SW6: Proportional/3 point @@

Actuator can operate as “simple” 3-point
actuator, if the 3-point function is selected.
Power supply should be connected on SN
and SP ports. On port 1 or 3 24 VAC signal is
connected for rising or lowering of actuator.
Return signal X indicates the correct position.

éq Note: if 3 point function is selected actuator
does not respond to any control signal on
port Y. It only rises and lowers spindle if power
is supplied on port 1 or 3.

SW6: Proportional/3 point @@

Actuator needs to perform Self
stroking prior changing DIP 6 to ON.

Factory set DIP 6 to OFF for operating actuator
in Modulating mode.

Actuator’s stem will run to its totally extended
or retracted position by bridging SN signal to
terminals 1 or 3 and will remain in this positron
as long as potential is present.

Set DIP 6 to ON for operating actuator in 3 point
mode.

Look carefully wiring diagram as wiring is
different for controllers with triac output (ECL)
in comparison to controllers with relay output.

Return signal X indicates the correct position.

Note: If 3 point function is selected actuator
does not respond to any control signal on
portY. It only rises and lowers spindle if power
is supplied on port 1 or 3.

SW8: 100% K ,/RED. K . @®

éq Note: This function works proper only with
logarithmic (equal percentage) valves.

SW9: Reset @0

After the actuator has been connected to
power supply, the actuator will start the
self-adjustment procedure. The indicator LED
flashes until self adjustment is finished. The
duration depends on the spindle travel and will
normally last a few minutes. The stroke length
of the valve is stored in the memory after self
adjustment has been completed. To restart
self adjustment, change the position of RESET
switch (switch No. 9). If the supply voltage is
switched off or falls below 80 % in more then
0.1 s, the current valve position will be stored
in the memory and all data remain saved in the
memory also after a power supply cut-out.

Function test

The indicator light shows whether the
positioner is in operation or not. Moreover, the
indicator shows the control status and faults.
Constant light

- normal operation

No light

- no operation or no power supply

Intermittent light (1 Hz)

- self adjusting-mode

Intermittent light (3 Hz):

- power supply too low

- insufficient valve stroke (<20 s)

- end-position cannot be reached.

Outputsignal depends on DIP 2, 3&5
Ul-mop| ! ;
20V | w2 VY SE) Dimensions @
Direct | ™) Inverse
S PN = Sequential . .
R b 26V 10V Actuato'r c“arj oper”ate |n.modulat|ryg (DIP 6 tq
Proportional | oygg—] | 3point/RL OFF) or in “simple” 3-point mode, if the 3-point
LOG. flow | gy | LIN.flow function is selected (DIP 6 to ON).
100%K,, | commr— RED. k,,
Reset | oy | Reset Connect power supply on terminals SN and SP
terminals.
Hazardous Substances Table
Part Name
Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)

Bush X o (o} [e] [0} o
Electromagnet X o (e} (o] o o
Housings X o (0] o (0] (0]
Brake Weights X o (e} [e] (o} o
Clamp X o (e} (o] o o
Yoke X o (o} o [0} o
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AME 25 SU, AME 25 SD

Danifi

Sikkerhedsbestemmelser
For at undga skader pa personer og
udstyr, er det absolut nedvendigt at
gennemlase folgende vejledning.
Montering, opstart og vedligeholdelse ma

kun foretages af kvalificeret og autoriseret
personale.

Folg fabrikantens eller operatorens
instruktioner.

Fjern ikke daekslet, for
stremforsyningen er helt koblet fra.

Bortskaffelsesinstruktion
materialegrupper, for det genbruges

eller bortskaffes.

Folg altid de lokale regulativer for bortskaffelse.

Dette produkt skal, om muligt,
adskilles og sorteres i dets forskellige

Montering
Fastger AME 25 SU, AME 25 SD pé ventilen. @
Tilladelige positioner. @

Elektrisk tilslutning @

Ror ikke ved PCB!
Sluk for stremmen inden elektrisk
tilslutning af motoren! Kan veere
livsfarlig!

Tilslut motoren iht. ledningsdiagrammet.

Styresignal

Styresignalet fra regulatoren skal tilsluttes
terminal Y (indgangssignal) og SN (fzelles) pa
AME’s klemraekke.

Udgangssignal

Udgangssignal fra terminal X kan anvendes til
indikering af aktuel position.

Omradet afhaenger af DIP kontakternes
indstilling.

Forsyningsspaending
Forsyningsspaendingen

(24V~ -15/+10 %,50/60 Hz)

skal tilsluttes klemme SN og SP.

Indstilling af DIP kontakter @

Ul-mQ| !
2V_--V [ o2 ov--v
Direkte | copmr—] Sekventiel
S ES | Proportional
0V_56)V | g | 56)V_10V
Omvendt o] 3-punkt/RL
LOG. flow |  gw—) LIN. flow
100%K, | o | Red-K
Reset | o g Nulstil

h Fabriksindstilling:
Alle kontakter er | OFF position! @)

&q Bemeerk: Alle kombinationer af
kontaktindstillinger er tilladelige. Alle
funktionsvalg er tilfgjet en efter en. Der er kun
en logisk overskridelse af funktionaliteten:
Kontakt Nr. 6 Proportional/3-punkt styring,
som seetter aktuatoren i stand til at ignorere
reguleringssignalet og arbejde som en
“simpel” 3-punkt motor.

SW1: U100

h Fabriksindstilling:
Spaendingssignal (0-10 V).

SW2: 2-10 V/0-10 V@)

h Fabriksindstilling:
2-10V.

SW3: Direkte/Indirekte @@

h Fabriksindstilling:
DIREKTE

SW4: ---/Sekvens @5

To aktuatorer kan arbejde parallelt med et
reguleringssignal. | SEKVENS indstilling reagerer
aktuatoren pa delt styresignal

(se 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

<§[| Bemaerk: Denne kombination arbejder
sammen med kontakt Nr. 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-
oV

SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V @(©®

Bemeerk: gaengelig hvis kontakt Nr. 4:---/
Sekvens er indstillet.

SWé: Proportional/3-punkt @@

NarDIP 6 er pa Aktuator skal udfere
automatiske kalibrering forud at
DIP-6.

Udgangssignal afthaenger af DIP-2, 3 &5
Indstilling.

Aktuator kan kare i modulerende (DIP 6 til OFF)
elleri “simple” 3-punkts funktion, hvis 3-punkt
funktionen er valgt (DIP 6 til ON).

Tilslutte forsyningsspaending pa klemme SN og
SP terminaler.

Fabriksindstillet DIP 6 til OFF for at drive
Aktuator i modulerende tilstand.

Aktuator’s stem lgber frem til dens fuldt
udstrakt eller tilbagetrukne position ved at
bygge bro mellem SN signal til klemme 1
eller 3 og forbliver i denne positron sa lenge
potentiale er til stede.

Indstil DIP 6 pa ON for Aktuator kerer i 3 punkts
funktion.

Se ngje ledningsdiagram som ledningsfering er
forskellig for requlatorer med triacudgang (ECL)
i caparison til regulatorer med releeudgang.

&q Bemaerk: Hvis 3-punkt funktionen er valgt,
reagerer aktuatoren ikke pd signaler pa
klemme Y. Motorspindelen bevaeger sig kun
opad eller nedad ved signaler pa klemme 1
eller 3.

SW?7: LOG. flow/LIN. flow @®

h Fabriksindstilling:
LOG.flow (ventilkarakteristikken er uaendret).

Bemeerk:

Anvendes denne funktion i kombination med

ikke logaritmiske ventiler, vil karakteristikken for
motorventilen blive modsat logaritmisk i forhold
til ventilkarakteristikken (d.v.s. en ventil med lineaer
karaketeristik vil blive transformeret til hurtig Gben
karakteristik).

SW8: 100% K,,/RED. K , @®

&q Bemeerk: denne funktion virker kun ved
logaritmiske ventiler.

SW9: Reset @10

Efter tilslutning af forsyningsspaending,

vil aktuatoren starte en selvjusterings
procedure. LED indikatoren blinker indtil
selvjusteringen er feerdig. Varigheden afhaenger
af spindelvandringen og tager normalt

nogle fa minutter. Ventilens spindelvandring
lagres i hukommelsen efter selvjusteringen

er feerdig. For at starte selvjustering, skiftes
positionen af RESET kontakten (kontakt Nr. 9).
Hvis forsyningsspaendingen svigter eller falder
til under 80 % i mere end 0,1 sekund, vil den
aktuelle ventilposition lagres i hukommelsen
og alle data bliver bevaret i hukommelsen, ogsa
efter at forsyningsspaendingen afbrydes.

Funktions test

Lysdioden indikerer, om aktuatoren er i drift,
ligesom den viser driftsstatus og eventuelle fejl.
Konstant lys
- normal drift
Intet lys
- ikke i drift, ingen stremforsyning
Interval blink (1 Hz)
- selvjusteringsmodul
Interval blink (3 Hz)
- stremforsyning for lav
- ventil slagleengde utilstraekkelig
- endestilling kan ikke nas.

Mal @
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Danifi

AME 25 SU, AME 25 SD
DEUTSCH . Bitte schauen Sie Schaltplan als Verdrahtung
h Werkseinstellung: ist anders fiir Regler mit Tricausgang (ECL) in
Sicherheitshinweise ALLE Schalter sind in der Position OFF! @)

Um Verletzungen an Personen und
A Schaden am Gerat zu vermeiden, ist

diese Anleitung unbedingt zu
beachten.

Montage, Inbetriebnahme und
Wartungsarbeiten diirfen nur von sachkundigen
und autorisierten Personen durchgefiihrt
werden.

Die Vorgaben des Anlagenherstellers und
Anlagenbetreibers sind zu beachten.

Entfernen Sie die Abdeckung nicht,
bevordie Stromversorgung komplett

ausgeschaltet ist.

Anweisung zur Entsorgung

Dieses Produkt sollte ausgebaut und

in dessen Bestandteile zerlegt werden.

Sortieren Sie die einzelnen

Bestandlteile entsprechend der
Entsorgungsgruppen zur Wiederverwertung
oder Entsorgung.

Beachten sie dabei immer die lokalen

Entsorgungsrichtlinien.

Montage

AME 25 SU, AME 25 SD am Ventil ansetzen. @
Zuldssige Temperatur. @

Elektrischer Anschlu3 @

Bitte die Platine nicht direkt
bertihren!
Trennen Sie das Netzkabel vor

der Verdrahtung des Stellantriebs! Todliche
Spannung!

SchlieBen Sie den Stellantrieb gemdl3

dem Verdrahtungsplan an.

Steuersignal

Das Steuersignal des Reglers ist an Klemme
Y (Eingangssignal) und Klemme SN
(Sammelklemme) an der AME-Printplatte
anzuschliefen.

Ausgangssignal

Das Ausgangssignal von Klemme X kann zur
Anzeige der aktuellen Position benutzt werden.
Der Bereich hangt von der Briicke ab.

Spannungsversorgung

Die Spannungsversorgung (24V~ -15 bis
+10%, 50/60 Hz) ist an Klemme SN und SP
anzuschlief3en.

Einstellung der DIP Briicke @

Ui-jol

2V-V [ om2| ov-v
Direkte Sekventiel
- Proportional
0(2) V_5(6) V 5(6)V_10V
Omvendt 3-punkt/RL
LOG. flow LIN. flow
100 %K., Red. K,

Reset Nulstil

&q BEMERKUNG: alle Kombinationen von DIP
Schalter sind erlaubt. Gewdhlte Funktionen
sind hintereinandergelegt. Es gibt nur eine
logische Umsteuerung der Funktionen: Briicke
Nr.6 proportional / 3-Punkt. Dadurch wird
der Antrieb so umgeschaltet, dass das Signal
ignoriert wird und arbeitet als “liblicher”
3-Punkt Anrieb.

SW1: U100

h Werkseinstellung:
Spannungsregelsignal (0-10 V).

SW2: 2-10 V/0-10 V@)

h Werkseinstellung:
2-10 V.

SW3: Direct/Inverse @@

h Werkseinstellung:
DIRECT

SW4: ---/Sequentiell @®

Zwei Antriebe konnen parallel mit einem
Steuersignal arbeiten. Bei der Einstellung
SEQUENTIAL Antrieb reagiert auf geteilten
Steuersignal (sehe 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

<§q BEMERKUNG: Diese Kombination
funktioniert mit dem Schalter No.5: 0(2)-
5(6) V/5(6)-10 V.

(SW)5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V @®

&q BEMERKUNG: diese Funktion ist wirksam,
wenn der Schalter No.4: --- / Sequentiell
eingestellt ist.

SW6: Proportional/3-Punkt @)
Wenn der DIP-6 ist auf Stellmotor
muss Ventilhub vordem Andern der
DIP 6 aufON.

Ausgangssignal istabhdngig von DIP-2, 3 &5
Einstellung.

Stellmotor kann bei jeglichen arbeiten
modulierend (DIP-6, um AUS) oder in “einfacher”
3-Punkt, wenn die 3-Punkt Funktion ausgewahlt
ist (DIP-6, um auf).

Anschliefen Spannungsversorgung an den
Klemmen SN und SP-Klemmen.

Werkseitig eingestellte DIP 6 auf OFF flr den
Betrieb in Stellmotor modulierend Modus.

Stellmotor Antriebsstange ausgefiihrt

werden soll, der vollkommen erweitert oder
eingefahrener Stellung Audio-Bestandskunden
SN Signal an den Klemmen 1 oder 3 und bleibt
in diesem Elektron-Positron -so lange wie
Potenzial vorhanden ist.

Stellen Sie DIP-Schalter 6 auf EIN fiir den
Stellmotor in 3 Punkt.

Prachtdecke durch Controller mit Relaisausgang.

éq BEMERKUNG: Wenn die 3-Punkt Funktion
gewdhlt wird, reagiert der Antrieb nicht auf
irgendwelche der Steuersignale Y Klemme.
Der Antrieb bewegt die Motorenspindel nach
oben oder nach unten bei dem Steuersignal
auf Klemme 1 oder 3.

SW?7: LOG. flow/LIN. flow @®

h Werkseinstellung:
LOG. Flow (Ventilcharakteristik bleibt
unverdndert).

&q BEMERKUNG: falls diese Funktion mit dem
nicht logarithmischen Ventil verwendet wird,
libernimmt der Antrieb die Anti-Logarithem
der Ventilcharakteristik. (Ventil mit linearer
Kennlinie wird in die Kennlinie umgewandelt).

SW8: 100% K ,/RED. K, @®

éq BEMERKUNG: diese Funktion arbeitet richtig
nur mit logarithmischen (gleichprozentigen)
Ventilen.

SW9: Reset @0

Nach Einschalten der Stromversorgung startet
der Regelantrieb den Selbstanpassungsvorgang.
Die Leuchtdiode blinkt, bis die Anpassung
abgeschlossen ist. Dies dauert normalerweise
einige Minuten, abhédngig von der Distanz

der Spindelbewegung. Die Hublange

des Ventils wird nach abgeschlossener
Selbstanpassung im Speicher registriert. Der
Selbstanpassungsvorgang kann durch Driicken
der RESET-Taste wiederholt werden (Schalter No.
9). Bei Ausfall der Versorgungsspannung - oder
beim Absinken auf einen Wert kleiner 80% -
langer als 0,1 s, wird die aktuelle Ventilposition
im Speicher gespeichert. Alle Daten sind also
auch im Falle einer Stromunterbrechung
gesichert.

Funktionstest
Die Leuchtdiode zeigt den Motorbetrieb, den
Betriebszustand und eventuelle Fehler an.
Dauerlicht
- normaler Betrieb
Kein Licht
- nicht in Betrieb oder keine
Stromversorgung
Blinklicht (1 Hz)
- Selbstanpassungsmodus
Blinklicht (3 Hz)
- Versorgungsspannung zu niedrig
- Ventilhubldnge ungeniigend (<20 s)
- Endposition nicht erreichbar.

Abmessungen @

8| © Danfoss | 2016.12
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AME 25 SU, AME 25 SD
h i L, Régler le DIP 6 sur ON pour I'exploitation
Réglage d'usine: . Actuateur en mode 3 points.
Sécurité TOUTES les commandes sont en position ARRET!
o0 Schéma de raccordement en tant que regarder

Pour éviter des blessures des
personnes et des dégats au dispositif,

& il est absolument nécessaire de lire

attentivement et de respecter ces instructions.

Le montage, la mise en marche et toute
opération de maintenance doivent étre
effectués par un service ou une personne de
qualification.

Suivre les instructions du fabricant du systeme
ou de son service.

Ne pas retirer le capot avant d'avoir
totalement coupé l'alimentation.

Indications de mise au rebus

Ceproduit peut étre démonté et tous
ses composants classés sipossible en
différentes catégories en vue de leur
recyclage ou destruction
Dans tous les cas, suivrela législation locale de
miseau rebus.

Montage

Fixer 'AME 25 SU, AME 25 SD sur la vanne. @
Orientations de montage. @

Branchement éléctrique @

Ne pas toucher la carte de circuit
& imprimé!

Couperl'alimentation avant de
raccorder l'actionneur! Danger de mort!

Raccorder I'actionneur conformément au
schémade branchement électrique.

Signal de commande

Le signal du régulateur doit étre branché sur
laborneY (signal d’entrée) et la borne SN
(commun) sur la carte imprimée de I'AME.

Signal de sortie

Le signal de sortie de la borne X peut servir pour
indiquer la position actuelle. La zone dépend
des réglages du sélecteur de fonction DIP.

Tension d’alimentation

La tension d’'alimentation (24V~-15/+10%,
50/60 Hz) doit étre branchée aux bornes SN et
SP.

Réglages du sélecteur de fonction
DIP @

Ul-mo| !
V-V | om 2| 0V
Direct Inverse
- Séquentiel
0(2) V_5(6) V 56)v_10v
Proportionnel 3 points/RL
Débit LOG. Débit LIN.
100 %K, Red. K,

Reset Reset

&q REMARQUE:
Toutes les combinaisons des commandes DIP
sont possibles.
Toutes les fonctions sélectionnées sont ajoutées
I'une a l'autre. Il y a seulement un pontage logique
des fonctions: commande 6 Proportionnel/ 3
points qui fait le moteur ignorer le signal de
commande et fonctionne comme un »simple«
3-points moteur.

SW1: U/l @2

Réglage de I'usine:
le signal de commande de tension (0-10 V).

SW2:2-10 V/0-10 V@A)

Réglage de l'usine:
2-10V.

SW3: Direct/Inverse @@

Réglage de l'usine:
DIRECT

SW4: ---/Séquentiel @5

Deux moteurs peuvent étre réglés de telle
maniére qu'ils fonctionnent parallélement
avec un signal de commande. Si la fonction
SEQUENTIEL est réglée, le moteur répond au
signal de commande »split« (voir

0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

&q REMARQUE: Cette combinaison fonctionne
en combinaison avec la commande 5:
0(2)-5(6)V/5(6)-10 V.

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V@®

&q REMARQUE: Cette fonction est disponible, si
la commande 4: ---/Séquentiel est réglée.

SW6: Proportionnel/ 3 points @®

Lorsquele DIP 6 est SUR Actuateur

doitexécuter autorégulation avant le

DIPen perpétuelle évolution 6 sur
ON.

Signal de sortie dépend du commutateur DIP 2,
3et5Réglage.

Actuateur permet de fonctionner en modulant
(DIP 6 sur OFF) ou dans “simple” 3-points mode,
si la fonction 3 points est sélectionnée (DIP 6
sur ON).

Alimentation pour alimenter les bornes SN et SP
les bornes.

Réglage d'usine DIP 6 sur OFF pour la mise en
ceuvre d’Actuateur en mode modulant.

Actuateur tige continue de fonctionner a sa
position rétractée en établissant totalement
étendue ou signal de SN a la borne 1 ou 3

et resteront dans cette positon tant que le
potentiel est présent.

attentivement cablage est différente pour

les régulateurs avec sortie triac (ECL) en
comparaison avec les régulateurs avec sortie de
relais.

&q REMARQUE: Si la fonction 3 points est
sélectionnée, le moteur ne répond a aucun
signal de commande sur la borne Y. Cette
fonction seulement déplace la broche vers le
haut et vers le bas, s'il y a de I'alimentation en
courant sur les bornes 1 et 3.

SW7: Débit LOG./ débit LIN. @®

Réglage de l'usine:
débit LOG. (caractéristique de la vanne ne
change pas).

&q REMARQUE: Si cette fonction est utilisée
en combinaison avec les vannes non-
logarithmiques, la caractéristique de la
vanne motorisée sera l'anti-logarithme
de la caractéristique de la vanne (p.e. une
vanne avec la caractéristique linéaire sera
transformée en caractéristique »rapidement
ouverte).

SW8: 100% K,,/RED. K , @®

@q REMARQUE:3 Cela ne fonctionne
proprement qu’avec les vannes
logarithmiques (méme pourcentage).

SW9: Exploitation @30

Une fois alimenté, le moteur commence un
procédé d'auto-réglage. La diode lumineuse
clignote jusqu’a ce que l'auto-réglage soit
términé. Cela dure normalement env. 2 minutes,
suivant le déplacement de la broche. La course
de la vanne est conservée en mémoire a la fin
de l'auto-réglage. Le changement de position
de lacommande R. A Z. (commande 9) fera
redémarrer l'auto-réglage. Si l'alimentation est
interrompue - ou chute a une valeur inférieure
a 80 % - pendant plus de 0,1 sec., la position
actuelle de la vanne est mémorisée. Toutes les
données seront donc mémorisées, méme en cas
de coupure de courant.

Test de fonction

La diode lumineuse indique que le moteur est
en fonction. Elle indique aussi I'état de marche
et les erreurs éventuelles.
Lumiére permanente

- marche normale
Pas de lumiere

- fonction arrétée, pas d'alimentation
Clignotements par intervalles (1 Hz)

- mode d'auto-réglage
Clignotement par intervalles (3 Hz)

- alimentation en courant trop faible

- course de vanne insuffisante (<20 s)

- lafin de course ne peut pas étre atteinte.

Dimensions @
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AME 25 SU, AME 25 SD

Danifi

Nota de seguridad

A fin de evitar lesiones personales o
danos en el dispositivo, es
absolutamente necesario leery

respetar estrictamente estas instrucciones.

Las operaciones de montaje, puesta en
marcha y mantenimiento deben ser realizadas
Unicamente por personal cualificado y
autorizado.

Por favor, respete las instrucciones del
fabricante u operador del sistema.

Noretirela cubierta antes de haber
desconectado el suministro eléctrico

porcompleto.

Instucciones de eliminacion

serseparados en varios grupos antes
desureciclado o destruccion.
Siga siemprelaregulacion local sobre
eliminacion.

Esteproducto debe ser desmontadoy
Ei sies posible, sus componentes deben

Montaje

Montaje del AME 25, 35 en la vélvula. @
Posiciones permitidas de instalacion. @

Cableado ©

iNo toque nadaen laplaca de circuito
impreso! Tension letal!

iDesactive lalinea de suministro
eléctrico antes de conectar el actuador!
Conecteel actuador de acuerdo con el esquema
de cableado.

Senal de control

La senal de control proveniente del regulador
debera ser conectada al terminal Y (senal de
entrada) y al terminal SN (comun) en el circuito
impreso del AME.

Senal de salida

La senal de salida del terminal X puede usarse
para indicar la posicion actual. El rango
dependera de la configuracion del interruptor
DIP.

Tension de alimentacion

La tension de alimentacion (24V~-15/+10%,
50/60 Hz) tiene que ser conectada a los
terminales SNy SP.

Las configuarciones del interruptor
DIP ©®

h Ajuste de fdbrica:

Todos los interruptores tienen que estar en la
posicién OFF! @)

&q IMPORTANTE: Todas las combinaciones de
los interruptores estdn permitidas. Todas las
funciones seleccionadas serdn afiadidas una
ala otra. Solamente hay una sobreposicion de
las funciones: el interruptor No.6 Proporcional
/ 3 vias que hace que el actuador ignore la
sefial y funcione como un “sencillo” actuador
de 3 vias.

SW1: U100

Ajuste de fdbrica:
serial de control de tension (0-10 V).

SW2: 2-10 V/0-10 V@)

Ajuste de fdbrica:
2-10V.

SW3: Directo/Inverso @@

Ajuste de fdbrica:
DIRECT

SW4: ---/Secuencial @(®

Se pueden ajustar dos acuadores
simultaneamenete que respondan a la misma
sefnal de control a la vez.

Al elegir SEQUENTIAL el actuador responderd
a la senal de control dividida (vease 0(2)-

5(6) V/5(6)-10 V).

Nota: Esta combinacién funciona en
combinacién con el interruptor No.5:
0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

SW5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V@®

&q Nota: Esta funcion es posible al elegir el
interruptor No.4:---/ Secuencial.

SW6: Proporcional/3 vias @)

Cuando los interruptores DIP 6 es de
actuador deberealizar ajuste
automdticodelalongitud de carrera

antes del conmutador DIP 6 en la posicién ON.
Senaldesalida depende de los interruptores DIP

2,3&5Ajuste.

Ul-mQ| !
2V_--V [ omE2| ov--v
Directo Secuencial
--- Proporcional
0(2)V_5(6) V 56)V_10V
Inverso 3 puntosR/L
Flujo LOG. Flujo LIN.
100 % K, Red. K,

Restablecimiento Restablecimiento

Actuador puede funcionar en modulante (DIP
6 a OFF) o en modo “simple” 3-puntos, si la
funcién se selecciona 3 puntos (DIP 6 a).

Conectar la corriente de alimentacién SN y SP.
terminales de los terminales.

Ajuste de fabrica los interruptores DIP 6 en la
posiciéon OFF para el funcionamiento actuador
modulante en modo.

Actuador vastago es totalmente extendida
0 se ejecutard hasta su posicion retraida,
sefal de transicion SN a los terminales 1 0 3
y permanecerd en tal tomografia mientras
potencial esté presente.

Ajuste los interruptores DIP 6 en
funcionamiento actuador de 3 puntos modo.

Observe atentamente diagrama de
conexionado como cableado es diferente

para los controladores con salida triac (ECL) en
caparison a los controladores con salida de relé.

éq Importante: Al elegir la funcién de 3 vias,
el actuador no responerd a ninguna de las
sefiales de control en el puerto Y. El vdstago
se moverd hacia arriba o abajo si hay
alimentacion en el puerto 16 3.

SW7: LOG.flow/LIN.flow @®
(LOG.flujo /LIN.flujo)

Ajuste de fabrica:
LOG flow (caracteristica de la vdlvula no
cambiada)

éq Imporatante: Al usar esta funcién con las
vdlvulas no logaritmicas, la caracteristica de
la vdlvula motorizada serd el antilogaritmo
de la caracteristica de la vdlvula (por ejemplo
la vdlvula con la caracteristica linear serd
transformada en al caracteristica de apertura
rdpida).

SW8: 100% K,,/RED. K . @®

&q Nota: Esta funcién funciona correctamente
solamente con las vdlvulas logaritmicas (de
flijo igual porcentage).

SW9: Funcionamiento @30

Después de suministrar corriente de
alimentacién al actuador, éste inicia un proceso
de auto ajuste. El diodo LED parpadea hasta
que el proceso de auto ajuste haya llegado a
término. Este proceso dura normalmente un
par de minutos dependiendo del recorrido

del vastago. El recorrido de la vélvula es
almaceneado en la memoria después de
terminado el auto ajuste. Para empezar de
nuevo el auto ajuste pulsar el interruptor
RESET (interruptor No.9). Si se corta la tension
de alimentacion o en caso de que ésta caiga
por debajo de 80% durante mas deun 0,1 s, la
posicién actual de la valvula serd guardada en
la memoria. De esta manera, todos los datos
quedaran guardados en la memoria, incluso en
caso de corte de corriente.

Test de funcionamiento
El diodo luminoso indica si el motor esta
funcionando. Ademas indica el estado de
funcionamiento y fallos eventuales.
Luce constantemente
- funcionamineto normal
No luce
- no estd en marcha, no hay alimentacion
Luce intermitentemente a intervalos (1 Hz)
- estado de auto ajuste
Luce intermitentemente a intervalos (3 Hz)
- corriente de alimentacién demasioado baja
- recorrido de la valvula insuficinete (<20 s)
- el recorrido méaximo no puede ser
alcanzado.

Dimensiones @
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AME 25 SU, AME 25 SD

Danifi

Turvallisuushuomautus!

N

Ainoastaan ammattitaitoiset ja valtuutetut
henkil6t saavat tehdd kokoonpano-, kdynnistys-
ja huoltotoita.

Na&itd ohjeita on ehdottomasti
noudatettava henkil6- ja
omaisuusvahinkojen valttamiseksi.

Noudata jarjestelmén valmistajan ohjeita.
Aldirrota kantta, ennen kuin
virransyotto on tdysin katkaistu.

Tuotteen hdvittaminen jatteena
niiden kierrdttdmistd tai hdvittdmistd

jditteend.

Noudata aina paikallista lainsddddntod
jajdtehuoltomddirdyksidijcitteiden
hdvittdmisestd.

Mikdli mahdollista tdmd tuote tulee
purkaayja lajitella puretut osatennen

Kiinnittaminen
Kiinnitd AME 25 SU, AME 25 SD venttiiliin. @
Mounting possitions. @

Johdotus @

Ald koske mihinkdicin piirilevyllci!
A Kddnnad virta pois pddltd ennen

toimimoottorin kytkemista!
Hengenvaarallinen jénnite!

Kytke toimimoottorijohdotuskaavion
mukaisesti.

Ohjaussignaali

Ohjaimen ohjaussignaali on liitettdva painetun
AME-piirin liitdntoihin Y (sisddnmenosignaali) ja
SN (tavallinen signaali).

Lahtosignaali

X-liitdnnan lahtosignaalia voidaan kayttaa
nykyisen sijainnin ilmaisemiseen. Alue
madraytyy DIP-kytkinasetusten mukaan.
Kayttojannite

Kayttdjannite

(24 V~ -15- +10 %, 50/60 Hz) on yhdistettdva SN-
ja SP-liitantoihin.

DIP-kytkinasetukset @

Ul-mQ| !
2V_--V [ o2 ov--v
Suora | E—] Kaanteinen
S ES | Vaiheittainen
0V_56)V | g | 5©)V_10v
Verrannollinen o] 3-piste/RL
LOG. virtaus | _ gw—) Lineaarinen virtaus
100%K, | o | Pien-K,
Nollaaminen |, gy— Nollaaminen

h Tehdasasetukset:
Kaikki kytkimet ovat OFF-asennossa! @)

&q HUOMAUTUS: Kaikki DIP-kytkinasetusten
yhdistelmdit ovat sallittuja. Kaikki valitut
toiminnot yhdistetddn keskenddn. Vain
yksi logiikka ohittaa toiminnot: kytkimen
nro 5 Suhteellinen / kolmipiste -asetus, joka
madrittad kdyttdlaitteen jattdmddn signaalin
huomiotta, jolloin se toimii yksinkertaisena
kolmipistekdyttélaitteena.

SW1: U100

h Tehdasasetus:
Janniteohjaussignaali (0-10 V).

SW2: 2-10 tai 0-10 V@R

h Tehdasasetus:
2-10V.

SW3: Suora tai kddnteinen @@

h Tehdasasetus:
SUORA

SW4: ---/vaiheittainen @

Kaksi kdyttolaitetta voidaan maarittaa
toimimaan rinnakkain samasta
ohjaussignaalista. Jos vaiheittaisuus otetaan
kayttoon, kdyttolaite reagoi jaettuun
ohjaussignaaliin. Lisatietoja on kohdassa
0(2)-5(6)V/5(6)-10 V.

HUOMAUTUS: Tdmd yhdistelmd toimii
yhdessd kytkimen 5 kanssa: 0(2)-5(6)
V/5(6)-10V

SW5:0(2)-5(6)V/5(6)-10 V@ (©
&q HUOMAUTUS: Témd toiminto on

kéytettdvissd, jos kytkin 4 ---/vaiheittainen on
mddritetty.

SW6: Suhteellinen/3-pisteinen @@
Jos DIP 6 on ON-asennossa
moottorille tarvitsee ajaa rajat
uudelleen.

Ohjaussignaaliriippuu DIP-kytkimen 2,3 ja 5
asennoista.

Moottori toimii moduloivalla ohjauksella tai
3-piste ohjauksella, jos 3-piste toiminto on
valittu (DIP 6 ON).

Kytke syotto liittimiin SN ja SP.
Tehdasasetus DIP 6 kytkimelle on modulaatio

asennossa (OFF).

Moottori ajaa karan ddriasentoon auki/kiinni
kytkemalla SN signaalin liittimeen 1 tai 3 ja
jaa asentoon niin kauan kuin kytkenta on
paikallaan.

Aseta DIP 6 ON-asentoon halutessasi moottorin
olevan 3-piste ohjauksessa.

Tarkista kytkennat triak (ECL) ja rele tulojen
kytkentdjen osalta. Kytketddn eri tavalla.

&q HUOMAUTUS: Jos 3-pisteinen toiminta
valitaan, kdyttdlaite ei reagoi portin Y
signaaliin. Se nostaa ja laskee karaa vain, jos
portteihin 1 tai 3 syétetddn virtaa.

SW?7: Logaritminen tai lineaarinen

virtaus @Q®

h Tehdasasetus:
Logaritminen virtaus (venttiilin toiminta ei
muutu).

&q HUOMAUTUS: Jos tdtd toimintoa kdytetddn
yhdessd muun kuin logaritmisen venttiilin
kanssa, moottoroidun venttiilin toiminta
muuttuu vastakkaisesti logaritmiseksi,
eli lineaarinen venttiili muuttuu nopeasti
avautuvaksi.

Liscitietoja on tuotetiedotteessa.

SW8: 100% K, /RED K, @®

&q HUOMAUTUS: Tdmd toiminto toimii oikein
vain logaritmisissa venttiileissd.

SW9: Nollaaminen @30

Kun kayttolaite on yhdistetty virtalahteeseen,
se aloittaa itsesaatotoimet. LED-merkkivalo
vilkkuu, kunnes itsesddtotoimet on tehty.
Kestoaika maaraytyy karan likkkeen mukaan,

ja on tavallisesti muutama minuutti. Venttiilin
karan liikkeen pituus tallennetaan muistiin, kun
itsesaatotoimet on tehty.

Voit aloittaa itsesdddon uudelleen muuttamalla
RESET-kytkimen asentoa (kytkin 9). Jos
virransyotto katkeaa tai putoaa alle 80
prosenttiin yli 0,1 sekunnin ajaksi, nykyinen
venttiilin sijainti ja kaikki tiedot tallennetaan
muistiin. Ne sailyvat sielld sahkokatkon ajan.

Toimintojen testaaminen

Merkkivalo ilmaisee, onko kayttolaite kdytossa
vai ei. Lisaksi merkkivalo ilmaisee ohjaustilan ja
viat.
Palaa jatkuvasti

- normaali toiminta
Ei valoa

- ei toiminnassa tai ei virransyottoa.
1 Hz:n taajuudella vilkkuva valo

- itsesaatotila
3 Hz:n taajuudella vilkkuva valo

- virransyotto ei riita

- venttiilin iskunpituus ei riita (alle 20 s)

- loppusijaintia ei voi

saavuttaa.

Dimensions @
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Danifi

AME 25 SU, AME 25 SD
NEDERLANDS DIP schakelaars @ éq
- . =l Opmerking: Als deze funktie wordt gebruikt
Veiligheid ) 2V omZ| 0VV in combinatie met niet-logarithmische
Om verwondingen van personen en orelt - szsfrk;:'d afsluiters dan wordt de karakteristiek van de
schade aan h?t apparaatte ) 0QV_SOV | g | 56)V_10V gemotoriseerde afsluiter anti-logarithmisch
voorkomen dient men deze instructies Proportioneel | g | 3punts/RL (bijv. een afsluiter met een lineaire
LOG. flo LIN. floy }
met aandacht te lezen. 100% K‘: ;‘E Red. Kv:V karakteristiek wordt omgevormd tot een snel
Montage, inbedrijfstelling en Reset | omr | Reset open karakteristiek).

onderhoudswerkzaamheden mogen alleen
door deskundig en erkend personeel uitgevoerd
worden.

Neem alle instructies betreffende
installatiecomponenten van andere fabrikanten
in acht.

T\

Verwijder de afdekkap niet voordat
devoedingsspanning volledig is
uitgeschakeld

Afvalverwerking
Ditproductofdelen ervan dienen te
worden afgevoerd op een
milieuverantwoorde wijze.
Apparatuurdie elektrische onderdelen
bevat, mag niet samen met huishoudelijk afval
worden afgevoerd.
Deze apparatuur moet apartworden
ingezameld samen met ander elektrisch
en elektronisch afval conform de geldende
wetgeving.

Montage

Plaats de AME 25, 35 op de afsluiter. @
Toegestane montage posities. @

Elektrische aansluiting @

Gevaarlijke spanning, raak niets aan
& op de printplaat! Dodelijke spanning!
Schakel de stroom uit voordat
de bedrading van de servomotor wordt
aangebracht!

Sluit de servomotor aan volgens het
aansluitschema.

Stuursignaal

Het stuursignaal van de regelaar wordt
aangesloten op klem Y (ingangssignaal) en op
klem SN (gemeenschappelijke nul) van de AME
printplaat.

Uitgangssignaal

Het uitgangssignaal van klem X (t.o.v. klem

SN) kan gebruikt worden als indicatie van de
klepstand. Het bereik hangt af van de instelling
van de DIP schakelaars.

Voedingsspanning

De voedingsspanning (24V~ -15 tot +10%, 50Hz)
wordt aangesloten op de klemmen SN (nul) en
SP (24Vac).

h Fabrieksinstelling:
Alle schakelaars staan in
de OFF (uit) positie! @)

<§q OPMERKING: Alle combinaties van DIP
instellingen zijn toegestaan. Alle gekozen
funkties worden bij elkaar opgeteld. Er is
echter één uitzondering:

Schakelaar 6 Proportional / 3 point, welke de

motor instelt als “simpele” 3-punts servomotor.

SW1: U100

h Fabrieksinstelling:
0-10 V stuursignaal

SW2: 2---- V/0---- V @)

Fabrieksinstelling:
2V (4mA)

SW3: Direct/Inverse (Direkt/
Omgekeerd) @@

Fabrieksinstelling:
Direct.

SW4: ---/Sequential (volgorde) @5

Twee motoren kunnen naar hetzelfde signaal
“luisteren”.

Als Sequential is ingesteld reageert de motor op
een gedeeld signaal.

Deze instelling werkt samen met schakelaar 5.

SW5: 0(2) V-5(6 VV)/6(6) V-10 V @

Opm.: Deze funktie is geldig als schakelaar 4
op Sequential staat.

SW6: Proportional/3 point
(Proportioneel/3punts) @@
De servomotor werkt als een simpele 3-punts
motor als de 3- punts funktie is ingesteld.
Voedingsspanning wordt aangesloten op de
klemmen SN en SP. Op de klemmen 1 en 3 wordt
24Vac voor “omlaag” en “omhoog” aangesloten.
Uitgangs- signaal X geeft de werkelijke stand
aan.

&q Opmerking: In de 3-punts funktie reageert
de servomotor niet op signalen via klem Y. De
spindel beweegt alleen bij spanning op klem 1
of klem 3.

SW7: LOG. flow/LIN. flow @®

h Fabrieksinstelling:
LOG.flow (afsluiter-karakteristiek
ongewijzigd)

Zie DATABLAD voor meer informatie.

SW8: 100% K, /RED K, @®

@q Opmerking: Deze funktie werkt alleen
nauwkeurig bij logarithmische (equi-
procentuele) afsluiters.

SW9: Reset @0

Nadat de servomotor is aangesloten op de
voedingsspanning begint de automatische
afstelprocedure. De indicatie LED knippert

tot de afstelling is beéindigd. De tijdsduur

is afhankelijk van de kleplift en bedraagt
gewoonlijk enkele minuten. De slag van de klep
wordt in het geheugen opgeslagen.

Om de afstelprocedure opnieuw te starten dient
de stand van RESET veranderd te worden.
Wanneer de voedings-spanning wordt
uitgeschakeld of langer dan 0,1s onder 80%
daalt, wordt de momentele klepstand in het
geheugen opgeslagen en blijven alle gegevens
bewaard, ook na het uitschakelen van de
voeding.

Funktietest

De LED indicator toont het motorbedrijf,
bedrijfstoestand en eventuele fouten.
Continue aan

- normaal bedrijf
Continue uit

- geen bedrijf of geen voedingsspanning
Knipperend (1Hz)

- automatische afstelprocedure
Knipperend (3Hz)

- voedingsspanning te laag

- onvoldoende klepslag (< 20 s)

- eindpositie onbereikbaar.

Afmetingen @
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AME 25 SU, AME 25 SD

Danifi

Warunki bezpieczenstwa
Aby unikng¢ obrazen u ludzi oraz
uszkodzenia sprzetu, nalezy

& koniecznie zapoznac sie

z tymi informacjami i przestrzegac ich.

Niezbedne prace zwigzane z montazem,
uruchomieniem i konserwacjg moga by¢
wykonywane wytacznie przez autoryzowany i
wykwalifikowany personel.

Prosimy stosowac sie do instrukgji producenta
lub operatora uktadu.

AN

Instrukcja usuwania odpadow

Ten produkt powinien by¢rozebrany a
Ei jego komponenty posegregowane,
jeslitomozliwe, narézne grupy przed
poddaniem recyklingowi lub utylizacji.
Zawsze stosuj sie do miejscowych przepiséw w

zakresie usuwania odpadéw.

Niezdejmowac pokrywy przed
catkowitym odtqczeniem zasilania.

Montaz

Zamontowac sitownik AME 25 SU, AME 25 SD na
zaworze. @
Dopuszczalne pozycje montazu. @

Okablowanie @
drukowanej!

& Przed przystgpieniem do

podtqczania do sitownika przewodéw
elektrycznych nalezy odtqczyczasilanie
sieciowe! Zagrozenie zycia!

Podtqczyc sitownik zgodnie zpodanym
schematem.

Nie wolno niczego dotykac na ptytce

Sygnat sterujacy

Sygnat sterujacy ze sterownika musi by¢
podtaczony do wyprowadzen Y (sygnat
wejsciowy) oraz SN (masa) na ptytce drukowanej
sitownika AME.

Sygnat wyjsciowy

Sygnat wyjsciowy z wyprowadzenia X moze by¢
uzyty do wskazania biezacej pozycji. Zakres
zalezy od ustawien przetacznika DIP.

Napiecie zasilania

Napiecie zasilania

(24V~ -15 do +10%, 50Hz) musi by¢ podtaczone
do wyprowadzen SN i SP.

Ustawienia przetacznika DIP @

Ul-mg| !

V-V [ uomEI2| 0V-V
Zgodnie | Lop—] Odwrotnie
BN | Sequential
0V 56V | (g | SOV_10V

Proporcjonalny | o\ gr—) 3-punktowy/RL
LOG. flow | g LIN. flow
100%Kys | commr— | Red-Ky
Reset | o gy Reset

h Ustawienia fabryczne:
wszystkie przetqczniki sq
w potozeniu OFF! @Q)

&q UWAGA: Dozwolone sq wszystkie
kombinacje przetqcznikéw DIP.
Wszystkie wybierane funkcje sq sumowane.
Istnieje tylko jedno logiczne ominiecie
funkcjonalnosci: przetqcznik nr 6 Proportional
/3 point (Proporcjonalny/3-punktowy),
ktdry powoduje, Ze sitownik ignoruje sygnat
sterujqcy i dziata jako prosty 3-punktowy
sitownik.

SW1: U/l @2

h Ustawienie fabryczne:
sterowanie sygnatem napieciowym (0...10 V).

SW2:2-10 V/0-10 V@3

h Ustawienie fabryczne:
2-10 V.

SW3: Direct/Inverse @@

h Ustawienie fabryczne:
DIRECT

SW4:---/Sequential @5

Dwa sitowniki moga by¢ sterowane réwnolegle
jednym sygnatem sterujgcym. Jedli wybrana jest
opcja SEQUENTIAL, sitownik reaguje na dzielony
sygnat sterujacy (patrz 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V).

UWAGA: To ustawienie dziata w potqczeniu z

przetqcznikiem nr 5: 0(2)-5(6) V/5(6)-10 V
SW5:0(2)-5(6) V/5(6)-10 V @

UWAGA: Ta funkcja jest dostepna, gdy

ustawiony jest przetqcznik nr4:---/
Sequential.

SWé: Proportional/3 point @@
Gdy przetqcznik DIP 6 jest NA
Sitownik musi wykonywac

A samodostrajania przed zmianqg

ustawien przetqcznika DIP 6 na ON (WE. ).
Sygnatwyjsciowy zalezy od DIP 2, 3 &5 nastawa.

Sitownik moze pracowa¢ w modulujacy (DIP 6
do WYLACZONY) lub w “proste” 3-punktowego,
po wybraniu opcji 3-point (DIP 6 ON).

Podtaczy¢ napiecie zasilania na zaciskach SN i
SP zaciskow.

Fabrycznie ustawione na OFF DIP 6 do obstugi
Sitownik w trybie modulujacy.

Sitownik jest catkowicie wysuniety trzpien
bedzie pracowac w jego trakcie wsuwania
trzpienia lub przez mozliwos¢ przemierzania
SN sygnat do zaciskéw 1 3 i pozostanie w
tym pozytronowa tak dtugo, jak jest obecny
potencjat.

Ustawi¢ Sitownik DIP 6 do pracy w trybie
3-punktowy.

Przyjrzyj sie uwaznie jak potaczenia elektryczne
schemat potaczen elektrycznych jest ré6zne w
zaleznosci od regulatoréw z wyjscia triakowe
(ECL) w caparison do regulatoréw z wyjscie
przekaznika.

&q UWAGA: Jesli wybrano opcje 3-point,
sifownik nie reaguje na jakikolwiek sygnat
sterujgcy na wyprowadzeniu Y. Sitownik
bedzie podnosit i opuszczat wrzeciono, jesli
na wyprowadzenia 1 i 3 zostanie podane
napiecie.

SW7: LOG. flow/LIN. flow @®

h Ustawienie fabryczne:
LOG. Flow (niezmieniona charakterystyka
zaworu)

&q UWAGA: Jesli ta funkcja jest uzywana w
potqczeniu z zaworami nielogarytmicznymi,
charakterystyka zaworu napedzanego bedzie
antylogarytmem charakterystyki zaworu
(np. zawr liniowy przeksztafci sie w zawor
szybkiego otwarcia).

SW8:100% K, /RED. K, @®

&q UWAGA: Ta funkcja dziata prawidtowo
wytqcznie zzaworami logarytmicznymi
(statoprocentowymi).

SW9: Reset @@0

Po podtaczeniu sitownika do zasilania
rozpoczyna sie procedura samoregulacji.

Dioda LED btyska do momentu zakonczenia
tego procedury. Trwa to zazwyczaj pare

minut w zaleznosci od skoku wrzeciona. Po
zakonczonym procesie samoregulacji wartosc¢
skoku zaworu jest zachowana w pamieci.
Zmiana pozycji przetacznika RESET (przetgcznik
nr 6) ponownie wyzwala proces samoregulacji.
Jezeli napiecie zasilajace zostanie odciete lub
przez okres ponad 0,1 sekundy spadnie ponizej
80%, to aktualna pozycja zaworu jest chowana
w pamieci; zapewnia to, zachowana zachowanie
wszystkich danych - réwniez w przypadku
przerw w zasilaniu.

Test dziatania

Dioda swietlna wskazuje, czy silnik jest aktywny
czy tez nie. Co wiecej, dioda LED wskazuje tez
status sterowania i btedy.
State $wiecenie

- normalna pracaBrak $wiecenia

- brak dziatania lub zasilania
Miganie z czestotliwoscia 1 Hz

- tryb samoregulacji
Miganie z czestotliwoscia 3 Hz

- zbyt niskie napiecie zasilania

- niedostateczny skok zaworu (< 20 s)

- nie mozna osiggna¢ potozenia

krarcowego.

Wymiary @
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AME 25 SU, AME 25 SD
7 PURAEL F B 2 s TR SR A A T
e @q FE: Xt DIP R TR TERS Y RERERE (ECL) 7£ caparison 2R84
REEBEM af,* A RO, R FZE I
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A LIPHIES, MRIEN RN = SIE%E THHERIRS FER AL
- wey Wl SRz » fE/. . SW7: 3 EHEF /AT ERE 00
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& BIRRE R XA, B TS BEEHIES »
SW2:(2)-10 V/0-10 V@) R
: S
EE Y 2 S e & e
- . xTE=:
MR TR, B SAGAT= R : 2 NRIREN G R LIRS R 3 20
Ei BRI T3 sws: (E)f/RiazE 0O . MR AR TR BT ATHE,
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BHES
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Ul-mg| !

V-V [ om2| oV-V
IEM) REEE
IR FFEn1E
02 V_5(6)V 56)V_10V
LA = R#EHl/RL
LOG. flow LIN. flow
100 %k, RED. k,

Reset Reset

b e

Swa: ---/lIi 3k @G

P IREN S AT 4 — Ml
=SB TR, EEIRFH

{EThEE BIE s SI5 1 2 &l
(0(2)-5 (6) V/5 (6) -10V) »

§q FE: ISR XRE 5 MEARE
. 0(2) V-5 (6V) /5 (6) V-10 Ve

SW5: (0)(2) V-5(6) V/5(6)-10 V @®
SR ORISR 4 R I
FENMERT A

Swe: (Lb) izl = 5156 @D

L DIP6RTER RN = EHITITIZER Z Al
EX DIP6J3"ON"s
HBESEURT DIP2, 3F151& .

IREEEATLUEI TR (DIP 647 KHA” ) 3
£ R = &7 B, R =S8 (DIP
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EERRUA T SP A0 SN i FisskiniEiE.
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o
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IEENEEE— B B EFHITITIEER, B
B LED FeRATIAMRE B L5 R
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AEELSShEHE.. BREREITIEEEWICE
B 7ZMERE ., IR RS o (LR BISME
A BN ERIHIE. BIRRTE B EREET 80
% HORTEIBIT 0.1 #, PR RSB HIREE
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- EETIE
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- HREEIE
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AME 25 SU, AME 25 SD

PYCCKUN

TexHuKa 6e3onacHocTh
Bo nsbexaHue nonyyeHna TpaBm unu
NoBpPeXXAEHUN yCTPOCTBA
obA3aTeNIbHO NpoYMTaTe HacToALLYIO
WHCTPYKLMIO U TLWaTeNbHO ee cobniopanTe.

Bce HeobxoavMble paboTbl Mo cbopke, BBOAY

B AiefICTBME U TEXHNYECKOMY 0OCTYKMBAHUIO
060pyAOBaHNA JOMKHbI BbIMOMHATHCA TONIbKO
KBaNMOULMPOBAHHBIM NEPCOHANIOM, IMEIOLM
COOTBETCTBYIOLLEE pa3peLLeHNe.

CnepyinTe yKas3aHuAM NpoOU3BOAUTENS CUCTEMDI
UM ONepaTopa CUCTEMbI.

He cHumatime kpeiwKy 00 moeo, Kak
numaxue 6ydem nosIHOCMbHo
OMKJII0HEHO.

MHCprKI.WIﬂ no yTtunmsayumm

JlanHasa npodykyus nodnexum

0eMoHMaxy Ha Yyacmu, 0515

pasdeseHol ymuniuzayuu

COCMABHbIX KOMNOHEHMOB.
Bcez0a cobnodatime mecmHble npaguna
ymunusayuu.

YcTaHOBKa

3akpenuTb anekTponpusog AME 25 SU, AME 25
SD Ha KnanaHe. @
MoHTaxHble nonoxeHus perynstopa. @

Cxema aneKTpnyecKnx
coeguHeHUn @

He npukacamecs kK omkpeimeim
KoHmakmam!
OmK04Yame TUHUIO
nuMaxus neped MOHMAXoM Npo8oOKU
anekmponpugoda!
OnacHoe 0715 XU3HU HanpsxeHue!
CmoHmupytime npog8odKy npugo0d co2/1acHoO
31eKmpuyeckou cxeme.

Ynpasnawowun curHan

YnpaBnawowmii CUrHan ¢ perynatopa nogaeTca
Ha Knemmbl Y (BxoaHow curHan) n SN (Honb)
nnatol AME.

BbixogHoW curHan

BbIXOLHOW CMrHan ¢ Knemmbl X MOXeT ObITb
MCNonb30BaH ANA NHANKALMMN TEKYLLEro
nonoeHms. [lnanasoH 3aBMCUT OT HAaCTPOEK
nepekntoyarens DIP.

HanpsxeHne nutaHna

HanpsaxxeHune nutaHua (24 B nepemeHHOro Toka
o1 -15 no +10%, 50 'u) nopaeTcs Ha Knemmbl SN
n SP.

Hactponku nepekniouyatenaDIP @

Ul-mg|!

2V_-V [ oms2| 0V_--V

Mpamo | W] obpaTHo
- | A nocnegoBaTenbHO

0Q)V_56)V |\ 5(6)V_10V
AHanorosbiii | O\l 3 umnynbcHblia/RL
Norapudmnyeckas | NI JIuHeHas XxapakTepucTnka
100 % Kvs | ol Red. Kvs
C6poc | \OE] C6poc

h 3aso0ckue ycmaHosKu:
BCE nepekntoyamesiu Haxooamcs e
nosnoxeHuu OFF (sbikoueHo). @)

&q MPUMEYAHUE: [puemnemel 8ce
kombuHayuu nepekstoyamerneli DIP. Bce
8bI6paHHbIe hyHKYUU 0obasasomcs
opye Kk opyay. Cywiecmayem moJibko 00HO
J102U4ecKoe nepepezysiuposaHue pyHKuul:
nepekmodamerns N 6 — (aHano208bil/
UMNYJ/1bCHBIL) HACMpPausame UCNOJTHU-
meJibHbIl MexaHu3M maxkum obpazom
aHasno2o8eil, YmMo OH ueHopupyem
ynpasasowuli cueHan u pabomaem Kak
UMNY1bCHbIU UCNOTHUMENbHbIU MEXAHU3M.

SW1: (U)/I (HanpsaxeHue/Tok) @2

h 3as00ckas ycmaHoeKa:
yNpasnfowuli CuzHan HaNPAXeHUs
(0-10B).

SW2: (2)-10B/0-10 B @3

3agodckas ycmaHogka:
2-108.

SW3: (Mpsamo)/o6paTtHo @@

3asodckas ycmaHogka:
MPAMO.

SW4: ---/nocnepoBatenbHo @5
CywecTByeT BO3MOXHOCTb YCTAHOBUTb
ABa UCMOMHNTENbHBIX MeXaH13Ma Tak,

UTO OHY PABOTAKOT NAPANNIENbHO, C OAHUM
ynpasnsowmm curHanom. Ecnv HactpoeHa
dyHKuma MOCNIEAOBATEJIBHO, To
UCMONTHUTEbHBIN MEXaHN3M pearupyeTt Ha
YNPaBAAOLWMNIA CUTHAN «CRANT»

(cm. 0(2)-5(6) B/5(6)-10 B).

&q MPUMEYAHUE: [JaHHas cxema pabomaem 8
Komb6uHayuu ¢ nepekodyamersnem N 5: 0(2)-
5(6) B/5(6)-10 B.

SWS5: (0)(2)-5(6) B/5(6)-10 B @®

&q MPUMEYAHMUE: [JaHHas pyHKUuUA
umeem mMecmo Jiue 8 cs1yyde, ecau
HacmpoeH nepeknto4yamesne N°4: ---/
nocsed0o08amesbHo.

SW6: (AHanoroBbiii) / umnynbcHbiii @

Ecnu DIP-6-3mo Ha npusod,

ucnosIHUMesbHbIl MexaHu3m

Heobxo00UMO 8bINOJIHUMb 8bIXOOHOU
cueHanzasucumom DIP-2, 35 Hacmpolika.a
neped usmeHeHuem DIP6.

NPWBOA, NCMOMHUTENbHbIV MEXaHU3M MOTYT
paboTaTb B Moaynupytowmii (6 B nonoxxeHne
OFF (BbIkN.)) nnu B “npocToin” 3-No3nMLnoHHoe
pexnm, ecnm 3-no3nUNOHHOE QYHKLMA
Bbl6Upaetcs (6).

CeTb NUTaHWA NOAKNIOYAETCA Ha Knemmbl SN 1
SP. knemmam.

3aBofcKne HacTponkm nepekniovatena DIP
6 B nonoxeHwue OFF (Bbikn.) ona ynpasneHua
NPWBOA, NCMONHUTENbHBIN MeXaHN3M B
MOAYNIVPYIOLNIA PEXNM.

NPUBOJ, NCMONHUTENbHBIN MeXaHV3M KnanaHa
6yneT paboTaTb B €ro COBEPLIEHHO NPOA/eHNe
UV 0TBefieHHOE NONoXeHWe, CBA3bIBas 1x SN
curHan K knemmam 1 vnm 3 n 6yfeT octaBaTbCA B
3TOM positron o Tex NMop, NoKa NoTeHuman.

YctaHoBuTe nepekntoyatens DIP 6 Ha npuBog,
NCMOSTHUTENbHBIN MeXaHV3M Ana paboTbl B 3
peXxuma ToUKu.

BHMMaTenbHO NoCcMOTpUTE aneKTpryeckas
CXeMma Kak MOHTaK NPOBOAKW ANA PerynaTopos
c cumncTopHble Bbixogbl (ECL) B caparison gns
pPerynATopoB C penerHbIii BbIXOA.

&q NMPUMEYAHMUE: B cnyuae, ecniu 8vibpaHa
UMNYbCHAA yHKYUA, UCNOSTHUMebHbIU
MexXaHU3M He peazupyem HU Ha Kakou
aHanozo8ell ynpasnaowuli CuzHas Ha exooe
Y. icnonHumenbHbIl MexaHu3m noOHUMaem
U onyckaem wmok moJibKo 8 C/1y4yae, eciu
3/1ekmponumarue noodemcs Ha exo0 1 unu
3.

SW7: (Jlorapudpmunueckas)/JinnenHaa
xapaktepuctuka @Q®

3a800cKkas ycmaHoeKa:

(/loeapugpmuyeckas)

Xapakmepucmuka pezynuposaHus
K1anaHda He MeHsAemcs.

&q MPUMEYAHMUE: B cny4ae npumeHeHus
0aHHoU (pyHKYUU 8 KOMOUHAUUU C
“Henozapugmuyeckumu” K1anaHamu,
Xapakmepucmuka MOMOPHO20 KanaHa
6ydem A8/1aMbCA AHMUI02apUPMOM
Xapakmepucmuku KaanaHa (Hanpumep,
K/1anaH ¢ 1uHeliHoU xapakmepucmukou
mpaHcgopmupyemcs 8 xapakmepucmuky
6bICMPO20 OMKPBLIBAHUS).
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AME 25 SU, AME 25 SD

ENGINEERING
TOMORROW

SW8: (100)% K, /REDK . @®

éq MPUMEYAHMUE: [laHHas pyHKyuA
pabomaem KoppeKmHo MoJIbKO 8 C/iyyae
npuMeHeHUsA K1anaHo8 ¢ 102apugmuyeckol
(pasHonoyeHmHoU) xapakmepucmukoU
pe2ysupoB8aHus.

SW9: (Reset) (C6poc) @10

Mocne nopgayun Toka Ha NCMONHUTESbHBbIN
MeXaHM3M NociefHN HauMHaeT npouecc
aBTonoacTpoiiku. O6 3TOM CBUAETENbCTBYET
MUraHve CBeTOAMOa, KOTOPOe NPOAoKaeTcs
[0 OKOHYaHMA NpoLecca aBTONOACTPOWKM.
MpofomknTenbHOCTbL NpoLiecca 06bIYHO
COCTaBMAET HECKONBbKO MUHYT, B 3aBUCUMOCTMN
OT NnepemelleHunaA WToKa. BennunHa xopa
KrarnaHa nocsie OKOHYaHuUsA aBTONMOACTPONKHN
perncTpupyeTcs B 3anoM1HaloLLem yCTpoCTBe.
Mpouecc aBTONOACTPOK/ BO30OHOBNSAETCA
Ha)<aTmem Ha KHomnky copoca «RESET»
(nepekntouatens N2 9). Mpwu copoce HanpsKeHKA
nUTaHWA UK NpU ero nageHun 6onee yem Ha 80
% B TeueHue 6onee 0,1 ¢, TeKyLyee NONOXKeHNe
KraraHa perncTpmpyeTcs B 3aroMumHaioLlem
ycTpolicTee. Takum obpa3om, Bca MHGopmauma
COXpaHAeTCA B 3aMOMMUHAIOLLEM YCTPONCTBE,

B TOM Ymcrie B cJiyyanx c60a HanpsaxeHns
nUTaHusA.

DOyHKLMOHaNbHbII TeCT

CBeTOBOW ANOA HapALY C MHAUKaumnen
3a4eNCTBOBAHUA NPYBOAA NPOV3BOAUT TaKKe
VHAUKaLWIo paboyero COCTOAHMUSA 1 BO3MOXHbIX
oLN6OK.
MocTosiHHOe cBeyeHmne
- 06blyHOe paboyee cocToAHME
JKCMNyaTauum
OTcyTCTBME CBEUEHNA
- BbIK/IOYEHMNE, Hanps>KeHre OTKIIIYEHO.
MpepbiBncToe cBeyeHne (1 u):
- peXunm aBTOMOACTPONKN
MpepbiBUCcTOE CBEYeHwe (3 y):
- JNEeKTPONMTaHNE CIINLIKOM Masio
- HeloCTaTOYHaA BeNMyMHa BPEMEHU XOAa
KnanaHa (<20 ¢)
- HEeBO3MOXHOCTb BXO/a B MICXOAHOE
nosoxeHue.

Fa6aputHbie @

Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice.This also applies to products
already on order provided that such alterations can be made without subsequential changes being necessary in specifications already agreed.
All trademarks in this material are property of the respective companies. Danfoss and the Danfoss logotype are trademarks of Danfoss A/S. All rights reserved.
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