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@ AME 655 operating as 3 point version @ .il}
P
SN SN [0V Neutral
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e ] 7 pply
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LED Indication type Operating mode

Green LED: Constantly lit Positioning mode - Actuator is retracting the stem

Zelena LED Svit 4 Rezim polohovéni - servopohon zasunuje vieteno

kontrolka: Lyser konstant: Positioneringsprocedure — motor traekker spindlen ind

Gron lysdiode: L);uchtet dauel"haft Einstellbetrieb: Stellantrieb fahrt die Antriebsstange ein

Griine LED: Allumée en permanence Mode de positionnement. L'actionneur rétracte la tige.

Diode verte : ® m &viedi Ipt Padéties nustatymo rezimas - pavara jtraukia stieba

Zalias $viesos T ‘ S FV|Iec|a ntuo a ilagit Pozicionalasi mod - a szelepmozgato visszahlzza a szelepszarat
diodas: O g SO yama ngn Vi atg; Tryb ustalania potozenia — sitownik wsuwa trzpien

Z6ld LED: - =3 wieci swiatiem statym Pexum ycTaHOBKM WITOKa B 3aJaHHOE NOJIOXKEHMe — MPUBOJ BbINOJTHAET BTATBaHNE
Zielona dioda EtO?TOﬂHHCI),rOpMT WTOKa

LED: St:l:t:\fl’e)?l Jeno Rezim pozicioniranja - pogon uvlaci vreteno

3eneHbin Rezim polohovania - pohon zastiva vreteno

CBETOANOAHBII ks FENAR - EEhBE 4RI AT

;:QﬁTT_TEODp Positioning mode - Actuator is extending the stem

Constantly lit

Rezim polohovéni - servopohon vysunuje vieteno

Zelena LED didda: Sviti L N A
458 LED: Lyser konstant: Pf)sltlonenqgsprocedurg - m"otort‘raekker_ spindlen ud
Leuchtet dauerhaft ElnstellbetneAb‘: Stellantrieb fah_rt die Antrlebﬁstange aus
Allumée en permanence Mode de positionnement. L'actionneur extrait la tige.
(@) (I\ &viecia nuolat Padéties nustatymo reZzimas - pavara iSstumia stiebg
T ‘ Q Fol t il4git Pozicionalasi méd - a szelepmozgato kiemeli a szelepszarat
O i %. S’Sviyeacrins'aw(ijastaigrrllsatg; m Tryb ustalania potozenia — sitownik wysuwa trzpien
(=] MocTosHHO roput y Pexum YCTAHOBKW WITOKA B 3afjJaHHOE NOJIOXeHMe — NPUBO/A BbIMONHAET BblABNXEHNE
Stalno upaljeno ;"T?.Ka S -
Stale svieti ezim pozicioniranja - pogon |Z\{Iac| vreteno
= Rezim polohovania - pohon vystva vreteno
BE TR - IE R AT
Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is retracting the stem
Blika (v intervalu 1 5) Rezim automatického zdvihu - servopohon zasunuje vieteno
Blinker (cyklus pa 15) Selvjusteringstilstand — motor traekker spindlen ind
Blinkt (1-s-Takt) Automatische Hubeinstellung: Stellantrieb féhrt die Antriebsstange ein
Clignote (cycle de 1) Mode d’autorégulation de la course. L'actionneur rétracte la tige.
{:} I/ M Zybsi (15 ciklas) Tiesiogines eigos rezimas - pavara jtraukia stieba
Villog (1 mp-es ciklusban) Onbeallé mdd - a szelepmozgato visszahuzza a szelepszarat
O | Mi ag(c Wl '1) s Tryb samodostrajania skoku — sitownik wsuwa trzpien
Mmgraery(Kax(qy»o ceyHay) PeXxrm HaCTPOMKM KpaitHX NONOXKEHW XOAa WTOKa — MPUBOA BbINONHAET BTATMBaHNE
. " WwToKa
'érliek;)écgl(cc;,lﬁll:]og 1s) Rezim automatskog hoda - pogon uvlaci vreteno
W (1 s T83R) Rezim autgmatického zdvihu - pohon zastva vreteno
) ITIZERIRS - SRR BR 4R AT
Flashing (1 s cycle) Self stroking mode - Actuator is extending the stem
Blika (v intervalu 1 5) Rezim automatického zdvihu - servopohon vysunuje vieteno
Blinker (cyklus pa 15) Selvjusteringstilstand — motor traekker spind_len ud
Blinkt (1-s-Takt) Automatische Hubeinstellung: Stellantrieb féhrt die Antriebsstange aus
Clignote (cycle de 15) Mode d'autorégulation de la course. L'actionneur extrait la tige.
O [~ 7 19) i ');d ) Tiesioginés eigos reZimas - pavara isstumia stiebg
7 ‘ ’ VYII ! (150 _as iklusban) Onbeallé méd - a szelepmozgaté kiemeli a szelepszarat
{:I- I/ M %/ N:i Oag(c IkT? Se)s ciidusban Tryb samodostrajania skoku — sitownik wysuwa trzpien
O MVIgraeTy(Ka)quK) cekyray) PeX1M HaCTPOVKN KpaiHNX NONOXKEHWi X0Aa WITOKa — NPUBOJ BbINONHACT
Trepée (ci BblfIBVXKEHME LITOKA
repce (ciklus od 1s) Resi Kkog hoda — {zvladi vret
Blika (v cykle 1 ) ezim automatskog hoda - pogon izvlaci vreteno
WK (s JBER) Rezim automatlckgho zdvnhu - pohon vysuva vreteno
) ITIEEMAR - IR R R R4
Yellow LED: Stationary mode - Actuator has reached upper end position (retracted stem)
Zluté LED Constantly lit Stacionarni rezim - servopohon dosahl horni koncové polohy (zasunuté vieteno)
kontrolka: Svit 4 Stilstand - motor har naet everste slutposition (spindel helt inde)
Gul lysdiode: Lyser konstant: Stationdrer Betrieb - Stellantrieb hat obere Endlage erreicht (Antriebsstange
Gelbe LED: Leuchtet dauerhaft vollstandig elng_efah’ren_) . . . .
Diode jaune: Mode stationnaire. L'actionneur a atteint la position haute de fin de course (tige

Geltonas Sviesos
diodas:

Sarga LED:
Z6tta dioda LED:
Kentbin
CBETOAVOAHbBIN
VHAUKaTOop:

Zuti LED:

Z1ta LED
kontrolka:

#HLED:

Allumée en permanence
Svie¢ia nuolat
Folyamatosan vilagit
Swieci $wiattem statym
MocToAHHO ropuT
Stalno upaljeno

Slale svieti

=

rétractée).

Stovéjimo rezimas - pavara pasiekeé virSutine krastine padetj (iSstumtas stiebas)
Allandésult méd - a szelepmozgaté elérte a felsé véghelyzetet (szelepszar visszahtzva)
Tryb ustalony — sitownik osiagnat gérne graniczne potozenie (trzpier wsuniety)
CTaumnoHapHbI peXnm — MPUBOJA YCTaHOBU LUTOK B KpaliHee BepXHee NosioxeHne
(BTAHYTBIVA LUTOK)

Stacionarni rezim - pogon je dostigao krajnji gornji polozaj (uvuceno vreteno)
Stacionarny rezim - pohon dosiahol horni koncovt polohu (zasunuté vreteno)

TETERN - 4E R

Constantly lit

Sviti

Lyser konstant:
Leuchtet dauerhaft
Allumée en permanence
Svie¢ia nuolat
Folyamatosan vilagit
Swieci $wiattem statym
MocToAHHO roput
Stalno upaljeno

Stale svieti

Stationary mode - Actuator has reached bottom end position (extended stem)
Stacionarni rezim - servopohon doséhl dolIni koncové polohy (vysunuté vieteno)
Stilstand - motor har naet nederste slutposition (spindel helt ude)

Stationarer Betrieb - Stellantrieb hat untere Endlage erreicht (Antriebsstange
vollstandig ausgefahren)

Mode stationnaire. L'actionneur a atteint la position basse de fin de course (tige
extraite).

Stovéjimo rezimas - pavara pasieké apatine krasting padétj (isstumtas stiebas)
Allandésult méd - a szelepmozgatd elérte az alsé véghelyzetet (szelepszéar
kiemelkedve)

Tryb ustalony — sitownik osiagnat dolne graniczne potozenie (trzpien wysuniety)
CTaunoHapHbIi PeXUM — NPUBOJ YCTAHOBUI WTOK B KPaHee HXKHee NonoxeHune
(BbIABVHY TV LUTOK)

BR Stacionarni rezim - pogon je dostigao krajnji donji polozaj (izvuceno vreteno)
Stacionarny rezim - pohon dosiahol doInt koncovti polohu (vysunuté vreteno)
ERETIEER- qtmﬁﬁxﬁﬁi&
Stationary mode - Single blink when Y signal is presents and double blinks when Y
signal is not connected)
Staciondrni rezim - jedno bliknuti, kdyz je signal Y detekovaén, a dvé bliknuti, kdyz
signal Y neni pfipojen
Stilstand - Et blink, nér Y-signalet er til stede, og dobbelt blink, nar Y-signalet ikke er
Flashin. tilsluttet)
ashing Stationarer Betrieb - Einzelnes Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal anliegt;
Blikd n " N N A
" doppeltes Blinken bedeutet, dass das Eingangssignal nicht anliegt
Blinker Mod " ire s cli imple | le signal Y .
Blinkt lode stationnaire: c |gnotement_ simple lorsque le signal est présent et
. clignotement double lorsque le signal Y n’est pas branché)
'{:} :I_D_EL m E gllgnote Pastovus rezimas - vienas mirkteléjimas, kai Y signalas prij tas, ird irkteléjimai
- Zybsi stov - j 3 g prijungtas, ir du mirkteléjimai,
‘ g ‘ ’ Villogas kai Y signalas neprijungtas)
{:}_ =l Eval Mi ag Allandésult méd - Egy villanas, amikor az Y jel jelen van, és dupla villanas ha az Y jel
= = 9 nincs csatlakoztatva)
Mwraet N . PR . . L
Trepée Tryb stacjonarny — pojedyncze migniecie, gdy obecny jest sygnat Y, i podwéjne
ep migniecia, gdy sygnat Y nie jest podtaczony)
Blikd
P CTaLroHapHbI PeXUM — OJHO MUraHWe, eCiv curHan Y NpucyTCTBYET, U 1Ba MUraHuA,

ecnu curan Y He NoAKioueH

Stacionarni rezim - jedan treptaj kad je Y signal prisutan i dva treptaja kad Y signal
nije povezan)

Staciondrny rezim - jedno bliknutie ked'signél nie je pritomny a dve bliknutia ked'
signal Y nie je pripojeny;

J
ERTIEER - Y1n~qu“jI)LBT$!A'J Y5 S RHIATRA

8| © Danfoss | 2016.12
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AME 655/658 SD/658 SU

LED Indication type Operating mode
Red LED: Constantly lit Stand-By mode
Cervend LED Sviti Pohotovostni rezim
kontrolka: Lyser konstant: Stand-by-tilstand
Rad lysdiode: Leuchtet dauerhaft Stand-by-Betrieb
Rote LED: m - Allumée en permanence Mode d'arrét
Diode rouge: O | (7 E’ G y Sviecia nuolat Laukimo (budéjimo) rezimas
Raudonas sviesos 1) ] 4] Folyamatosan vilagit Készenléti mod
diodas: e = — Swieci $wiattem statym Tryb gotowosci
Vorés LED: = = MocToaHHo roput Pexum oxunpganua
Czerwona dioda Stalno upaljeno Stand-By rezim
LED: Stale svieti Pohotovostny rezim
KpacHbiit BR Hh
;i:‘r;faﬁgg?bm Flashing Error Mode
Crveni LED: Blika Chybovy rezim
Cervena LED Blinker Fejltilstand
kontrolka: Blinkt Fehleranzeige
4T{8 LED: E Clignote Mode d'erreur
'Q' - ‘ ’ Zybsi Klaidos rezimas
1¥ay Villogés Hibamaéd
Q‘ - 7 Miga Tryb btedu
= Mwuraet Pexum obHapyxeHua own6KM (HemcnpaBHOCTH)
Trepce Rezim greske
Blika Chybovy rezim
IR HEAER

Red/ Yellow LED
Zluta/ervend
LED kontrolka
Red/gul lysdiode
Rot-gelbe LED:

Flashing (1 s cycle)
Blika (vintervalu 1)
Blinker (cyklus pa 1)
Blinkt (1-s-Takt)

Set up stroke limitation (retracted stem)

Nastaveni omezeni zdvihu (zasunuté vieteno)

Opseet spindelvandringsbegraensning (spindel helt inde)

Einrichten der Ventilhubbegrenzung (Antriebsstange vollstandig eingefahren)
Configuration de la limitation de la course (tige rétractée)

Diode rouge/ _Q_ ) Clignote (cycle de 1)
jaune: Wy Zybsi (1 s ciklas) Nustatyti eigos ribojima (jtrauktas stiebas)
Raudonas / le) ] Villog (1 mp-es ciklusban) Loketkorlatozas bellitasa (visszahtzott szelepszar)
geltonas 3viesos = Miga (cykl 1'5) Ustawi¢ ograniczenie skoku (trzpien wsuniety)
diodas Muraer (kaxayto cekyray) HacTpoiika orpaHuueHns xoaa WToKa (BTAHYTbIN LUTOK)
Voros/Sarga LED Trepce (ciklusod 15) " . A .
Czerwona/zétta Blika (v cykle 15) Podesavanje ograni¢enja hoda (uvuceno vreteno)
dioda LED R (1 s BER) Nastavenie obmedzenia zdvihu (vreteno zasunuté)
KpacHblit WEITIEMRSG (4EEIHRF)
/ Xentblit P
CBETOAMOAHBIIA Flashing (1 s cycle) Set up stroke limitation (extended stem)
MHANKaTOp: Blika (v intervalu 1s) Nastaveni omezeni zdvihu (vysunuté vieteno)
Crveni/zuti LED Blinker (cyklus pa 1) Opszt spindelvandringsbegransning (spindel helt ude)
Cervena/zIta LED B"_”kt (1-s-Takt) Einrichten der Ventilhubbegrenzung (Antriebsstange vollsténdig ausgefahren)
kontrolka {:} [~ Gllgnote (c_ycle dels) Configuration de la limitation de la course (tige extraite)
ta/HELED G EI Zybsi (15 ciklas) Nustatyti eigos ribojima (istumtas stiebas)
O 1sYaj V'!|09 (1 mp-es ciklusban) Loketkorlatozas bedllitasa (kiemelt szelepszar)
[ Miga (cykl 1) Ustawic ograniczenie skoku (trzpien wysuniety)
Mmrale'r ('fa*FlyK’ cekyHay) HacTpoliika orpaHnueHua xofa WToKa (BblBUHYTHIN LUTOK)
Trepce (ciklus od 1) Podesavanje ograni¢enja hoda (izvu¢eno vreteno)
‘?"ka (v cy/kle 15s) Nastavenie obmedzenia zdvihu (vreteno vysunuté)
IAHR (1 s FEER) W EATIEPREI (R ARAT)
Dark No indication No power supply
Zhasnuta Zadna indikace Napéjeni odpojeno
Merk Ingen indikation Ingen stramforsyning
Aus Keine Anzeige Keine Spannungsversorgung
Eteinte Aucune indication Pas d'alimentation
Nesviecia Indikacijy néra Neéra maitinimo
Sotét Nincs jelzés Nincs energiaellatas
Ciemna Brak wskazania Brak zasilania elektrycznego
He roput OTcyTCTBME MHAVKALUN OTcyTCTBME NUTAHNA
Tamno Nema indikacije Nema napajanja
Nesvieti Ziadna signalizacia Bez napéjania
= TR FriR
o @ Q = AUTO
>5s = RESET Q
I Y i
] Flashing
o | (1scycle)
oL Flashing h (mm) RESET
Tt MM (1scycle) | g
\ N
LED : Green S
\ =
@ :
£ 3 n I B
O 3 n I Flashing
t (min)

LED : Yellow

VI.LH.J6.0S
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AME 655/658 SD/658 SU

15— STAND BY-ON
= STAND BY-OFF
o
O """ Constantlylit
LED : Red
R
W AN A
&:\;\;\\;\\\\\
min. 81 A
min. 81
AR )
|[Jesool]| A min. 81
I e 0000
i 1 f
3l o min. 81 !
M m
O . == S I A
[ — Wy
[fosooT| =
fi [eHe] ~N
I Tl .
A B
h
y
{Mﬁﬁ - W =
o ]
)
u; m i
= H
| ‘vf%i”}v =
AME 65x + AME 65x + AME 65 + AME 65 +
VFM 2 (DN 65-250) VF 2,VL 2, VF 3, VL3 (DN 100) VF 2, VF 3 (DN 125, 150) VFS 2 (DN 65-100) I
Ay AN AN %
\\\\\\ SO0 \\\\\\\ AN , SOOI
AME 65X+
AFQM6 (DN 40, 50) AME 65X + AFQM
(DN 65-125)
neo o [ [m [l [ [w]n
DN
mm
15 - - - - - - - | 592 | 47a | -
20 - - - - - - - | 592 | 47a | -
25 - - - - - - - | 618 | 485 | e17
32 - - - - - - - | 618 | 485 | e17
40 - - - - - 670 | - | 620 | 502 | 619
50 - - - - - |60 | - | 620 | 502 | 619
65 | 4935 | - - - |55 | - | 775 | 655 | 514 | 654
80 | 4945 | - - - | 544 | - | 785 | 655 | 514 | 654
AME 656+ 100 | 5285 | 450 | - - | sm | - | 805 | 660 | 544 | 654
VFG(S) 2 (DN 15-250) + AME 65 + AME 65x + 125 | 5295 | - | 595 | 595 | - - | 830 | 660 | 544 | 659
adapter 06583527 VFU (DN 15-125) + VFG 33 (DN 25-125) + 150 | 6285 | - | 648 | 648 | - _ - leos | - ]
adapter 065B3527 adapter 065B3527
200 | 686 - - - - - - |63 | - -
250 | 732 - - - - - - | 680 | - -
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AME 655/658 SD/658 SU
SW4: LIN/MDF - Characteristic modification Functions accessible from cover
function @
Safety Notes - LIN; linear correlation between Y signal and RESET button

To avoid personal injury and damage to
devices, it is absolutely essential for
these instructions and safety notes to be

read carefully and reviewed prior to

assembly and use.

Do not dismantle actuator with the safety spring
function! There is risk of injury and death in the
event of improper handling!

The actuator is heavy. Handle with care to avoid
injury or product damage.

Disposal
This product should be dismantled and
its components sorted, ifpossible, in
various groups before recycling or

: : disposal.

Always follow the local disposal regulations.

Wiring

Do nottouch anything on the PCB! Do
notremove the service cover before the
power supply is fully switched off.
Max. allowed current outputon
terminals4and5is4A.Min.poweris 3W.

&q NOTE: Only basic function as SW1 (Fast/Slow)
and SW2 (INV/DIR) are active when is no power supply
on terminal SP and AME actuator operated as AMV.

Actuator mounting to valve @
Stem connections @
Electrical connection @

DIP switch setting @

SW1: FAST/SLOW - Speed selection (D
- FAST; 2s/mm
- SLOW; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direct or inverse acting
selector 2

- DIR; the actuator is directly reacting to input
signal

- INV; the actuator is inversely reacting to input
signal

SW3:2-10V/0-10V - Input/output 3

- 2-10V; the input signal ranges from 2-10 V
(voltage input) or 4-20 mA (current input)

- 0-10V; the input signal ranges from 0-10 V
(voltage input) or 0-20 mA (current input)

Signal range selector sets Y & X signals.

stem position
- MDF (Modified); enables modified correlation
between Y signal and stem position. Degree
of modification depends on setting of
potentiometer CM.
The function enables to change MCV (Motorised
Control Valve) characteristic (for example linear to
logarithmic and logarithmic to linear) and works
with all combinations of DIP switch settings.

SW5: 100 %/95 % - Stroke limitation ©
Adjustable stroke limitation of retracted or
extended actuator stem position.

DIP 5 needs to be reset prior to procedure (5.2)

to 100 % (5.1) and set to 95 % (5.3) until the self-
stroking procedure has concluded (5.4). Retracted
icon (5.5) on actuator will blink red-yellow when
actuator stops at max. retracted stem position
(5.5) and will blink as long as it is not set to a new
retracted position (5.6) by pressing buttons {E= )
dE>} to set the required position (observe flow
on flow meter). Press and hold reset button for
5seconds (5.7) and then set new extended stem
position by pressing buttons &=} =1
Extended icon (5.8) will blink red-yellow as long as
itis not set to new extended position by pressing
and holding reset button for 5 seconds.

SW6: C/P - Output signal mode selector (6)

(@ An output signal is present on terminal 4 when
the position of the actuator is equal to or
lower than the S4 set point. An output signal
is present on terminal 5 when the position of
the actuator is equal to or higher than the S5
set point.

SW6: C; provides a constant output signal on
terminals 4&5, regardless of the input signal.

SW6: P; provides a pulse signal through parallel
or cascade electrical wiring input 1 &3
dependents from the controller to output
terminals 4&5.

SW7: Smart function selector: )

- OFF; the actuator does not try to detect
oscillations in the system

- ON; the actuator enables special anti-oscillatio
algorithm - In case control signal Y on certain
point oscillates looking from time perspective,
algorithm starts to lower the amplification of

n

the output to the valve. Instead of having static

characteristics actuator changes to dynamic

characteristics. After the control signal does not

oscillate anymore, output to the valve slowly
returns back to static characteristics.

SW8: Uy/ly - Input signal type selector:
- Uy;input signal Y is set to voltage (V)

- ly;input signal Y is set to current (mA)

SW9: Ux/Ix - Output signal type selector: (9
- Ux; output signal X is set to voltage (V)

- Ix; output signal X is set to current (mA)

NOTE: Y detection is disabled if SW8 is set to ON
position and SW3 is set to OFF position.

The actuators has an external RESET button, which
is located on the top cover of the actuator next to
the LED indicators. With this button you can enable
or disable standby mode (press once) or self-
stroking mode (press and hold for 5 seconds). See
next paragraph for more details.

Final step of electrical connection @
LED signalisation @
Self-stroking mode @

Self-stroking mode begins automatically the
first time the actuator is powered on. To start
the self-stroking procedure, press and hold the
RESET button for 5 seconds (1) until the green
light starts flashing. End positions of the valve
are automatically set and the actuator goes into
stationary mode (2) and starts responding to the
control signal.

Manual Operation @

Mechanical and electrical operation
mustnotbe used atthe sametime!

A

AME 655/658 actuators can be manually positioned
when in standby mode or when there is no power
supply (mechanically).

Mechanical Electrical
Actuator type . .
operation operation
AME 655 v v
AME 658 v v

Stand-By mode (versions AME 655/658)
Press the RESET button () to enter standby mode.
The actuator stops in the current position and
stops responding to any control signal. A red light
remains constantly lit. You can now manually
operate the actuator 2.

Mechanical manual operation @®

AME 655/658 actuators have a knob & crank on
the top of the housing which enables manual
positioning of the actuator.

Use Mechanicalmanual operation only
when the power is disconnected.

Mechanical and electrical operation are
notallowedto be used at the same time!

/N

Electrical manual operation

AME 655/658 actuators have two buttons on the
top of the housing that are used for electrical
manual positioning (up or down) if the actuator is
in standby mode. First, press and hold the RESET
button (@) until the actuator goes to standby mode
(red LED is lit). By pressing the €=} button, the
stem will be extended and by pressing the 4E>}
button, the stem will be retracted.

Dimensions @

Hazardous Substances Table

Part Name

Lead (Pb) Mercury (Hg) Cadmium (Cd) Hexavalent Chromium (Cr(VI)) Polybrominated biphenyls (PBB) Polybrominated diphenyl ethers (PBDE)
Actuator housing X o) [0} o [0} o)
Ball bearing X (0] (0] o (0] [¢]
Bearing cover X o) o) o o) 0]
Stroke limiter X (0] (0] o (0] [0)
O: Indicates that this hazardous substance contained in all of the homogeneous material for this part is below the limit requirement in GB/T 26572;
X: Indicates that this hazardous substance contained in at least one of the homogeneous material for this part is above the limit requirement in GB/T 26572;
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Sikkerhedsoplysninger
For at undga personskade og
beskadigelse af udstyr er det helt
afgerende, at denne vejledning og
sikkerhedsnoter lzeses omhyggeligt og
gennemgas forud for montering og brug.

Motorer med sikkerhedsfjederfunktion ma ikke
afmonteres! Der er risiko for personskade og ded
ved forkert handtering!

Motoren er tung. Veer forsigtig ved handtering for
at undga personskade og beskadigelse af produktet.

Bortskaffelse

Forgenbrug eller bortskaffelse skal dette

produkt skilles ad, og komponenterne
skal sorteres iforskellige
materialegrupper.

Der henvises til de lokale regulativer for
bortskaffelse.

El-tilslutning

Rorikke ved noget pd printkortet!

Deekslet ma ikke fjernes, for
stremforsyningen er fjernet fra
stikkontakten.

Den maksimalt tilladte stromudgang pa
terminal4og5er4A.Min. effekter3 W.

@q BEMZARK: Hvis AME 655 er tilsluttet som
3-punktsversion, er kun SW1 og SW2 aktive

Montering af motoren pa ventilen @
Spindeltilslutninger @

Elektrisk forbindelse @
* REGULATOR (CONTROLLER)

* Stremforsyning (Power supply)
** SP-udgang (SP output)
*** Indgang (Input)
***%  Udgang (Output)

* Valgfrit: AME 655 tilsluttet som
3-punkts-version (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

Indstilling af DIP switch @

SW1: HURTIG/LANGSOM - valg af
hastighed (D

- HURTIG position; 2 s/mm

- LANGSOM position; 6 s/mm

* sek./mm (sec/mm)

SW2: DIR/INV - valg af direkte eller omvendt
funktion ®
- DIR-position: Motoren reagerer direkte pa
indgangssignal
- INV-position: Motoren reagerer omvendt pa
indgangssignal

SW3:2-10 V/0-10 V - Indgang/udgang (3

- 2-10 V-position: Indgangssignalet er i omradet
2-10V (spaendingsindgang) eller 4-20 mA
(stremindgang)

- 0-10 V-position: Indgangssignalet er i omradet
0-10V (spaendingsindgang) eller 0-20 mA
(stremindgang)

Signalomradevaelgeren indstiller Y- og X-signalet.

SW4: LIN/MDF - Funktion til ndring af
karakteristik @
- LIN-position: Lineaer sammenhang mellem
Y-signalet og spindelpositionen.

- MDF-position: Logaritmisk sammenhang
mellem Y-signalet og spindelpositionen.
Dette forhold er justerbart ved indstilling af
potentiometer CM.

Funktionen muligger sendring af MCV-

karakteristikker (ventil og motor) (for eksempel

lineaer til logaritmisk og logaritmisk til lineaer) og
fungerer med alle kombinationer af SW switch
indstillinger.

* vandring (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Spindelvandrings
begraensning &

Justerbar spindelvandringsbegraensning, sa

spindlen er trukket ind eller ud.

SW 5 skal nulstilles til 100 % (5.1) inden

fremgangsmaden (5.2) og indstilles til 95 % (5.3),

indtil selvjusteringen er afsluttet (5.4). [konet

for trukket ind (5.5) pa motoren blinker redt-

gult, nar motoren stopper med spindlen trukket

heltind (5.5), og bliver ved med at blinke, indtil

motoren indstilles til en ny tilbagetrukket position

(5.6) ved at trykke pa knapperne

(hold gje med flowet pa flowmaleren). Tryk pa

nulstillingsknappen, og hold den nede i 5 sekunder

(5.7), og indstil derefter den nye position for

spindlen trukket ud ved at trykke pa knapperne

).

Ikonet for trukket ud (5.8) blinker redt-gult, indtil

spindlen indstilles til en ny udtrukket position ved

at trykke pa nulstillingsknappen og holde den

nedei5 sekunder.

* Red (Red)
** Gul (Yellow)
**%  Blinker (1 sek.) (Flashing (1 sec.))

* Blinker grent (1 sek.) (Flashing Green (1 sec.))
** Maks. tilbagetrukket (Max. retracted)
***  Maks. udtrukket (Max. extended)

* Indstil ny tilbagetrukket (Set new retract)

SW6: C/P - Funktionsvaelger for

udgangssignal (&)

(@ Etudgangssignal er til stede pé terminal 4, nar
motorens position svarer til eller er lavere end
saetpunktet for S4. Et udgangssignal er til stede
pa terminal 5, ndr motorens position svarer til
eller er lavere end saetpunktet for S5.

SW6 position C giver et konstant udgangssignal pa
terminal 4 eller 5, uanset indgangssignalet.

SW6 position P afsender et impulssignal via
parallelle eller kaskadekoblede el-tilslutninger
1 og 3 afhaengige kilder fra regulatoren til
udgangsterminal 4 og 5.

* Y-signal (Y signal)

SW7: Valg af smart-funktion: 7)

- OFF: Motoren forsgger ikke at registrere
pendlinger i systemet

- ON: Motoren aktiverer en saerlig antipendling-
algoritme - Se afsnittet om antipendling-
algoritmen

* Funktion deaktiveret (Function OFF)
**  Funktion aktiveret (Function ON)

SW8: Uy/ly - Veelger for indgangs signal
type:®
- Position Uy: Indgangssignal Y er indstillet til
spaending (V)
- Position ly: Indgangssignal Y er indstillet til
strom (mA)

* Lyser konstant (Constantly lit)
** Lysdiode: Red (LED: Red)

SW9: Ux/Ix - Vaelger for udgangs signal

type: ®
- Position Ux: Udgangssignal X er indstillet til
spaending (V)

- Position Ix: Udgangssignal X er indstillet til
strom (mA)

BEM/ERK: Registrering af Y-signal deaktiveres,
hvis SW8 seettes i den taendte, og SW3 i den slukkede
position.

Funktioner, der er tilgaengelige fra
daekslet

Knap til NULSTILLING

Motor AME 655 har en ekstern knap til
NULSTILLING, som er placeret pa motorens
overste daeksel ved siden af lysdiodeindikatorerne.
Med denne knap kan du ga i eller forlade
stand-by-tilstanden (tryk en gang) eller
selvjusteringstilstanden (tryk, og hold den inde i 5
sekunder). Du kan finde flere oplysninger i naeste
afsnit.

Sidste trin i den elektriske
forbindelse @

Lysdiode signalering @

Selvjusterings tilstand @
Selvjusteringstilstanden starter automatisk,
forste gang motoren startes. Du kan starte
selvjusteringsproceduren ved at trykke pa
knappen til NULSTILLING og holde den indei 5
sekunder (1), indtil den grenne lampe begynder
at blinke. Ventilens endepositioner indstilles
automatisk, og motoren stér stille (2) og begynder
at reagere pa styresignalet.

Manuel betjening @

Mekanisk og elektrisk betjening er ikke
tilladtwpa sammettid!

Motor AME 655/658 kan positioneres manuelt
i stand-by-tilstand, eller nar der ikke er nogen
stremforsyning (mekanisk).

Motortype Mekanisk Elektrisk
e betjening betjening
AME 655 v v
AME 658 v %

Stand-by-tilstand (version AME 655/658)
Tryk pa knappen til NULSTILLING (@) for at skifte til
stand-by-tilstand. Motoren stopper i den aktuelle
position og stopper med at svare pa styresignalet.
En rad lampe lyser konstant. Du kan nu betjene
motoren manuelt 2.

Mekanisk manuel betjening ®

Motoren har et greb og handsving pa toppen af
huset, hvilket muligger manuel positionering af
motoren.

Brug kun mekanisk manuel betjening,

ndrstremmen er frakoblet.
Mekanisk manuel betjening ma kun ske

uden stremforsyning.

Elektrisk manuel betjening

Motor AME 655/658 har to knapper oven pa huset,
der bruges til elektrisk manuel positionering (op
eller ned), hvis motoren er i stand-by-tilstand.
Tryk ferst pa knappen til NULSTILLING (), og hold
den nede, til motoren gar i stand-by-tilstand (red
lysdiode er taendt). Ved tryk pa knappen

traekkes spindlen ud, og ved tryk pa knap%
traekkes spindlen ind.

Mal @
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DEUTSCH

Sicherheitshinweise

Um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, ist es zwingend erforderlich, die
beigefligten Anweisungen und
Sicherheitshinweise vor der Montage und
Inbetriebnahme sorgfaltig zu lesen und zu beachten.

Stellantriebe mit Sicherheitsfunktion nicht demontieren!
Bei unsachgeméBer Handhabung besteht Lebens- oder
Verletzungsgefahr!

Der Stellantrieb ist schwer. Bei der Handhabung des
Stellantriebs ist Vorsicht geboten, um Verletzungen
und eine Beschadigung des Produkts zu vermeiden.

Dieses Produkt sollte ausgebaut undin

Anweisung zur Entsorgung
dessen Bestandteile zerlegt werden.
Sortieren Sie die einzelnen Bestandteile

entsprechend der Entsorgungsgruppen

zur Wiederverwertung oder Entsorgung.
Beachten sie dabeiimmer die lokalen
Entsorgungsrichtlinien.

Verdrahtung
Keine Bauteile auf der Leiterplatte
beriihren! Die Abdeckung erst

entfernen, wenn die Span-
nungsversorgung komplett ausgeschaltet ist.

Dermaximal zuldssige Ausgangsstrom der

Klemmen 4und 5 betrégt4A. Dieminimale

Leistung betrdgt 3 W.

&q HINWEIS: Wenn der AME 655 als 3-Punkt-
Ausfiihrung angeschlossen wird, sind nur SW1 und
SW2 aktiv.

Montieren des Stellantriebs auf das
Ventil @

Antriebsstangenverbindungen @

Elektrischer Anschluss @
* REGLER (CONTROLLER)

* Neutralleiter (Neutral)
** Spannungsversorgung (Power supply)
***  SP-Ausgang (SP output)
**¥%  Eingang (Input)
**xx% - Ausgang (Output)

* Optional: AME 655 als 3-Punkt-Ausfiihrung
angeschlossen (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

DIP-Schaltereinstellungen @

SW1: FAST/SLOW - Wahl der Stellzeit D
- Position ,FAST"; 2 s/mm
- Position ,SLOW"; 6 s/mm

* s/mm (sec/mm)

SW2: DIR/INV - Direkt oder invers wirkende
Funktion )
- Position ,DIR": Stellantrieb reagiert direkt auf
das Eingangssignal
- Position ,INV": Stellantrieb reagiert invers auf
das Eingangssignal

SW3:2-10 V/0-10V - Eingang/Ausgang 3
Position ,2-10 V": Eingangssignal liegt im
Bereich von 2 bis 10 V (Spannungssignal) bzw.
von 4 bis 20 mA (Stromsignal)

- Position ,0-10 V*: Eingangssignal liegt im
Bereich von 0 bis 10 V (Spannungssignal) bzw.
von 0 bis 20 mA (Stromsignal)

Mit der Signalbereichsauswahl werden die

Eingangs- und Ausgangssignale (Y und X)

eingestellt.

SWA4: LIN/MDF - Funktion zur Anderung der
Charakteristik @

- Position ,LIN“: linearer Zusammenhang
zwischen dem Eingangssignal und der
Antriebsstangenposition
Position ,MDF": ermd&glicht eine Veranderung
des Zusammenhanges zwischen dem Eingangs-
signal und der Antriebsstangenposition Das
Ausmal der Veranderung héngt von der
Einstellung am Potentiometer CM ab.

Diese Funktion ermdglicht die Verdanderung der

Charakteristik vom MCV (Ventil und Stellantrieb)

(z. B. von linear auf logarithmisch und umgekehrt)

und lasst sich mit samtlichen Einstellungen der SW-

Schalter kombinieren.

* Ventilhub (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Ventilhubbegrenzung 5
Verstellbare Ventilhubbegrenzung der
eingefahrenen oder ausgefahrenen
Stellantriebsstangenposition

Der SW-Schalter 5 muss vor dem Vorgang (5.2)

auf 100 % (5.1) zurlickgesetzt und dann auf

95 % gesetzt werden (5.3), bis die automatische
Hubanpassung abgeschlossen ist (5.4). Das
Eingefahren-Symbol (5.5) am Stellantrieb

blinkt rot und gelb, wenn der Stellantrieb die
maximale eingefahrene Antriebsstangenposition
erreicht hat (5.5). Es blinkt solange, bis eine neue
Einfuhrposition (5.6) eingestellt wird. Um die
gewdinschte Position ein driicken Sie die
entsprechenden Tasten % EE%% (Achten Sie
dabei auf den Durchfluss beim Durchflussmesser).
Driicken Sie die Reset-Taste fiinf Sekunden (5.7)
und stellen Sie dann mithilfe der Tasten ﬁ%j @
die neue ausgefahrene Antriebsstangenposition
ein.

Das Ausgefahren-Symbol (5.8) blinkt solange rot
und gelb, bis eine neue Ausfuhrposition eingestellt
wird. Driicken Sie dazu fiinf Sekunden die Reset-
Taste.

* Rot (Red)
**  Gelb (Yellow)
*** Blinkt (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Griine LED blinkt (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Max. eingefahren (Max. retracted)
***  Max. ausgefahren (Max. extended)

* Einstellen neuer Einfuhrposition
(Set new retract)

SW6: C/P - Auswahl des Ausgangssignals (&)

(@ Das Ausgangssignal liegt an Klemme 4 an,
wenn die Position der Antriebsstange dem
Sollwert S4 (oder geringer) entspricht. Das
Ausgangssignal liegt an Klemme 5 an, wenn die
Position der Antriebsstange dem Sollwert S5
(oder geringer) entspricht.

Die Position des SW6-Schalters C sendet ein
dauerhaftes Ausgangssignal an die Klemmen 4
oder 5, unabhangig vom Eingangssignal.

Die Position des SW6-Schalters P sendet
ein Impulssignal durch die parallel
oder kaskadenformig geschalteten
Verdrahtungseingdnge 1 und 3 vom Regler zu
den Ausgangsklemmen 4 und 5.

* Eingangssignal (Y signal)

SW7: Auswahl des Funktionsschalters 7)
- Position ,OFF": Stellantrieb versucht nicht,
Schwingungen im System zu ermitteln

- Position ,ON": Stellantrieb aktiviert einen
besonderen Anti-Oszillations-Algorithmus
- siehe Abschnitt Giber Anti-Oszillations-
Algorithmus

* Funktion deaktiviert (Function OFF)
** Funktion aktiviert (Function ON)

SW8: Uy/ly - Auswahl des
Eingangssignaltyps

- Position ,Uy": als Eingangssignal Y wird eine
Spannung (in V) gewahlt

- Position ,ly": als Eingangssignal Y wird ein
Strom (in mA) gewahlt
* Leuchtet dauerhaft (Constantly lit)

** LED: Rot (LED: Red)

SW9: Ux/Ix - Auswahl des
Ausgangssignaltyps (9
Position ,Ux": als Ausgangssignal X wird eine
Spannung (in V) gewahlt
- Position ,ly": als Ausgangssignal X wird ein
Strom (in mA) ausgewahlt

&q HINWEIS: Wenn sich der SW8-Schalter in der
Position,,ON”und der SW3-Schalter in der Position
, OFF”befinden, ist die Eingangssignal-Erkennung
nicht aktiv.

Verstellbare Funktionen auf der
Abdeckung

RESET-Taste

Die Stellantriebe AME 655 verfiigen tiber eine
externe RESET-Taste, die sich oben auf der
Abdeckung neben den LED-Anzeigen befindet.
Durch einmaliges Driicken dieser Taste kdnnen Sie
den Stand-by-Betrieb aktivieren oder deaktivieren.
Wenn Sie die RESET-Taste fuinf Sekunden

gedriickt halten, aktivieren Sie die automatische
Hubanpassung. Im ndchsten Abschnitt erfahren Sie
weitere Einzelheiten.

Letzter Schritt des elektrischen
Anschlusses @

LED-Anzeige @

Automatische Hubanpassung @

Die automatische Hubanpassung setzt
automatisch ein, sobald der Stellantrieb zum ersten
Mal eingeschaltet wird. Um die automatische
Hubanpassung zu aktivieren, miissen Sie die
RESET-Taste fiinf Sekunden gedriickt halten, (1)
bis die griine LED zu blinken beginnt. Die Endlagen
des Ventils werden automatisch eingestellt. Der
Stellantrieb wechselt in den stationéren Betrieb (2)
und reagiert ab sofort auf Regelsignale.

Handbetrieb @

/AN

Die Stellantriebe AME 655/658 kdnnen von Hand
(mechanisch) verstellt werden, wenn sie sich

im Stand-by-Betrieb befinden oder wenn keine
Spannungsversorgung vorhanden ist.

Diegleichzeitige Betdtigung der
mechanischenundelektrischen
Handverstellungistnichtzuldssig!

Elektrische
Handverstellung

Mechanische
Handverstellung

AME 655 v v

Stellantriebstyp

AME 658 v v

Stand-by-Betrieb (Ausfiihrungen

AME 655)

Driicken Sie die RESET-Taste (), um in den Stand-
by-Betrieb zu schalten. Der Stellantrieb bleibt in
der aktuellen Position und reagiert nicht mehr auf
Regelsignale. Die LED leuchtet dauerhaft rot. Jetzt
kénnen Sie den Stellantrieb von Hand betétigen (2.
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Mechanische Handverstellung ®

Auf der Abdeckung der Stellantriebe AMV
655/658 befindet sich ein Knopf mit Kurbel fiir die
mechanische Handverstellung

Verwenden Sie den mechanischen
Handbetrieb nur, wenn die
Spannungsversorgung ausgeschaltet
ist.

Die mechanische Handverstellung darfnur

ausgefiihrt werden, wenn die Spannung-
sversorgung unterbrochenist.

Elektrische Handverstellung
Auf der Abdeckung der Stellantriebe AME 655
befinden sich zwei Tasten fiir die elektrische
Handverstellung (einfahren oder ausfahren). Diese
Option ist nur im Stand-by-Betrieb verfligbar.
Driicken Sie zunéchst die RESET-Taste (D), bis der
Stellantrieb in den Stand-by-Betrieb schaltet
(die rote LED leuchtet). Durch Driicken der Taste
wird die Antriebsstange ausgefahren. Durch
Driicken der Taste >} wird die Antriebsstange
eingefahren.

Abmessungen @

Remarques de sécurité

Afin d'éviter des accidents corporels ou
d’endommager les appareils, il est
absolument essentiel de lire et d'étudier

attentivement ces instructions et ces
consignes de sécurité avant I'assemblage et
I'utilisation.
Ne pas démonter les actionneurs qui possédent une

fonction de ressort de sécurité ! Une manipulation
incorrecte peut entrainer des blessures mortelles !

L'actionneur est lourd. Le manipuler avec précaution
afin d'éviter des dommages physiques ou matériels.

Indications de mise au rebus

Ceproduit peut étre démonté et tous ses
composants classés sipossible en
différentes catégories envue de leur
recyclage ou destruction.
Dans tous les cas, suivrela législation locale de
mise aurebus.

Raccordement
Nepas toucherla carte de circuit
imprimé!Nepas retirer le capot avant
d‘avoir totalement coupé
I'alimentation.

Courantdesortie max. autorisé surles bornes
4et5:4A.Puissancemin.:3 W.

éq REMARQUE : Si 'AME 655 est branché en tant
que version 3 points, seuls les sélecteurs SW1 et SW2
sont actifs

Montage de I'actionneur sur la vanne @
Connexions de la tige @

Raccordement électrique®
* REGULATEUR (CONTROLLER)

* Neutre (Neutral)
** Alimentation (Power supply)
***  Sortie SP (SP output)
**x%  Entrée (Input)
**xx* Sortie (Output)

* Facultatif : AME 655 branché en
version 3 points (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

Sélecteur de fonction par
micro-switch @

SW1 : RAPIDE/LENT, sélection de la vitesse ()
- Position RAPIDE ; 2 s/mm
- Position LENT; 6 s/mm

SW2:DIR/INV, sélecteur d’action directe ou
inverse 2
- Position DIR: I'actionneur tourne en marche
avant lorsqu’il recoit le signal d’entrée.
- Position INV : I'actionneur tourne en marche
arriere lorsqu'il recoit le signal d’entrée.

SW3:2-10 V/0-10 V, entrée/sortie (3

- Position 2-10 V: le signal d’entrée se situe dans
une plage de 2a 10V (tension d’entrée) ou de 4
a20 mA (courant d’entrée).

- Position 0-10 V: le signal d’entrée se situe dans
une plage de 0a 10V (tension d’entrée) ou de 0
a20 mA (courant d’entrée).

Le sélecteur de plage de signaux définit les signaux
YetX.

SW4 : LIN/MDF, fonction de modification des
caractéristiques @

- Position LIN : corrélation linéaire entre le signal
Y et la position de la tige

- Position MDF : active la modification de la
corrélation entre le signal Y et la position de
latige. Le degré de modification dépend du
réglage du potentiometre CM.

Cette fonction permet de modifier les

caractéristiques MCV (vanne et actionneur),

par exemple de linéaire a logarithmique ou

inversement ; elle est compatible avec toutes les

combinaisons de sélecteurs de fonction par micro-

switch.

* course (stroke)

SW5 : 100 %/95 %, limitation de la course 5
Limitation de course réglable de la position de la
tige de l'actionneur, rétractée ou extraite.

Le sélecteur SW5 doit étre réinitialisé avant la
procédure (5.2) sur 100 % (5.1) et réglé sur 95 %
(5.3) jusqu'a ce que la procédure d'autorégulation
de la course soit terminée (5.4). Licone rétractée
(5.5) de I'actionneur clignote en rouge et jaune
lorsque l'actionneur s’arréte a la position de tige
rétractée max. (5.5) et continue de clignoter tant
qu’elle n’est pas réglée sur une nouvelle position
rétractée (5.6 ) au moyen des boutons @
jusqu’a la position requise (observez le débit sur le
débitmétre).

Appuyez sur le bouton de réinitialisation et
maintenez-le enfoncé pendant 5 secondes (5.7)
puis réglez la nouvelle position de tige extraite en
appuyant sur les boutons

L'icone extraite (5.8) clignote en rouge-jaune tant
qu’elle n’est pas réglée sur une nouvelle position
extraite, au moyen du bouton de réinitialisation
maintenu enfoncé pendant 5 secondes.

* Rouge (Red)
** Jaune (Yellow)
***  Clignotante (1 s) (Flashing (1 sec.)

* Verte clignotante (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Rétraction max. (Max. retracted)
***  Extraction max. (Max. extended)

* Définition d'une nouvelle
rétraction (Set new retract)

SW6 : C/P, signal de sortie sélecteur de

mode (&

(@ Unsignal de sortie est présent sur la borne 4
lorsque la position de I'actionneur est inférieure
ou égale a la valeur de consigne S4. Un signal
de sortie est présent sur la borne 5 lorsque la
position de I'actionneur est inférieure ou égale
alavaleur de consigne S5.

La position € du SW6 fournit un signal de sortie
constant sur la borne 4 ou 5, quel que soit le
signal d’entrée.

La position P du SW6 émet un signal a impulsions
aux entrées 1 et 3 de raccordement électrique
en paralléle ou en cascade, qui dépendent du
régulateur vers les bornes de sortie 4 et 5.

* Signal Y (Y signal)

SW7 :Sélecteur de fonction intelligente : 7)

- Position ARRET ; I'actionneur n'essaie pas de
détecter des oscillations dans le systeme

- Position MARCHE ; I'actionneur autorise un
algorithme spécial antioscillation - voir la
section Algorithme antioscillation

* Fonction ARRET (Function OFF)
** Fonction MARCHE (Function ON)
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SW8: Uy/ly, sélection du type du signal
d’entrée:(®

- position Uy ; le signal d’entrée Y est réglé sur la
tension (V).

- position ly; le signal d’entrée Y est réglé sur le
courant (mA).
* Allumée en permanence (Constantly lit)

** DIODE : Rouge (LED: Red)

SW9 : Ux/Ix, sélection du type du signal de
sortie: (9
- position Ux; le signal de sortie X est réglé sur la
tension (V).
- position Ix; le signal de sortie X est réglé sur le
courant (mA).

@q REMARQUE : La détection Y est désactivée si SW8
est réglé sur la position MARCHE et SW3 sur la position
ARRET.

Fonctions accessibles depuis le capot

Bouton REINITIALISATION

Les actionneurs AME 655 sont munis d'un bouton
REINITIALISATION externe, situé au sommet

du capot de I'actionneur, en regard des diodes
lumineuses. Ce bouton vous permet d’activer ou
de désactiver le mode d‘arrét (appuyez une fois) ou
le mode d'autorégulation de la course (appuyez et
maintenez enfoncé pendant 5 secondes). Reportez-
vous au paragraphe suivant pour plus de détails.

Derniére étape de raccordement
électrique @

Signalisation des diodes @

Mode d’autorégulation de la course @
Le mode d'autorégulation de la course commence
automatiquement la premiere fois que I'actionneur
est placé sous tension. Pour démarrer la procédure
d‘autorégulation de la course, appuyez sur le
bouton REINITIALISATION et maintenez-le
enfoncé pendant 5 secondes (1), jusqu’a ce que

la diode verte commence a clignoter. Les fins de
course de la vanne sont réglées automatiquement ;
l'actionneur passe en mode stationnaire (2) et
commence a répondre au signal de commande.

Opération manuelle @

Lutilisation mécanique et ['utilisation
électrique ne sont pas compatibles

simultanément!

Les actionneurs AME 655 peuvent étre positionnés
manuellement en mode d'arrét ou en I'absence
d’‘alimentation (mécaniquement).

Type Utilisation Utilisation

d’acti mécaniq électrique
AME 655 v v
AME 658 v v

Mode d’arrét (versions AME 655/658)
Appuyez sur le bouton REINITIALISATION (1) pour
passer au mode d'arrét. Lactionneur s'arréte dans
la position ou il se trouve et ne répond plus a
aucun signal de commande. Une diode rouge reste
allumée en permanence. Vous pouvez maintenant
faire fonctionner I'actionneur manuellement 2.

Opération manuelle mécanique ®

Vous trouverez un bouton avec une manivelle
sur le haut du boitier de I'actionneur pour
vous permettre de positionner manuellement
I'actionneur.

Utilisez le fonctionnement manuel
mécanique uniquement lorsque
I'alimentation est débranchée.

L'opération manuelle mécanique doit étre utilisée
uniquementen [‘absence d'alimentation.

Opération manuelle électrique

Les actionneurs AME 655/658 comportent

deux boutons, situés au sommet du carter, qui
permettent un positionnement manuel électrique
(vers le haut ou le bas) si 'actionneur se trouve en
mode d‘arrét. Appuyez tout d’abord sur le bouton
REINITIALISATION (D) et maintenez-le enfoncé
jusqu'a ce que 'actionneur passe en mode d'arrét
(diode rouge allumée). Pour extraire la tige,

appuyez sur le bouton .Pour rétracter la tige,
appuyez sur le bouton

Dimensions @

CESKY

Bezpecnostni pokyny

Abyste predesli zranéni osob a
poskozeni zafizeni, pfed montézia
pouzitim si musite precist tyto pokyny a

bezpecnostniinstrukce.

Nedemontujte servopohony s funkci bezpe¢nostni
pruziny! V ptipadé nespravné manipulace hrozi
nebezpecdi zranéni nebo dokonce usmrceni!

Servopohon je tézky. Manipulujte s nim opatrné,
abyste predesli zranéni osob nebo poskozeni
produktu.

Pokyny pro likvidaci
Tento vyrobek by mél byt pred recyklaci
nebo likvidacirozebrdn na soucdstky aty
umistény do ruznych skupin odpadu.

VZdy dbejte aktudlnich pokynd mistni
legislativy.

Zapojeni

Nikdy se nedotykejte Zddné soucdstina
desce plosnych spoju! Nedemontujte
kryt, nezje napdjenizcelavypnuto.

Maximdlnipovoleny proudovy vystup na
svorkdch4a5je4A.Minimdlnivykonje3 W.

&q POZNAMKA: Pokud je AME 655 ptipojen jako
tristupriovd verze, aktivni jsou pouze prepi nace SW1a
sw2

Montaz servopohonu k ventilu @
Pfipojeni vietena @
Elektrické pfipojeni @

* REGULATOR (CONTROLLER)

* Neutralni (Neutral)
** Napajeni (Power supply)
**% Vystup SP (SP output)
**¥%% - Vstup (Input)
**x%x \ystup (Output)
* Volitelné: AME 655 pripojeny jako
tfistupnova verze (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

Nastaveni piepinace DIP @
SW1: RYCHLY/POMALY - voli¢ rychlosti (D

- Poloha RYCHLY; 2 s/mm
- Poloha POMALY; 6 s/mm

* s/mm (sec/mm)

SW2: DIR/INV - voli¢ pfimého nebo
inverzniho chodu 2
- Poloha DIR; servopohon je v rezimu pfimého
chodu podle vstupniho signalu

- Poloha INV; servopohon je v rezimu inverzniho
chodu podle vstupniho signélu

SW3:2-10 V/0-10 V - vstup/vystup @

- Poloha 2-10 V; vstupni signél je v rozsahu 2-10 V
(vstup napéti) nebo 4-20 mA (vstup proudu)

- Poloha 0-10V; vstupni signél je v rozsahu 0-10 V
(vstup napéti) nebo 0-20 mA (vstup proudu)

Voli¢ rozsahu signalu nastavuje signdl Y a X.
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SW4: LIN/MDF - funkce zmény
charakteristiky @

- Poloha LIN; linedrni korelace mezi signalemY a
polohou vietena

- Poloha MDF; aktivuje modifikovanou korelaci
mezi signalem Y a polohou vietena Stupen
zmény zavisi na nastaveni potenciometru CM.

Funkce umoznuje zménit charakteristiku motorizo-

vaného regula¢niho ventilu (MCV), napt. linearni

na logaritmickou a naopak, a funguje u viech

kombinaci nastaveni prepinace SW.

* zdvih (stroke)

SW5: 100 %/95 % - omezeni zdvihu &
Nastavitelné omezeni zdvihu v zasunuté nebo
vysunuté poloze vietena.

Pfepinac¢ SW 5 se musi resetovat pied provedenim
nastaveni (5.2) na 100 % (5.1) a musi se nastavit na
95 % (5.3), dokud neni dokoncen postup automatic-
kého nastaveni zdvihu (5.4). Ikona zasunuti (5.5) na
servopohonu bude blikat ¢ervené/zluté, kdyz se
servopohon zastavi v maximalni zasunuté poloze
vietena (5.5) a bude blikat tak dlouho, dokud se
nenastavi nova poloha zasunuti (5.6) stisknutim
tlagitek T&E) gﬂﬁ%ﬁ pro nastaveni pozadované
polohy (dodrzujte smér priitoku na pritokoméru).
Stisknéte a podrzte tlacitko resetovani po dobu

5 sekund (5.7) a potom nastavte novoy oqﬁ%
vysunuti vietena stisknutim tlacitek =S) .
Ikona vysunuti (5.8) bude blikat ¢ervené/zluté,
dokud se nenastavi nova poloha vysunuti
stisknutim a podrzenim tlacitka resetovani po dobu
5 sekund.

* Cervena (Red)
** Zluta (Yellow)
**%  Blika (v intervalu 1 s) (Flashing (1 sec.)

* Blika zelené (vintervalu 1s)
(Flashing Green (1 sec.))
**  Max. zasunuti (Max. retracted)
***  Max. vysunuti (Max. extended)

* Nastavit nové zasunuti (Set new retract)

SW6: C/P - volic¢ rezimu vystupniho

signalu ®

@ Vystupni signél je ptitomny na svorce 4, kdyz
je poloha servopohonu na stejné nebo nizsi
hodnoté nez bod nastaveni S4. Vystupni
signal je pfitomny na svorce 5, kdyz je poloha
servopohonu na stejné nebo nizsi hodnoté nez
bod nastaveni S5.

SW6 v poloze C privadi konstantni vystupni signal
na svorku 4 nebo 5, nezévisle na vstupnim
signalu.

SW6 v poloze P piivadi pulsni signal pies paralelni
nebo kaskadové elektrické zapojeni na
vstupnich svorkach 1 a 3 zreguldtoru na
vystupni svorky 4, respektive 5.

* Signal Y (Y signal)

SW7: Voli¢ funkce Smart: 7

- Poloha VYP; servopohon se nesnazi detekovat
kolisani v systému

- Poloha ZAP; servopohon aktivuje zvlastni
algoritmus proti kolisani - viz kapitola o
algoritmu proti kolisani

* Funkce VYPNUTA (Function OFF)
**  Funkce ZAPNUTA (Function ON)

SW8: Uy/ly - volic typu vstupniho signalu:

- Poloha Uy; vstupni signal Y je nastaven na
napéti (V)

- Poloha ly; vstupni signal Y je nastaven na proud
(mA)

* Sviti (Constantly lit)
** LED: Cervena (LED: Red)

SW9: Ux/Ix - voli¢ typu vystupniho signalu ®

- Poloha Ux; vystupni signal X je nastaven na
napéti (V)

- Poloha Ix; vystupni signal X je nastaven na
proud (mA)

POZNAMKA: Detekce Y je neaktivni, kdyZ je SW8
nastaven v poloze ZAP a SW3 nastaven v poloze VYP.

Funkce pfistupné z pouzdra

Tlacitko RESET

Servopohony AME 655 maji vnéjsi tla¢itko RESET,
které se nachézi na horni strané krytu vedle

LED indikatord. Toto tlacitko slouzi k aktivaci
nebo ukonceni pohotovostniho rezimu (jednou
stisknéte) nebo rezimu automatického zdvihu
(stisknéte a podrzte 5 sekund). Podrobnosti jsou
uvedeny v dalSim odstavci.

Posledni krok elektrického pFipojeni @
Signalizace LED indikatorti @

Rezim automatického zdvihu @

Rezim automatického zdvihu se automatiky spusti,
jakmile je poprvé zapnuto napajeni servopohonu.
Chcete-li spustit proces automatického zdvihu,
stisknéte a podrzte tlacitko RESET po dobu 5
sekund (1), dokud nezaéne blikat zelené kontrolka.
Koncové polohy ventilu se automaticky ulozi a
servopohon se prepne do stacionarniho rezimu (2)
a zacne reagovat na fidici signdl.

Rucni ovladani @
Jezakdzdno soucasné pouzivat
mechanické a elektrické ovldddni!

U servopohond AME 655/658 |ze ru¢né upravit

polohu, pokud jsou v pohotovostnim rezimu nebo
pokud nejsou napajeny (mechanicky).

Typ Mechanické Elektrické

servopohonu ovladani ovladani
AME 655 v v
AME 658 v v

Pohotovostni rezim (verze AME 655/658)
Stiskem tlacitka RESET (D) pfepnete servopohon do
pohotovostniho rezimu. Servopohon se zastavi v
aktuadlni poloze a nebude reagovat na zadny fidici
signal. Bude svitit cervena LED kontrolka. Nyni
mUzete servopohon ovladat ru¢né 2.

Mechanické ruéni ovladani ®
Servopohony AME 655/658 maji knoflik ru¢niho
ovladani na horni strané skiing, diky cemuz Ize
polohu servopohonu nastavit ru¢né.

Mechanické ru¢niovldddnise musi
pouzivat pouze privypadku privodu

elektrické energie.

Elektrické ru¢ni ovladani ®

Servopohony AME 655/658 maji na horni

strané dvé tlacitka, ktera slouzi k elektrickému
ru¢nimu polohovéni (nahoru nebo dolu), kdyz je
servopohon v pohotovostnim rezimu. Nejprve
stisknéte a podrzte tlacitko RESET (D) pro prepnuti
servopohonu do pohoto-vostniho rezimu (Cervena
LED kontrolka sviti). Po stisku tlacitka &=}
vieteno vysune a po stisku tlacitka dE> se vieteno
zasune.

Rozméry @

LIETUVI

Saugos informacija
Prie$ montuojant ir naudojant batina
atidZiai perskaityti ir prisiminti ias
instrukcijas ir jspéjimus dél galimy
pavojy, kad nesusizeistuméte ir nebity
sugadinta jranga.

NeiSmontuokite pavary, jei jjungta apsauginés
spyruoklés funkcija! Netinkamai dirbant su jranga
galima susizeisti ir zati!

Pavara sunki. Naudokite atsargiai, kad nesusizalotu-
meéte ir nesugadintuméte gaminio.

Sunaikinimo instrukcija

Sis gaminys turi bati ismontuotas irjo
dalys surasiuotos, jeijmanoma, pagal
atskiras medziagy grupes, pries
sunaikinant.

Vadovaukités vietinémis sunaikinimo nuostatomis.

Elektriniai sujungimai

Nelieskite jokiy daliy, esanciy ant
montazinés plokstés! Nenuimkite
gaubto, kol galutinaineisjungtas
maitinimas.

Maks. leidZiama 4ir 5 terminalo iséjimo srové
yra4A.Min.galia-3W.

@q PASTABA: jei AME 655 prijungtas kaip 3 padéciy
valdymo versija, aktyvas tik SW1 ir SW2

Pavaros montavimas prie voztuvo @
Stiebo prijungimo vietos @
Elektrinis prijungimas@

* REGULIATORIUS (CONTROLLER)

* Neutralé (Neutral)
** Maitinimas (Power supply)

***  SPi$éjimas (SP output)
**¥x%% - |éjimas (Input)

*xxxx - |$éjimas (Output)

* Pasirenkama: AME 655 prijungta kaip
3 padéciy versija (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

Funkcijy pasirinkimo jungiklio
nustatymas @

SW1: FAST / SLOW - grei¢io pasirinkimas (D)
— Padétis FAST; 2 s/mm
- Padétis SLOW; 6 s/mm

* s/mm (sec/mm)

SW2: DIR/INV - tiesioginés arba atvirkstinés

eigos parinkiklis @

- Padétis DIR; pavara veikia tiesiogiai j&jimo
signalui

- Padétis INV; pavara veikia atvirksciai jéjimo
signalui.

SW3:2-10 V/0-10 V - j&jimas / iéjimas (3

- Padétis 2-10 V; jéjimo signalo intervalas yra
2-10V (jtampos jéjimo) arba 4-20 mA (srovés
iéjimo)

- Padétis 0-10V; jéjimo signalo intervalas yra
0-10 V (jtampos jéjimo) arba 0-20 mA (srovés
iéjimo)

Signaly intervalo parinkiklis nustato Y ir X signalus.

SW4: LIN/MDF - charakteristiky

modifikavimo funkcija @

- Padetis LIN; tiesioginis Y signalo ir stiebo
padéties santykis
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- Padétis MDF; modifikuotas Y signalo ir stiebo
padéties santykis. Modifikavimo laipsnis
priklauso nuo potenciometro CM nustatymo.

Funkcija suteikia galimybe pakeisti MCV (voztuvo ir

pavaros) charakteristikas (pvz., tiesine j logaritmine

ir atvirksciai) ir veikia esant bet kokiems funkcijy
pasirinkimo jungiklio nustatymams.

* eiga (stroke)

SW5: 100 %/95 % - eigos apribojimas 5
Reguliuojamas jtrauktos arba istrauktos pavaros
stiebo padéties eigos ribojimas.
Prie$ procedrg (5.2) 5 funkcijy pasirinkimo jungiklj
reikia nustatyti i$ naujo j 100 % padétj (5.1) ir
nustatyti 95 % (5.3), kol baigsis tiesioginés eigos
proceddra (5.4). Pavarai sustojus maksimalaus
stiebo jtraukimo padétyje (5.5) pavaros jtraukimo
piktograma (5.5) pradés zybséti raudonai bei
geltonai ir Zybsés, kol bus nustatyta nauja
jtraukimo padétis (5.6) paspaudus mygtukus, @
nustatancius reikiama padétj (stebékite
srauto matuoklio rodoma srauta). Paspauskite ir
laikykite pradinio nustatymo mygtuka 5 sekundes
(5.7) ir nustatykite naujg istraukto stiebo padétj
paspaude mygtukus {E=) @1@
IStraukimo piktograma (5.8) zybsés raudonai
ir geltonai, kol bus nustatyta nauja istraukimo
padétis paspaudus ir palaikius pradinio nustatymo
mygtuka 5 sekundes.

* Raudona (Red)
** Geltona (Yellow)
**¥*  Zybséjimas (1 s) (Flashing (1 sec.))

*  Zalias zybséjimas (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Maks. jtraukta (Max. retracted)

***  Maks. istraukta (Max. extended)
* Nustatyti naujg jtraukima (Set new retract)

SW6: C/P - iséjimo signalo rezimo
parinkimas (®

@ I8&jimo signalas yra 4 gnybte, kai pavaros
padétis sutampa su S4 nustatymu arba yra uz

ji Zemesné. I3éjimo signalas yra 5 gnybte, kai
pavaros padétis sutampa su S5 nustatymu arba
yra uzjj zemesné.

SW6 C padétis uztikrina nuolatinj is&jimo signalg 4
arba 5 gnybtuose, nepaisant iséjimo signalo.

SW6 P padétis uztikrina impulsinj signalg lygiagre-
Ciosios arba pakopinés elektros grandinés
1ir 3 jéjimuose, reguliatoriaus 4 ir 5 i$éjimo
gnybtams.

* Y signalas (Y signal)

SW?7: Intelektualiosios funkcijos
parinkimas: @
- Jeii$jungtas (padétis OFF), pavara nemégins
sistemoje aptikti svyravimy
- Jeijjungtas (padétis ON), pavara jjungia

specialy svyravimus panaikinantj algoritma - zr.

svyravimus panaikinancio algoritmo skyriy

* Funkcija i$jungta (Function OFF)
** Funkcija jjungta (Function ON)
SW8: Uy /ly - jéjimo signalo tipo
parinkimas:
- Uy padeétis; nustatyta jéjimo signalo Y jtampa
(V)
- ly padétis; nustatyta jéjimo signalo Y srové (mA)

* Svie&ia nuolat (Constantly lit)
** Sviesos diodas Raudonas (LED: Red)

SW9: Ux/Ix - iSéjimo signalo tipo
parinkiklis: ®
- Ux padétis; nustatyta iéjimo signalo X jtampa
(V)
- ly padétis; nustatyta iséjimo signalo X srové
(mA)

$q PASTABA: jei 8 JUNGIKLIS yra padétyje [JUNGTA,
0 3JUNGIKLIS yra padétyje ISJUNGTA, Y aptikimas yra
isjungtas.

Gaubte esantys funkcijy valdikliai

Mygtukas RESET (pradinis nustatymas)

AME 655 pavaros turi iSorinj mygtuka RESET
(nustatyti i$ naujo), kuris yra virSutiniame pavaros
gaubte 3alia LED indikatoriy. Paspaude $j mygtuka
vieng kartg galite jjungti arba i$jungti laukimo
(budéjimo) rezima, o paspaude ir palaike 5
sekundes — automatinj tiesioginés eigos rezima.
18sami informacija apie pateikta kitame skirsnyje.

Paskutinis elektrinio prijungimo
veiksmas @

Sviesos diody signalai @

Tiesioginés eigos rezimas @

Tiesioginés eigos rezimas jsijungia automatiskai,
kai pavara jjungiama pirma karta. Norédami
pradéti tiesioginés eigos procedura , paspauskite
mygtuka RESET ir palaikykite 5 sekundes (D),
kol pradés mirkséti zalia lemputé. Galinés voztuvo
padétys nustatomos automatiskai ir pavara grjzta
j iprasta rezima (2) ir pradeda reaguoti j valdymo
signala.

Rankinis valdymas @

Mechaninioir elektrinio valdymo
negalimanaudotituo paciu metu!

Pavary AME 655/658 padétj galima nustatyti
rankomis, jei jjungtas laukimo (budéjimo) rezimas
arba néra maitinimo (mechaniskai).

Pavaros tipas Mechaninis Elektrinis
valdymas valdymas
AME 655 v v
AME 658 v v

Laukimo (budéjimo)

rezimas(AME 655/658 versijos)

Norédami jjungti laukimo (budéjimo) rezima,
paspauskite mygtukg RESET (D (nustatyti i$ naujo).
Pavara sustos dabartinéje padétyje ir nereaguos j
valdymo signalus. Nuolat $viecia raudona lemputé.
Dabar galite rankomis valdyti pavara .

Mechaninis rankinis valdymas ®

Pavary AME 655/658 korpuso viruje yra rankinio
valdymo rankenélé, kuri leidZia rankiniu badu
nustatyti pavaros padeét;.

Mechaninjrankinjdarbq galima
naudoti, tik kai néra maitinimo.

Elektrinis rankinis valdymas

Pavary AME 655/658 korpuso virSuje yra du
mygtukai, kuriais galima nustatyti padétj elektriniu
rankiniu badu (pakelti arba nuleisti), jei jjungtas
pavaros laukimo (budéjimo) rezimas. Pirma
paspauskite ir palaikykite mygtuka RESET (D)
(nustatyti i$ naujo), kad baty jjungtas pavaros
laukimo (budéjimo) reZzimas (3viecia raudonas
diodas). Paspaudus mygtuka f=} stiebas bus
isstumtas, o paspaudus ql@ mygtuka - jtrauktas.

Dimensions @

MAGYAR

Biztonsagi megjegyzések:
A személyi sériilés és a berendezések
karosodasanak megel4zése érdekében
feltétlendl be kell tartani ezeket az
utasitasokat és figyelmesen elolvasni a

biztonsagi megjegyzéseket, valamint szerelés és
hasznalat el6tt Ujra attekinteni azokat.

Ne szerelje szét a biztonsagi rugds funkcioval ellatott
szelepmozgatokat! Személyi sériilés vagy halal is
bekovetkezhet helytelen hasznalat esetén!

A szelepmozgato sulyos késziilék. Kezelje figyelmesen,
hogy elkeriilje a személyi sériilést és a termék
karosodasat!

Hulladék tarolasi instrukcio

Ezt aterméket szét kell szerelniés annak
alkatrészeit szétvdlogatniamennyiben
lehetséges kiilonbézd csoportok szerint
azujrahasznositds vagy a szemétbe
dobds el6tt.
Mindig keresse a helyiszemét lerakdsi helyeket!

Elektromos bekotés

Semmitsem szabad megérintenia
nyomtatott panelen! Netdvolitsael a
burkolatot atdpfesziiltség teljes
lekapcsoldsaelétt!
A 4-esés5-0ssorkapcsokon amegengedett
max. kimenédram4A.Amin. teljesitmény 3 W.

&q FIGYELEM! Ha az AME 655 3-pont
szabdlyozoként van csatlakoztatva, akkor csak a SW1
és a SW2 aktiv

A szelepmozgato6 felszerelése a
szelepre @

Szelepszar csatlakozasok @

Elektromos csatlakozas @
* SZABALYOZO (CONTROLLER)

* Nulla (Neutral)
**  Tapfesziltség (Power supply)
***  SP kimenet (SP output)
****  Bemeneti jel (Input)

**x%x Kimeneti jel (Output)

* Vélaszthato: AME 655 csatlakoztatva
3-pontos valtozatként (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

DIP kapcsoldk bedllitasa @

SW1: GYORS/LASSU - Sebességvalaszté (1
- FAST (GYORS) pozicié; 2 s/mm
- SLOW (LASSU) pozici6; 6 s/mm

SW2: DIR/INV - Direkt vagy forditott
miikodés valaszté 2
- DIR pozicié; a szelepmozgato direkt médon
reagal a bemenetijelre
- INV pozicié; a szelepmozgaté forditott médon
reagél a bemeneti jelre.

SW3:2-10 V/0-10 V - Bemenet/kimenet (3

- 2-10V pozicio; a bemeneti jel a 2-10 V
(feszliltségbemenet), vagy a 4-20 mA
(arambemenet) kozotti tartomanyba esik

- 0-10V pozicié; a bemeneti jel a 0-10 V
(fesziiltségbemenet), vagy a 0-20 mA
(drambemenet) kdzotti tartoményba esik

A jeltartomany vélaszto beallitja az Y és az X jeleket.
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SW4: LIN/MDF - Jelleggorbe médosité
funkciéo @

- LIN pozicid; lineéris korrelaciéd az Y jel és a
szelepszér pozicié kozott

- MDF pozicié; modositott korrelaciot tesz
lehet6vé az Y jel és a szelepszar pozicié kozott.
A modositas mértéke a CM potenciométer
beallitasatdl fugg.

A funkcid lehetévé teszi az MCV (szelep és

szelepmozgatd) jelleggorbéjének atvaltasat

(linearisbol logaritmikusba és logaritmikusbdl

linedrisba) és barmilyen SW kapcsolé beallitas

kombinacioban mikodik.

* |6ket (stroke)

SW5: 100 %/95 % - Loketkorlatozas (5

A visszahlzott vagy a kiemelt szelepmozgaté szér
Az 5-6s SW kapcsolot alaphelyzetre, 100%-ra

(5.1) kell allitani az (5.2) eljaras elétt, majd 95%-

ra kell allitani (5.3) az 6nbeallasi folyamat (5.4)
befejezédéséig. A szelepmozgaton a visszahuzva
ikon (5.5) voros-sarga szinben villog, amikor a
szelepmozgaté megall a maximalis visszahuzott
szelepszér pozicidéban (5.5), és mindaddig villog,
amig nem allitjdk be egy Uj visszahuzott pozicidba
(5.6)a {E>} gombok megnyomasaval, hogy
a kivant pozicioba kertiljon (figyelje a vizatfolyast
az aramlasmérén). Nyomja le és tartsa lenyomva 5
masodpercig (5.7) az alaphelyzet beallité gombot,
majd uténa allitsa be az Uj, kiemelt szelepszér
poziciét a =} 4E=>) gombok megnyomasaval.

A kiemelve ikon (5.8) voros-sarga szinben villog
mindaddig, amig be nem éllitjak egy uj, kiemelt
szelepszér pozicidba az alapbeallité gomb 5
masodpercig tarté lenyomva tartasaval.

* Voros (Red)
** Sarga (Yellow)
*** Villogas (1 s) (Flashing (1 sec.))

* Zolden villog (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Max. visszahuzva (Max. retracted)
***  Max. kiemelve (Max. extended)

* Uj visszahuzott helyzet beallitasa
(Set new retract)

SW6: C/P - Kimeneti jel médvalaszté (o)

@ A 4-es sorkapcson megjelenik a kimeneti jel,
amikor a szelepmozgato helyzete az S4-ben
megadott poziciéval megegyezd vagy annal
alacsonyabb. Az 5-6s sorkapcson megjelenik a
kimeneti jel, amikor a szelepmozgatd helyzete
az S5-ben megadott poziciéval megegyezé
vagy annal alacsonyabb.

Ha a SW6 a C pozicidban van, akkor allando
kimeneti jel van jelen a 4-es vagy az 5-6s
sorkapcson, a bemeneti jeltdl fliggetlendl.

Ha a SW6 a P pozicidban van, akkor impulzusjelet
kiild soros vagy parhuzamos elektromos
kapcsolason keresztil az 1-es vagy 3-as
bemenetre a szabélyozétol fliggben a 4-es és
5-0s sorkapcsokra.

* Y jel diktal (Y signal)

SW7: ”Okos” funkciévalaszté: @

- OFF allas; a szelepmozgatd nem prébal
meg semmilyen oszcillaciot sem érzékelni a
rendszerben

- ONllas; a szelepmozgat6 aktival egy
specialis, oszcillaciogatld algoritmust - lasd az
oszcillacivgatlo algoritmusrol sz616 részt

* Funkcio KI (OFF) (Function OFF)
**  Funkcié BE (ON) (Function ON)

SW8: Uy/ly -Bemeneti jel tipusvalaszto:

- Uy pozicié; az Y bementi jel fesziltségre (V)
beallitva

- ly pozici6; az Y bementi jel dramra (mA)
bedllitva

* Folyamatosan vilagit (Constantly lit)
** LED: V6r6s (LED: Red)

SW9: Ux/Ix - Kimeneti jel tipusvalaszté: (9

- Uxpozicid; az X kimenti jel fesziiltségre (V)
beallitva

- ly pozicié; az X kimeneti jel dramra (mA)
bedllitva

éq FIGYELEM! Az Y érzékelés ki van kapcsolva, ha a
SW8 ON (BE) poziciéban van és a SW3 OFF (KI)
helyzetbe van dllitva.

A fedélrol elérhet6 funkciok

RESET gomb

Az AME 655 szelepmozgatd kiilsé RESET gombbal
van ellatva, amely a szelepmozgaté fedelének
tetején taldlhato, a LED kijelz6k mellett. Ezzel a
gombbal bekapcsolhatja, vagy kikapcsolhatja a
készenléti modot (egyszeri megnyomads) vagy az
Onbealld modot (lenyomva tartva 5 masodpercig).
Errél részletesebben a kdvetkez6 bekezdésben
olvashat.

Az elektromos csatlakozas utolso
lépése @

LED jelzések @

Onbeallé méd @

Az 6nbeall6 méd automatikusan elkezd6dik a
szelepmozgato elsé bedllitasakor. Az dnbedllasi
folyamat meginditdsdhoz nyomja le és tartsa
lenyomva a RESET gombot 5 masodpercig

@), amig a zéld fény villogni nem kezd. Lezajlik

a szelep véghelyzetek automatikus bedllitasa, a
szelepmozgaté pedig allandésult médra (2) valt &t,
és kész reagalni a vezérljelre.

Kézi miikodtetés @

Tilos az egyidejiimechanikus és
elektromos mikodtetés!

Az AME 655/658 szelepmozgatok helyzete
manualisan is beéllithaté (mechanikusan),
ha készenléti médban vannak, vagy ha nincs
energiaellatés.

A Mechanikus | Elektromos
szelepmozgatoé allitasi allitasi
tipusa lehetéség lehetéség
AME 655 v v
AME 658 4 v

Készenléti méd (AME 655/658
valtozatok)

A RESET gomb (1) megnyomasaval lépjen be a
készenléti médba. A szelepmozgatd megall az
aktudlis helyzetben, és nem reagél semmilyen
vezérlé jelre. Egy voros fény folyamatosan vilagit. A

szelepmozgaté most manualisan mikodtethets (2.

Mechanikus kézi miikédtetés ®

A szelepmozgatéon egy gomb és kar taldlhaté a haz
tetején, amely lehetévé teszi a szelepmozgato kézi
beallitasat.

Csak akkor haszndlja a kézi
mdkédtetést, ha atdpelldtds le van
vdlasztva.

Mechanikus kézi mikodtetést csak akkor szabad
alkalmazni, ha nincs energiaelldtds.

Elektromos kézi miikddtetés

Az AME 655/658 szelepmozgatdn a haz tetején
két gomb taldlhato, amelyek elektromos kézi
bedllitasra (fel vagy le) hasznalhatok, amikor a
szelepmozgatd készenléti modban van. EIGszor
nyomja meg a RESET gombot (D) és tartsa
lenyomva, hogy a szelepmozgato készenléti
modba kerdljon (a vords LED vilagit). A =)
gomb megnyomasara a szelepszar kiemelkedik
a éﬂ@ gomb megnyomasara pedig a szelepszar
visszahuzédik.

Méretek @
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Warunki bezpieczenstwa
Aby unikna¢ obrazen ciata i uszkodzen
sprzetu, przed przystapieniem do montazu
i eksploatacji absolutnie niezbedne jest
uwazne przeczytanie i przeanalizowanie
niniejszych instrukcji oraz uwag dotyczacych
bezpieczenstwa.

Nie demontowac sitownikéw wyposazonych w funkcje
sprezyny bezpieczenstwa! W przypadku niewtasciwej
obstugi istnieje ryzyko obrazen ciata i Smierci!

Sitownik jest ciezki. Postepuj ostroznie, aby zapobiec
obrazeniom ciata lub uszkodzeniu produktu.

Instructiuni de dispensare

Ten produkt powinien byc¢ rozebrany a

jego komponenty posegregowane, jesli

tomozliwe, narézne grupy przed

poddaniem recyklingowi lub utylizacji.
Zawsze stosuj sie do miejscowych przepiséw w
zakresie usuwania odpaddw.

Potaczenia elektryczne

Nie dotykac niczego naptytce
drukowanej! Nie zdejmowac pokrywy
przed catkowitym odtqczeniem
napieciazasilania.
Maks. dopuszczalny prqdnazaciskach
wyjsciowych4i5wynosi4A. Min.mocwynosi
3W.

&q UWAGA: Jesli sitownik AME 655 jest potqgczony
jako wersja 3-punktowa, aktywne sq tylko ustawienia
SWT1iSw2

Zamocowanie sitlownika do zaworu @
Polaczenia za pomoca trzpienia @

Podiaczenie elektryczne @
* REGULATOR (CONTROLLER)

* Neutralny (Neutral)

**  Zasilanie (Power supply)
***  Wyjscie SP (SP output)
**%x  Wejscie (Input)

**xx% . Wyjscie (Output)

* Opcjonalnie: sitownik AME 655 podtaczony jako
wersja sterowania 3-punktowego (Optional:
AME 655 connected as 3-point version)

Ustawienie przetacznika DIP @

SW1: FAST/SLOW — wybér predkosci 1D
- Potozenie FAST: 2 s/mm
- Potozenie SLOW: 6 s/mm

* s/mm (sec/mm)

SW2: DIR/INV - dzialanie zgodne/dziatanie
odwrotne 2
- Potozenie DIR: sitownik dziata w kierunku
zgodnym z sygnatem wejsciowym.
- Potozenie INV: sitownik dziata w kierunku
przeciwnym do sygnatu wejsciowego.

SW3:2-10 V/0-10 V — wejscie/wyjscie 3

- Pozycja 2-10 V: sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 2-10 V (wejscie napieciowe) lub w
zakresie 4-20 mA (wejscie pradowe)

- Pozycja 0-10 V: sygnat wejsciowy znajduje sie
w zakresie 0-10 V (wejscie napieciowe) lub w
zakresie 0-20 mA (wejscie pradowe)

Selektor zakresu sygnatu ustala sygnaty Y i X.

SW4: LIN/MDF — funkcja modyfikacji
charakterystyki @

- Pozycja LIN: korelacja liniowa migdzy sygnatem
Y i pozycja trzpienia

- Pozycja MDF: umozliwia uzyskanie
zmodyfikowanej korelacji miedzy sygnatem Y
i pozycja trzpienia. Stopient modyfikacji zalezy
od ustawienia potencjometru CM.

Funkcja umozliwia zmiane charakterystyki MCV

(zawor i sitownik) (na przyktad z liniowej na

logarytmiczng oraz z logarytmicznej na liniowa)

i dziata ze wszystkimi kombinacjami ustawien

przetacznikéw SW.

* skok (stroke)

SW5: 100 %/95 % — ograniczenie skoku (5
Regulowane ograniczenie skoku trzpienia
sitownika w potozeniu wsunietym lub wysunigtym.
Przetacznik SW 5 musi zosta¢ przestawiony

w potozenie 100% (5.1) przed procedurg (5.2)

i ustawiony w potozeniu 95% (5.3) do czasu
zakonczenia procedury samodostrajania skoku
(5.4). Wskaznik wsuniecia (5.5) na sitowniku

bedzie migat w kolorze czerwonym i zéttym,

gdy sitownik zatrzyma sie w potozeniu maks.
wsuniecia trzpienia (5.5) oraz bedzie migat do
czasu, az sitownik zostanie przestawiony w nowe
potozenie wsuniecia (5.6) przez nacisniecie
przyciskow umozliwiajacych ustawienie
wymaganego potozenia (obserwowac wskazanie
przeptywomierza). Nacisna¢ i przytrzymac przez

5 sekund przycisk resetowania (5.7), a nastepnie
ustawi¢ nowe potozenie wysuniecia trzpienia przez
nacisniecie przyciskow

Wskaznik wysuniecia (5.8) bedzie migat w kolorze
czerwonym i zéttym do czasu, az sitownik zostanie
przestawiony w nowe potozenie wysuniecia
poprzez naci$niecie i przytrzymanie przez 5 sekund
przycisku resetowania.

* Czerwony (Red)
** Zotty (Yellow)
***  Miga (1s) (Flashing (1 sec.))

* Miga na zielono (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Maks. potozenie wsunigcia (Max. retracted)
***  Maks. potozenie wysuniecia (Max. extended)

* Ustawi¢ nowe potozenie
wsuniecia (Set new retract)

SW6: C/P — selektor trybu sygnatu

wyjséciowego (&

@ Sygnatwyjsciowy jest obecny na zacisku 4, gdy
potozenie sitownika jest rbwne nastawie S4 lub
nizsze. Sygnat wyjsciowy jest obecny na zacisku
5, gdy potozenie sitownika jest rowne nastawie
S5 lub nizsze.

Potozenie C przetacznika SW6 zapewnia staty
sygnat wyjsciowy na zaciskach 4 lub 5,
niezaleznie od sygnatu wejsciowego.

Potozenie P przetacznika SW6 zapewnia sygnat
impulsowy poprzez wejscia 1i 3 réwnolegtego
lub kaskadowego potaczenia elektrycznego z
regulatora do zaciskéw wyjsciowych 4 i 5.

* SygnatY (Y signal)

SW7: Wybér funkgji inteligentnej (SMART) @

- Potozenie OFF: sitownik nie wykrywa oscylacji
w uktadzie

- Pozycja ON: sitownik wigcza specjalny algorytm
przeciwoscylacyjny — patrz sekcja Algorytm
przeciwoscylacyjny

* Funkcja wytaczona (Function OFF)
** Funkcja wiaczona (Function ON)

SW8: Uy/ly — wybér typu sygnatu
wejsciowego:
- Pozycja Uy: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony
na napiecie (V)
- Pozycja ly: sygnat wejsciowy Y jest ustawiony na
prad (mA)

* Swieci $wiattem statym ()
** Dioda LED: Czerwona ()

SW9: Ux/Ix — wybér typu sygnatu
wyjsciowego: (9
- Pozycja Ux; sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na napiegcie (V)
- Pozycja Ix; sygnat wyjsciowy X jest ustawiony
na prad (mA)

&q UWAGA: Wykrywanie sygnatu Y jest wytqczone,
jesli przetqcznik SW8 jest w potozeniu Wt., a
przetqcznik SW3 jest w potozeniu WYE.

Funkcje dostepne na pokrywie

Przycisk RESET

Sitowniki AME 655 wyposazone sa w zewnetrzny
przycisk RESET, ktéry znajduje sie w gérnej
pokrywie sitownika obok wskaznikéw diodowych.
Przy pomocy tego przycisku mozna wiaczy¢ lub
wytaczyc¢ tryb gotowosci (wcisnac jeden raz) albo
tryb samoczynnego dostrajania skoku (nacisna¢

i przytrzymac przez 5 sekund). Szczegétowe
informacje podano w nastepnym akapicie.

Ostatni etap podtaczenia
elektrycznego @

Sygnalizacja za pomoca diody LED @

Tryb samoczynnego dostrajania

skoku @

Tryb samoczynnego dostrajania skoku rozpoczyna
sie automatycznie po pierwszym wiaczeniu
zasilania sitownika. Aby rozpocza¢ procedure
samodostrajania skoku, nacisnagc i przytrzymac
przycisk RESET przez 5 sekund (1), az zacznie
migac zielona dioda. Pozycje krarncowe zaworu sg
automatycznie ustawiane, sitownik przechodzi do
trybu ustalonego (2) i zaczyna reagowac na sygnat
sterujacy.

Sterowanie reczne @

Jednoczesne uzywaniesterowania
mechanicznegoielektrycznego jest
) Ione!

N

Potozenie sitownikéw AME 655/658 moze by¢
ustalane recznie: elektrycznie w trybie gotowosci
lub mechanicznie w przypadku braku zasilania
elektrycznego.

Sterowanie
elektryczne

AME 655 v v
AME 658 v v

Sterowanie

Typ sitownika mechaniczne

Tryb gotowosci (wersje AME 655/658)
Aby przejs¢ do trybu gotowosci, nacisnac przycisk
RESET (. Sitownik zatrzymuje sie w biezagcym
potozeniu i przestaje odpowiada¢ na wszelkie
sygnaty sterujace. Czerwona dioda swieci $wiattem
statym. Mozna teraz sterowac sitownikiem recznie

®.
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Reczne sterowanie mechaniczne ®

Na gérze obudowy sitownika znajduje sie pokretto
recznego sterowania umozliwiajace reczne
ustalanie potozenia sitownika.

Obstugarecznaza pomocq elementéw
mechanicznych jest dozwolona tylko
poodtqgczeniu zasilania.
Reczne sterowanie mechaniczne mozna
wykorzystywac wytqcznie w przypadku braku
zasilania elektrycznego.

Reczne sterowanie elektryczne

Na gérze obudowy sitownikéw AME 655/658
znajduja sie dwa przyciski, ktore stuzg do recznego
pozycjonowania elektrycznego (w gére lub w dot),
gdy sitownik jest w trybie gotowosci. Najpierw
nacisnac i przytrzymywac przycisk RESET (), az
sitownik przejdzie do trybu gotowosci (czerwona
dioda Swieci wéwczas $wiattem statym). Nacisnac
przycisk {E&=}, aby trzpien zostat wysuniety;

nacisna¢ przycisk @@ aby trzpien zostat wsuniety.

Wymiary @

PYCCKUI

MpyMmeyaHnA No TexHNKe 6e3onacHocTN

Bo n3bexaHvie HecyacTHbIX cny4vyaeB un
noBpexaeHus 06opyfoBaHMsA [0 Havana
BbINOJIHEHWA COOPKM 1 IKCNyaTauum 8
o6n3aTenbHOM nopsagke cregyer
BHMMaTE/IbHO O3HAKOMUTbCA C HACTOALUMM YKa3zaHNAMU U
npuMevyaHnAMIN No TEXHUKe 6e3onacHoCTu.

3anpelaertcs pasbrpaTb NPUBOAbI, B COCTaBe KOTOPbIX
MMEIOTCA MPeAoXPaHUTENbHbIE BO3BPATHbIE MPY>KNHbI!
CylLecTByeT ONacHOCTb TPaBMMPOBaHNA Unv rubenm B

cnyyae HenpasubHOro obpatyeHns!

MpuBoa nmeeT 6onbloN cO6CTBEHHbIN Bec. ObpallaiiTech
C 3[jennem oCTOPOXKHO BO M13beXaHne HecHacTHOro

cnyyana nnm noBpexaeHusa nsgenna.

NHCTpyKuuMAa no ytuansauum

JlaHHas npodykyus nodnexum
0eMOHMaxy Ha Yyacmu, 0714 pasodesibHou
Ymuau3ayuu cocmagHsix
KOMNOHeHMOo8.
Bcez0a credytime mpe608aHUAM MeCmHo20
3aKkoHoO0amesibcmead 8 chepe No 0bpaweHuo
omxooamu.

Cxema 3neKTpnUYecKnx coegruHeHmnin

He npukacatimece pykamu K
3/1eMeHmam ne4yamtou naamei! He
cHUMatime KpblwkKy 00 NOSIHO20
OMKJTI0YeHUA 371eKmponuUMaHus.
MakcumansHo donycm 3Ha
8bIXOOH020 MOKa HA Knemmax4u5
cocmaenaem4A. MuHUManbHasa MOWHOCMob
cocmaenaem3Bm.

éq TMPUMEYAHUE. Ecnu AME 655 nookntoyaemcsa
no mpexnpogodHoU cxeme, akmueHsl mosieko SW1u
sw2

YcTaHOBKa npuBoAa Ha KnanaH @
CoeaMHEeHMS WITOKa @

AneKkTpuyeckoe coeguHeHne @
* PEFY/IATOP (CONTROLLER)

* Hewntpanb (Neutral)
**  DnektponuTtaHue (Power supply)
***  Bbixop SP (SP output)
***% - Bxop (Input)
**¥%x% Bbixop (Output)

*  [NononHutenbHo: AME 655 nogkntouyeH
no TpexnposoaHoi cxeme (Optional:
AME 655 connected as 3-point version)

Hactpoika nepekniouatenen DIP @

SW1: nepeknioyatenb CKOpocTn
nepemelleHnA WTOKa Nnpusoja c
nonoxeHunamm FAST (Bbicokas) / SLOW
(manas) @

- nonoxeHwue FAST (BbicoKas); 2 ¢/Mm

- nonoxeHune SLOW (manasn); 6 c¢/mm

* ¢/mMm (sec/mm)

SW2: nepeknioyartenb peXxnumMos npamoro/
o6paTHOro AeNCTBUA C MONOXKEHUAMUN
DIR/INV cooTBeTCTBEHHO (2)

- npuv yCTaHOBKe MepektoYvaTtena B NONIOKeHne
DIR nprBoa npAMO pearnpyeT Ha BXOAHOM
cnurHan

- npun yCTaHOBKe nepekstovaTtens B NoJIoKeHne
INV npuBop obpaTHO pearvipyeT Ha BXOAHOMN
cnrHan

SW3: nepekniovyatenb AuanasoHa sHauYeHUn
BXOAHbIX/BbIXOAHbIX CUTHaNOB C
nonoxeHuamu 2-10 B/0-10 B ®

- nonoxeHwue 2-10 B; 3HaueHUs BXOAHOro cUrHana
HaxogATcA B AnanasoHe 2-10 B (Bxoa no
HanpsxeHunto) nnm 4-20 MA (TOKOBbI BXOS)

- nonoxeHwue 0-10 B; 3HaueHns BXOAHOrO
C/UrHana HaxogATcA B Avana3oHe 0-10 B (Bxon
no HanpsaxeHuto) nnu 0-20 MA (TOKOBbI BXOA)

MNepekntoyatenb Anana3oHOB CUrHaNoB

npeaHasHayeH Ana HacTporku curHanos Y u X.

SW4: pyHKLMOHaNbHbIN NepeKalovaTenb
N3MEeHEeHMNA XapaKTepuCTuK ¢
nonoxeHusamu LIN/MDF @)

- nonoxeHue LIN; yctaHaBnuBaeTca nnHenHasn
Koppenauuna mexay curHanom Y v nonoxeHmem
wToKa

- nonoxeHne MDF; yctaHaBnnsaeTca
VN3MEHEHHaA Koppenauusa Mexxay CMrHanom
Y 1 nonoxeHnem wroka CteneHb N3mMeHeHUA
3aBUCUT OT HAaCTPOMKM noTeHuymomeTpa CM.

DOyHKLMA NO3BONAET U3MEHATb XapaKTePUCTUKY

MCV (knanaHa v npusoga) (Hanpumep, IMHenHy1o

Ha noraprdmmyeckyto n norapupmmyeckyto Ha

NNHeNHY0) N NoAAEePKMBaET BCe KOMOVHaLUN

HacTpoek nepeksntouatenen SW.

* xop (stroke)

SWS5: nepeknioyaTtesnb orpaHN4YeHnA

ANHDbI X042 WTOKA C MOJIOKEHNAMN

100 %/95 % K
Perynupyemoe orpaHuuyeHune xoaa BTAHYTOro Unu
BbIABUHYTOrO MOMIOXKEHUA WTOKa NPUBOAa.
MNepekntoyatenb SW5 HeobxoaUMO cOpoOCcUTbL
nepep npoueaypoit (5.2) Ha 100 % (5.1) n
yCTaHOBUTb Ha 95 % (5.3) o Tex nNop, Noka He
6yaeT 3aBepLUeHa npoLeypa HaCTPONKM KparHMX
NONOXeHN xofa WToka (5.4). 3HauOK BTAHYTOro
wroka (5.5) Ha NprBOAE MUraeT KPaCHbIM-XXeNTbIM,
Korja NpvBOA OCTaHaBAMBAETCA B MaKCMMasbHO
BTAHYTOM MONOXEHUN WToKa (5.5), n Muraer,
noka He 6yAeT yCTaHOBJIEHO HOBOE BTAHYTOE
nonoxeHue (5.6) MyTem HaxaTus KHOMoK = )
a]@ C Lienbto YCTaHOBKM TPebyemoro nonoxeHns
(KOHTpoNMpyWiTe pacxof No pacxogomepy).
HaxxmuTe 1 yaep»kuaiite KHOMNKy cbpoca B
TeyeHune 5 cekyHA (5.7), a 3aTemM yCTaHOBUTE HOBOE
BbIABUHYTOE MOJQXKEeHVE LTOKa NyTeM Ha)xaTus
KHOMOK
3HayvoK BbIABNHYTOrO WTOKa (5.8) MUraeT KpacHbIM-
KeNTbIM LiBETOM, MOKa LUTOK He byfeT ycTaHOBIeH
B HOBOE BbI[IBVIHYTOE MONOXEHME NyTeM HaXKaTuA 1
yAEpP>KUBaHMA KHOMKM cbpoca B TeueHne 5 ceKyHA.

* KpacHbiii (Red)
** Xentbiii (Yellow)
**% - Muraet (kaxayto cekyHay) (Flashing (1 sec.))

* MwuraeT 3eneHbIM LBETOM (KaXkAayto
cekyHay) (Flashing Green (1 sec.)
** Makc. BTAHYTbI (Max. retracted)
**% - Makc. BblgBUHYTbIN (Max. extended)

* YCTaHOBUTb HOBbIE MapaMeTpbl
BTArnBaHUA (Set new retract)

SW6: nepekniovatenb BbIXOAHbIX CUTHANOB C

nonoxexnuamu C/P (&

(D BbIxogHOW cMrHan NoCTynaeT Ha Knemmy 4,
KOorfa sHayeHue nonoXxeHuaA WToKa npusoha
PaBHO UM MeHbLUEe 3HAaYEHNA YCTaBKU Ha S4.
BbIxofjHOW curHan nocTynaeT Ha Knemmy 5,
Korfa 3HayeHune NoONoXeHnA WTOKa npuesoha
PaBHO WM MeHbLUEe 3HAYEHNA YCTaBKM Ha S5.

MonoxeHune C Ha SW6 obecneunBaet nogavy
MOCTOAHHOIO BbIXOAHOIO CUrHasia Ha KJieMMbl 4
NN 5 He3aBNCUMO OT BXOQHOro curHana.

MonoxeHue P Ha SW6 o6ecneurBaeT nogauy
MIMMYNIbCHOTO CUrHana Yepes napasnnesbHble
nnu nocnepoBaTesnbHble Bxoabl 11 3
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3M1eKTPNYECKOW CXeMbI B 3aBUCUMOCTMN OT
perynatopa Ha BbIXOAHble KneMMmbl 4 11 5.

* curnan’Y (Y signal)

SW7: nepekniouatenb GyHKUMU ralieHnA
aBTokone6anuii 7)

- B BbIKNOYeHHOM nonoxeHum (OFF) nprsog,
He oTCneXxuBaeT KonebaHnsA perynmpyemoro
napameTpa B cucteme

- BO BKJOYeHHOM nonoxeHuur (ON) BKnoyaeTcs
cneumranbHbIN anropyT™ raleHnsa KonebaHni
(cm. pa3paen, NOCBALEHHbIV anropuTmy
raweHus KoniebaHui)

* OyHkyua OFF (BblKJT) (Function OFF)
** - OyHkuma ON (BKJ) (Function ON)

SW8: nepeknioyatenb Tvina BXOAHbIX
curHanos c nonoxxeHuamm Uy/ly
- nonoxeHue Uy; BxofHOM cnrHan Y HacTpoeH no
HanpsxeHuio (B)
- nonoxeHue ly; BXogHOW cMrHan Y HacTpoeH no
TOKY (MA)

* TMocToaHHo roput (Constantly lit)
** CBeToAMOAHbIN nHAnKaTop: KpacHbiin (LED: Red)

SW9: nepeknioyarenb Tyna BbIXOAHbIX
curHanos c nonoxexnuamm Ux/Ix (9
- nonoxeHue Ux; BbIXOAHOW cUrHan X HacTPoeH
no HanpsxeHuto (B)
- nonoxeHwue ly; BbIXOAHOW curHan X HacTpoeH
no ToKy (MA)

éq NMPUMEYAHMUE. Bo 8knito4eHHOM NoIoXeHUU
nepeksouamens SW8 u 8 8biK1t04eHHOM NOIOXeHUU
nepexnouamens SW3 ¢pyHkyus obHapyxeHus
cueHana Y omkodaemcs.

q’yHKI.WIIII, AOCTYMNHbIE C NaHeNN Ha
KpbillKe Kopnyca

KHonka c6poca RESET

B koHcTpyKkuun npnsogos AME 655
npeaycmMoTpeHa BHELIHAA KHOMKa cbpoca

RESET, pacnonoxeHHas Ha BEPXHEN KpbILlwKe
Kopnyca NnpuBofa pAAOM CO CBETOANOAHBIMMN
MHAMKaTopamu. [Npy NOMOLLM 3TON KHOMKU MOXKHO
OCYLIeCTBNATb NepeK/IloyeHre NPUBOAA B PEXNM
0XMAaHUA 1 06paTHO (OHOKPATHBIM HaXKaTeM)
VNN aKTVBMPOBaHVEe pexrmMa HacTPOoKK
KpaHWX NONOXEHUN XOAa LWTOoKa (HaxaTmem n
yAepKrBaHNEM KHOMKW B TeYeHne 5 ceKyHa).
MoapobHoe onucaHve pexxrMa NprBefeHo B
cnepyollem nogpasgaene.

OKOHuYaTeNbHbIN 3Tan 3NeKTPNYeCcKoro
coegnHeHnna @

CurHanusauua CUA O

PeXXnm HacTpomKmn KpalHNX
nosnoxxeHuin @

Pe>Kum HacTponKu KpamHUX NONOXeHNA
BKJ/IO4aeTCA aBTOMaTUYeCKM Nocsie NepBoro
BKJ/IOYEHUA NpuBoaa. [INA akTMBUPOBaHMUA pexnma
HaCTPOWIKM KpalHNX NONOXEHNI XOAa LUTOKa
HaxkmuTe KHonky RESET n yaepxuBainte ee B
Ha)KaToM nonoxeHum B TeueHue 5 cekyHp (D
[10 Hayafla MUraHu1A 3eN1eHOro CBETOANOAHOTO
nHAnKaTopa. [1o OKOHYaHNM HAaCTPOKMN KpaHUX
NONOXEeHWII XOAa WTOKa NPMBOA NepeKYaeTca
B CTaLMOHApPHbIN pexum (2) v ynpasnsetcs
nocTynaLW1Mmn CUrHanamm ynpasnieHus.

PyuHoe ynpaBneHvne @

O0HoBpemeHHOe MexaHu4ecKoe u
J/1eKmpuyecKoe ynpasieHue He
donyckaemcs!

[na npneopos AME 655/658 npepycmoTpeHa
BO3MOXHOCTb PYYHOW YCTaHOBKM LITOKA B
Heob6XoAMMOE NosoXKeHne nNpu paboTe B pexrme
OXVAAHWUA NN B YCIOBUAX OTCYTCTBUSA NUTAHNA
(MexaHuyeckan perynmpoBkKa).

PyuHoe PyuHoe
Tun npusopga mMexaHn4yeckoe 3J/1eKTpu4yeckoe
ynpaeneHue ynpaenexne
AME 655 v v
AME 658 v v

Pexxum oxxupgavusa (mognukauynsa
AME 655/658)

Haxmute kHonky RESET (D) ans nepeknoveHms
npriBoAa B pexum oxunganua. Mpusop
OCTaHaB/IMBAETCA B TEKYLEM MONOXKEHUN

1 nepecTaeT pearvpoBaTb Ha Kakne-nm6o
ynpasnaiowme curHanbl. KpacHbli CBETOANOAHDIN
MNHANKATOP 3aropaeTca MOCTOAHHbIM CBETOM.
Tenepb MOXHO NPUCTYNaTb K pyYHOMY
ynpasnexuto npusogom. 2

PyyHOoe mexaHnveckoe ynpasneHue ®

Ha BepxHei KpbiLLKe Kopnyca NPpUBOAOB

AME 655/658 nmeeTca pyyka py4Horo ynpasneHua
L1 MeXaHNYeCKoN YCTaHOBKM LITOKa B Tpebyemoe
nosioxeHve.

PyyHoe MexaHuyeckoe ynpasseHue
' 00JIXHO UCNO0J16308aMbCA MOJILKO 8
U YC/I08UAX OMCYMCcMBUA NUMAHUS.

PyuyHoe aneKkTpmnyeckoe ynpasneHne

Ha BepxHel KpblLLKe KOopnyca NpuBOAOB

AME 655/658 nmetoTcA iBE KHOMKM ANIA PYYHOW
3M1eKTPUYECKON YCTAHOBKY LITOKa (B KpaiiHee
BEPXHee U HVXKHee NoNoXeHune) npu
HaXOXXAeHV NPYBOAA B PeXKNMe OXKNAAHUA.
CHauana HaxxmuTe 1 yaepxuaiTe KHonky RESET
(@ B HaXXaTOM MOIOXKEHUM [0 NepeKioyeHus
NPVIBOAA B PEXUM OXKUAAHUA (3aropaeTcs KpacHbIN
CBETOAMOAHDIN MHAMKATOP). Mpun HaXkaTn KHONKKN
NPVIBOA BbIMOJIHAET BbIBMKEHME LITOKA, a
NPY HaXaTun KHOMKM t@@ npvBOJA BbINONHAET
BTArVBaHMe LWTOKa.

Fa6aputHble @

Mere sigurnosti
Da biste izbegli licne povrede i ostecenje
uredaja, neophodno je da pazljivo
procitate ovo uputstvo
i mere sigurnosti pre nego $to pristupite
sklapanju i koris¢enju.

Nemojte skidati pogone dok je uklju¢ena funkcija
sigurnosne opruge! U slu¢aju pogresnog rukovanja
postoji rizik od povrede ili smrti!

Pogon je tezak. Rukujte pazljivo da biste izbegli
povredu ili o$tecenje proizvoda.

Odlaganje na otpad

Ovajproizvodtreba demontirati, anjegove

delovesortirati, ukoliko jetomoguce, u

grupeprereciklaZeiliodlaganjanaotpad.

Uvekse pridrzavajte lokalne regulative o
odlaganjunaotpad.

Ozicenje

Nemojte dodirivatinista na stampanoj
ploci! Nemojte skidatipoklopac pre nego
Stosenapajanje potpuno iskljuci.

Maks. dozvoljenaizlaznastrujana
terminalima4i5je4A.Min.snagaje3W.

&q NAPOMENA: Ako je AME 655 povezan kao verzija
sa 3 tacke, aktivni su samo SW1iSW2

Montaza pogona u ventil @
Prikljucci vretena @
Elektri¢ni priklju¢ak @

* REGULATOR (CONTROLLER)

* Neutralno (* Neutral)
** Napajanje (Power supply)
***  SPizlaz (SP output)
#*%% Ulaz (Input)
#*¥%¥% |zlaz (Output)

* Opcionalno: AME 655 priklju¢en kao
3-tackasta verzija (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

Podesavanje DIP prekidaca @

SW1: BRZO/SPORO - izbor brzine (O
- polozaj BRZO; 2 s/mm
- polozaj SPORO; 6 s/mm

* s/mm (sec/mm)

SW2: DIR/INV - selektor direktnogili
obrnutog dejstva (2
- DIR polozaj; pogon deluje direktno na ulazni
signal
- INV polozaj; pogon reaguje inverzno na ulazni
signal

SW3:2-10 V/0-10 V - ulaz/izlaz ®

- Polozaj 2-10 V; ulazni signal je u opsegu od 2
do 10V (ulazni napon) ili od 4 do 20 mA (jacina
ulazne struje)

- Polozaj 0-10 V; ulazni signal je u opsegu od 0
do 10V (ulazni napon) ili od 0 do 20 mA (jacina
ulazne struje)

Selektor opsega signala postavlja Y i X signale.

SW4: LIN/MDF - funkcija modifikacije
karakteristika @
- Polozaj LIN; linearna korelacija izmedu Y signala
i polozaja vretena
- Polozaj MDF; omoguc¢ava modifikovanu
korelaciju izmedu Y signala i polozaja vretena.

VI.LH.J6.0S
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Stepen modifikacije zavisi od podesavanja CM
potenciometra.
Funkcija omogucava promenu MCV (ventil i
pogon) karakteristike (na primer, linearne u
logaritamsku i logaritamske u linearnu) i radi sa
svim kombinacijama podesavanja SW prekidaca.

* hod (stroke)

SW5: 100 %/95 % - ogranié¢enje hoda (5
Podesivo ograni¢enje hoda uvucene ili izvucene
pozicije pogonskog vretena.

SW prekida¢ 5 mora da bude resetovan pre
postupka (5.2) do vrednosti 100% (5.1) i podesen
na vrednost 95% (5.3) dok postupak automatskog
hoda ne bude zavrsen (5.4). Uvucena ikona (5.5)
na pogonu ce treptati crveno-zuto kad se pogon
zaustavi na maks. uvucenoj poziciji vretena (5.5)

i treptace sve dok se ne postavi u novu uvucenu
poziciju (5.6) pritiskom na dugmad

za podesavanje zZeljene pozicije (vodite racuna

o protoku na meracu protoka). Pritisnite i drzite
dugme za resetovanje 5 sekundi (5.7) i podesite
novu izvucenu poziciju vretena pritiskanjem
dugmadi {E=] {E>).

Izvucena ikona (5.8) treptace crveno-zuto sve dok
se ne postavi u novu izvuc¢enu poziciju pritiskom
na dugme za resetovanje i njegovim drzanjem u
trajanju od 5 sekundi.

* Crvena (Red)
** Zuta (Yellow)
*** Trepce (1 sek.) (Flashing (1 sec.))

* Trepce zeleno (1 sek.) (Flashing Green (1 sec.))
**  Maks. uvuceno (Max. retracted)
*** Maks. izvuceno (Max. extended)

* Podesi novo uvlacenje (Set new retract)

SW6: C/P - selektor rezima izlaznog
signala (®

@ Izlazni signal postoji na terminalu 4 kad je
polozaj pogona jednak kontrolnoj tacki S4 ili
nizi od nje. Izlazni signal postoji na terminalu 5
kad je polozaj pogona jednak kontrolnoj tacki
S5 ili nizi od nje.

SW6 polozaj C pruza konstantan izlazni signal na
terminalima 4 ili 5, bez obzira na ulazni signal.

SW6 polozaj P pruza impulsni signal kroz paralelne
ili kaskadne zavisne elemente elektri¢nog
ozi¢enog ulaza 1i 3 sa regulatora na izlazne
terminale 4i5.

SW7: Pametan izbor funkcije: )

- Polozaj ISKLJUCENO; pogon ne pokusava da
otkrije oscilacije u sistemu

- Polozaj UKLJUCENO; pogon omogucava
specijalni algoritam anti-oscilacije - pogledajte
odeljak o algoritmu anti-oscilacije

*  Funkcija ISKLJUCENO (Function OFF)
**  Funkcija UKLJUCENO (Function ON)

SW8: Uy/ly - selektor tipa ulaznog signala:
- polozaj Uy; ulazni signal Y je postavljen na
napon (V)
- polozaj ly; ulazni signal Y je postavljen na
struju (mA)

* Stalno upaljeno (Constantly lit)
** LED: Crveno (LED: Red)

SW9: Ux/Ix - selektor tipa izlaznog
signala: (9
- polozaj Ux; izlazni signal X je postavljen na
napon (V)
- polozaj Ix; izlazni signal X je postavljen na struju
(mA)

éq NAPOMENA: Y otkrivanje je iskljuceno ako je
prekidac SW8 podesen na polozaj UKLJUCENO i
prekidac¢ SW3 podesen na poloZaj ISKLJUCENO.

Funkcije kojima moze da se pristupi sa
poklopca

Dugme za RESETOVANJE

Pogoni AME 655 imaju spoljno dugme za RESET-
OVANUJE koje se nalazi na gornjem poklopcu
pogona, pored LED indikatora. Pomoc¢u ovog
dugmeta mozete uci u Stand-By rezim ili izaci iz
njega (pritisnite jednom) odnosno udi u rezim
automatskog hodaili izadi iz njega (pritisnite i
drzite 5 sekundi). Vise detalja potrazite u sledecem
pasusu.

Zavrsni korak elektro prikljucka @
LED signalizacija @

ReZim automatskog hoda @

Rezim automatskog hoda pocinje automatski
ukljucivanjem pogona. Da biste pokrenuli
postupak automatskog hoda, pritisnite i drzite
dugme za RESETOVANJE 5 sekundi (D) dok
zelena lampica ne pocne da trepce. Krajnji polozaji
ventila automatski su podeseni, a pogon prelazi

u stacionarni rezim (2) i po¢inje da se odaziva na
regulacioni signal.

Rucnirezimrada @

Mehanickiielektricnirad ne smeju se
preduzimatiistovremeno!

Pogoni AME 655/658 mogu se ru¢no pozicionirati
kad se nalaze u Stand-By rezimu ili kad nema
napajanja (mehanicki).

Tip pogona Me[:::'d“ Elektric¢ni rad
AME 655 v v
AME 658 v v

Stand-By rezim (verzije AME 655/658)
Pritisnite dugme za RESETOVANJE () da biste usli

u Stand-By mod. Pogon se zaustavlja u trenutnom
poloZaju i prestaje da se odaziva na sve regulacione
signale. Crvena lampica je stalno upaljena. Sada
mozete ru¢no upravljati pogonom .

Mehanicki ruéni rezim rada ®

Pogoni AME 655/658 imaju prekidac za ru¢ni rad na
vrhu kucista, $to omogucava ru¢no pozicioniranje
pogona.

Mehanickirucnirezimrada treba da se
koristisamo kad nema napajanja.

AN

Elektri¢ni ru¢ni rezim rada

Pogoni AME 655/658 imaju dva dugmeta na

vrhu kucista koja se koriste za elektri¢no ru¢no
pozicioniranje (nagore ili nadole) ako se pogon
nalazi u Stand-By rezimu. Prvo pritisnite i zadrzite
dugme za RESETOVANJE (D) dok pogon ne prede u
Stand-By rezim (pali se crveni LED). Ako pritisnete
dugme qE=], vreteno ce se izvudi, a ako pritisnete
dugme dE> ), vreteno e se uvudi.

Dimenzije @

SLOVENSKY
Bezpecnostna poznamka
Aby ste predisli poraneniu a poskodeniu
zariadeni, je velmi dolezité, aby ste si
pozorne precitali
a skontrolovali tento névod na
pouzivanie este pred samotnou montazou a
pouzivanim.

Nerozoberajte pohony s havarijnou funkciou pruziny!
Pri nespravnej manipulacii vznika riziko poranenia
az smrti!

Pohon je tazky. Zaobchadzajte s nim opatrne, aby
ste predisli zraneniu 0s6b alebo poskodeniu vyrobku.

Pokyny pre likvidaciu

Ak je to mozné, tento vyrobok by mal byt
predrecykldciou alebo likviddciou
rozobraty ajeho komponenty

roztriedené do réznych skupin.
Vzdy dodrZiavajte miestne zdkony o likviddcii.

Pripojenie

Nedotykajte sanicoho na doske
plosnych spojov!Kryt neodstrxariujte,
pokial'nieje iiplne odpojeny privod
elektrickejenergie.
Max. povoleny vystupny pridnasvorkdch4a5

je4A.Min.vykonje3W.

&q POZNAMKA: Ak je AME 655 pripojeny ako verzia
s 3-mi polohami, aktivne su len prepinace SW1 a SW2.

Montaz pohonu k ventilu @
Pripojenia vretena @

Elektrické pripojenie @
* REGULATOR (CONTROLLER)

* Nulovy (Neutral)
** Napajanie (Power supply)
**%  Vystup SP (SP output)
**¥%% - Vstup (Input)
*x¥%x% - Vystup (Output)
* Volitelné: AME 655 pripojeny ako
3-polohova verzia (Optional: AME 655
connected as 3-point version)

Nastavenie prepinaca DIP @

SW1: RYCHLO/POMALY - Volba rychlosti D
- Poloha RYCHLO; 2 s/mm
- Poloha POMALY; 6 s/mm

* sek/mm ()

SW2: DIR/INV - Voli¢ priameho alebo
inverzného pésobenia 2
- Poloha DIR; priame pdsobenie pohonu na
zaklade vstupného signalu

- Poloha INV; inverzné posobenie pohonu na
vstupny signal

SW3:2-10V/0-10V - Vstup/Vystup ®

- Poloha2-10V; vstupny signal v rozsahu 2 - 10
V (vstup napatia) alebo 4 - 20 mA (vstup pradu)

- Poloha 0-10V; vstupny signal v rozsahu 0 - 10
V (vstup napaétia) alebo 0 - 20 mA (vstup prudu)

Voli¢ rozsahu signélu nastavuje signal Y a X.

SW4: LIN/MDF - Funkcia zmeny
charakteristiky @
- PolohaLIN; linearny korela¢ny vztah medzi
signalom Y a polohou vretena

- Poloha MDF; aktivuje zmenu korela¢cného
vztahu medzi signadlom Y a polohou
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vretena. Stuper zmeny zavisi od nastavenia
potenciometra CM.
Funkcia umoznuje vykonavanie zmien
charakteristik MCV (regul. ventilu s motorickym
pohonom), napr. z linedrnej na logaritmickui a z
logaritmickej na linedrnu) a pracuje so vsetkymi
kombinaciami nastaveni SW prepinacov.

* zdvih (stroke)

SW5: 100 % / 95 % - Obmedzenie zdvihu 5
Nastavitelné obmedzenie zdvihu polohy
zasunutého alebo vysunutého vretena.

Prepinac¢ SW 5 je potrebné pred samotnym
postupom (5.2) znova nastavit na 100 % (5.1)

a nastavovat na 95 % (5.3), kym sa postup
automatickej adaptacie zdvihu neskonci (5.4). Ikona
zasunutia (5.5) na pohone bude blikat ¢erveno-
zlto, ked'sa pohon zastavi v polohe max. zasunutia
vretena (5.5) a bude blikat tak dlho, kym sa
nenastavi na novu polohu zasunutia (5.6) stla¢anim
tlacidiel 4> na nastavovanie pozadovanej
polohy (sledujte prietok na prietokomere). Stlacte
a pridrzte tlacidlo resetovania na 5 sekund (5.7) a
potom stla¢anim tlacidiel nastavte novu polohu
vysunutia vretena {J&= |

Ikona vysunutia (5.8) bude blikat ¢erveno-zlto, kym
sa stlacenim a pridrzanim tlacidla resetovania na 5
sekund nenastavi na novu polohu vysunutia.

* Cervené (Red)
** 7lta (Yellow)
**x Blika (v cykle 1 s) (Flashing (1 sec.))

* Zelend blika (1 s) (Flashing Green (1 sec.))
** Max. zasunuté (Max. retracted)
***  Max. vysunutie (Max. extended)

* Nastavenie novej hodnoty
zasunutia (Set new retract)

SW6: C/P - Voli¢ rezimu vystupného

signalu (®

(@ Na svorke 4 je pritomny vystupny signal vtedy,
ked poloha pohonu je rovnaka alebo nizsia
nez bod nastavenia S4. Na svorke 5 je pritomny
vystupny signal vtedy, ked poloha pohonu je
rovnaka alebo nizsia nez bod nastavenia S5.

Pozicia C SW6 poskytuje neprerusovany vystupny
signdl na svorkach 4 alebo 5 bez ohladu na
vstupny signal.

Pozicia P SW6 poskytuje impulzny signal
prostrednictvom paralelného alebo
kaskaddového elektrického zapojenia vstupov
1 a 3 zavislych na ovladaci pre vystupné svorky
4ab5.

* Signal Y (Y signal)

SW7: Voli¢ funkcie Smart: 7)

- pozicia VYPNUTA: pohon sa nepokusa zistit
oscilacie v systéme

- funkcia ZAPNUTA: pohon zapne $pecialny
antioscila¢ny algoritmus pozri ¢ast o
antioscilatnom algoritme

* Funkcia VYPNUTA (Function OFF)
**  Funkcia ZAPNUTA (Function ON)

SW8: Uy/ly - Volic typu vstupného signalu:
- pozicia Uy; vstupny signal Y je nastaveny na
napatie (V)
- poloha ly; vstupny signal Y je nastaveny na prad
(mA)
* Stale svieti (Constantly lit)
** LED: Cervend (LED: Red)
SW9: Ux/Ix - Voli¢ typu vystupného
signalu: ®
- pozicia Ux; vystupny signal X je nastaveny na
napatie (V)
- pozicia ly; vystupny signal X je nastaveny na
prad (mA)

&q POZNAMKA: Detekcia Y je vypnutd, ak je SW8
nastavené do polohy ON a SW3 do polohy OFF.

Funkcie dostupné na kryte

Tlacidlo RESET

Pohony AME 655 maju vonkajsie tlacidlo RESET,
ktoré je umiestnené v hornej ¢asti krytu pohonu
vedla LED indikatorov. Toto tlacidlo sluzi k aktivacii
alebo deaktivacii pohotovostného rezimu (raz
stlacte) alebo rezimu automatického zdvihu (stlacte
a podrzte 5 sekind). Podrobnosti najdete v dalSom
odseku.

Finalny krok elektrického pripojenia @
LED signalizacia @

Rezim automatického zdvihu @

Rezim automatického zdvihu sa prvykrat spusti
automaticky po zapnuti pohonu. Ak chcete
spustit proces automatického zdvihu, stlaéte a
podrzte tla¢idlo RESET na 5 sekind (), kym
nezacne blikat zelena kontrolka. Automaticky sa
nastavia koncové polohy ventilu, pohon prejde
do stacionarneho rezimu (2) a za¢ne reagovat na
riadiaci signal.

Rucné ovladanie @
Mechanické a elektrické oviddanie sa
nesmie pouZivat'sucasne!

Pohony AME 655/658 je mozné uviest do polohy
ru¢ne, ked'sa nachadzaju v pohotovostnom rezime,
alebo ked'su bez napéjania (mechanicky).

T ohonu Mechanické Elektrické

ypp ovladanie ovladanie
AME 655 v v
AME 658 v v

Pohotovostny rezim (verzie

AME 655/658)

Stla¢te tlacidlo RESET () pre vstup do
pohotovostného rezimu. Pohon sa zastavi v
aktuélnej polohe a prestane odpovedat na
akykolvek riadiaci signal. Cervena kontrolka ostéva
stéle svietit. Teraz mo6zete pohon ovladat ru¢ne 2.

Mechanické ruéné ovladanie ®

Pohony AME 655/658 maju v hornej casti krytu
tlacidlo ru¢ného ovladania, ktoré umoznuje ru¢né
polohovanie pohonu.

Mechanické rucné oviddanie musibyt
pouzitélen vtedy, ked'nieje privddzané
Ziadne napdjacie napditie.

Elektrické ru¢né ovladanie

Pohony AME 655/658 maju v hornej ¢asti krytu dve
tlac¢idla, pouzivané na elektrické ru¢né polohovanie
(nahor alebo nadol) vtedy, ked'je pohon v
pohotovostnom rezime. Podrzte tla¢idlo RESET ()
stlacené, kym pohon neprejde do pohotovostného
rezimu (svieti ¢ervend LED kontrolka). Stlacenim
tlacidla {&=} sa vreteno vysunie a stlacenim tlacidla
dE> sa vreteno zasunie.

Rozmery @
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ENGINEERING
TOMORROW

ARG N RAZ AR EZIR, TEERN
EMZAT, ESLIAEFZHTAE TR

& REAMZ & EET.

VIR ENT B e S ThAERIORENZS | RIEF
ARESBARGT!

IREBRE R A, HAVDRIE, URARZHE ™

o 40
B

S MREIRI BHIR (PCB) EHOLERT
JCiE!
& ERSVEALA, IR

SIS 4 05 PO AT TR A 44,
BNNER IW.

TEEUAIA IR 2 B, RIHRENA =5, FF
RUETBEE D IRAIAHIHITH .
SR FEF R A RIS REIRE AL

ﬁqs &l/i]’isﬁvlll/;%égE 655 1E A= mizHI R, (X
o
2]
(3]

* $5%85 (CONTROLLER)

* fhtf (Neutral)
** H & (Power supply)
=% SPEAN (SP output)

xexx N (Input)
xxxxx B (Output)
* JEEC: AME 655 EHE= SRR (Optional:
AME 655 connected as 3-point version)
DIP (4)
SW1: FAST/SLOW - @

- R (FAST) ; 2s/mm
- 8 (SLOW) ; 6s/mm

SW2 DIR/INV- @
- IEfE (DIR) ; BRIBEMBANES
- REINO ; EREREMNES

0-10C L ERY, SINESSEE A 0-10C (BB EH
A 5 0-20mA (BBRIIN)
FEETEREEEF XL E Y XES.
SW4 LIN/MDF- @
Mt (LIN) : YIESHRATF L E Z BR% X R
MEEE (MDF) : YIS SR ALE Z BHI1E
EXREERERATEMTCMALE.
ZIHRERT AT S MCC ()i TIFIIRENES) H5F (flangk
MR ARSI, KZIRR) , FERTRATE
fASWHRIEEAE.

* {712 (stroke)

SW5 100%/95% - ®
FETTIRIRG, JEEIS i IR SRR E .
EITIEERTFIARIG.2), SWFFX 5 TR EH 100%
(5.1), FEITIEEREERAT, TREHR 95%(5.3). &
IRz SR EAT 4R R 2 & KL B/ (5.4), BREH2E_ERYLR
EIEHR (5.5) & HIMLL R INLE, FEARIBTIRAES)
E> ) 1% EFRMEENLE (5.6) RIEERTILE

(BILREHNERE) 28, WRE—EHLE. 1%
SRS B (5.7), REBTIRE @) 6%
EHHIRFF LA,
TERBITIRAEIRA 5 BRI EFALALE Z AT,
B EIRR (5.8) 1 RFELT RINKR

* 418 (Red)

** A (Yellow)
*** KK (1 sec.)(Flashing (1 sec.)

* AKREEE (1sec.) (Flashing Green (1 sec.)
** B AZEE (Max. retracted)
*xx g R{HH (Max. extended)

* REFHBGELIE (Set new retract)

SW6 C/P- ®

@ HEHJHNUEF TR T L E S S48, i
S IR 4. HERNEZF TR
RFIRE S S4RT, M ESHEIMERELLR4

TIRHMINES I, SW6 LB C Jikskin 454 18
HIEERMEES.

SW6 i B P il T 45 SE RN I FE L iR 4 R 4 Z [E]RY
HEE S BB A 1R 3 IR EEORES.

* Y{ES (Ysignal)

SW7 @

OFF i & ; WHNFASIRMAZE P HIIRS
ON{LE; BHRIRIFHITHHRMIMIRZE - 155
RS B Rk
* IARE OFF (Function OFF)

** THRE ON (Function ON)

SW8 Uy/ly-

Uy L E; MIAES YIREREE (O
Iy E; MINES YIREAER (mA)

- Wy E; MBES XIRERERR (MA)

3FE: AR SW8IRE N ONKE B DIP3 & E
HOFFILE, ARA YIESIRMIGH 2.

IEENEE AME 655 BISMIBE AR T IR BN 27T 25
FLED#EREEIA. Bidizigs, HAUERA%
A EHIER (R—R) FITIEER ER (%
F45) . BITEXIEHAEEIESAUTEE.

(5]
LED (6]

/]
SN E I IRBRIRE, (TEBRRGEIT
B. EFRITEER, RESMREASH O BEI%
KIFFIGINKR. @RI ER BN’ E, FAIES)
BHENEERQAHFIRIRIZFIES.

(8]

f} MU AN SIRER A IR !

LA F RN R EER IR W) /Y, 1EEh
28 AME 655/658R] FEE L

BEhReds | AUIRME SHRME
AME 655 v v
AME 658 v v

AME 655/658

REMRE, NI RRO. RENRZIEES
BILE, FHEIEMEEAERIES. L8R BE
AIAFHNRIEEENED-

®
IRFNRRINTINAR A — MR AR, R TIRaNRS
FRIEN.

AT SR A R R IR B FT RS i

1T
%@%ﬂ]ﬁf’ﬁﬂﬁé&%f&iﬁﬁ%ﬁ#
17T

AN

IRENEE AME 655/658 RISNEIRER G ™ML, ATA
FHEFNEXNTESFHEML (B LERET) . &
SR SR, BEIWHEHEN SRR (O
BLED=HE) o 1RdEs R, IRATEL; 1RaEs iR
1, RAF4EE.

SW3 2-10V/0-10V - / * H3 (Constantly lit) o
- 2-10CHIER, MIAESIEEA 210C (FREH ** LED:ATE (LED: Red)
N) 2 4-20mA (EERHN) SW9 Ux/Ix—
Ux L E; HItB1ES XiREABRE (O
B - ___ARORARR — —
£ (Pb) K (Hg) R (Cd) 7N (Cr(VI) ZiIRELE (PBB) %IR8 (PBDE)
BUTERINT X o o o) o) o)
BRA& X o o) o) o) o
RS X o o o ] o]
1THEBR &I X o o) o) o) o)
O: RiniZBEYREZBHFEHRMRIFRS BITEGB/T 26572 EHIREERUT.
X: RAZBEVREDEZBHNE—HRMR P 2B HGB/T 265728 EHIREEK.

Danfoss can accept no responsibility for possible errors in catalogues, brochures and other printed material. Danfoss reserves the right to alter its products without notice.This also applies to products
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